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1. PODSTAWA OPRACOWANIA CZ ĘŚĆ II 
 
Projekt techniczny systemu audiowizualnego został przygotowany na podstawie zamówienia 
pracowni projektowej PETE PROJEKT z dnia 19 marca 2006 roku. 
 
 
2. ZAWARTOŚĆ I CEL OPRACOWANIA  
 
Część II zawiera projekt techniczny systemu audiowizualnego w zakresie robót 
budowlanych, a w szczególności: 

• wykaz przewodów i kabli, oraz sposób ich ułoŜenia w zakresie niezbędnym na etapie 
robót budowlanych 

• trasy kabli zasilających, sterujących i audiowizualnych 
• ilość puszek podłogowych i rodzajów rozmieszczonych gniazd przyłączeniowych, 

oraz rozmieszczenie gniazd PAV na sali 
• przedmiar robót na w/w zakres 
• kosztorys inwestorski na w/w zakres 

 
Wydzielenie powyŜszego zakresu ma za zadanie umoŜliwić Inwestorowi przeprowadzenie 
procesu inwestycyjnego w zakresie niezbędnym na etapie robót budowlanych bez zakupu 
docelowego sprzętu audiowizualnego, zawartego w części pierwszej opracowania: „CZĘŚĆ I 
- WYPOSAśENIE SALI W SPRZĘT AV Z URUCHOMIENIEM”. UmoŜliwi to Inwestorowi na 
elastyczne zarządzanie środkami finansowymi przy realizacji kompleksowego systemu 
audiowizualnego.  
 
Niniejsza II część opracowania stanowi integralą część opracowania: 
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3. SKRÓCONY OPIS WYPOSAśENIA AUDIOWIZUALNEGO SALI.  
 
WyposaŜenie audiowizualne sali konferencyjnej składało się będzie z następujących 
systemów: 
 
- systemu prezentacji obrazu 
- systemu nagłośnienia ogólnego 
- systemu tłumaczeń symultanicznych 
- systemu sterowania oświetleniem  
- systemu zintegrowanego sterowania  
- systemu zaciemnienia sali 
 
 
Na etapie budowlanym niezbędne jest ułoŜenie: 

• przyłączy podłogowych PAV1-4 w postaci kaset podłogowych Electrplan typ 
513 + 538 (lub identyczne innej firmy) 

• przyłącza PST w postaci puszki rozdzielnicy podtynkowej RP2x12 
• niezbędnych przepustów i tras kablowych (kanały, estakady, rury PCV) 
• linii kabli audiowizualnych, sterujących i zasilających (zestawienie w niniejszej 

dokumentacji) w powyŜszych trasach kablowych 



• osadzenie puszek o średnicy 60mm pod kontrolery systemu oświetlenia  
•  

 
 
4. SPIS RYSUNKÓW 
 

Numer 
rysunku 

Tytuł rysunku 

1 WyposaŜenie w system A-V - rzut piętra 
10 Linie systemu wizyjnego 
11 Linie systemu fonicznego 
12 Linie systemu sterowania i systemu tłumaczeń symultanicznych 

 
Uwaga: Numeracja rysunków zgodna z częścią I niniejszego opracowania. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


