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3. CZESC OGOLNA
3.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania instalacji elektrycznych w istniejacym przebudowywanym Wejsciu
Matym oraz czesciowej przebudowy i uzupetnienia instalacji elektrycznych
Gtéwnego Wejscia.

Specyfikacja Techniczna zostata opracowana na podstawie wykonanego projektu
wykonawczego oraz zgodnie z ,Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia

2 wrzesnia 2004r. w sprawie szczegodtowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz
programu funkcjonalno — uzytkowego. (Dz. U. nr 202, poz.3072).

3.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Opracowana specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym
i kontraktowym przy zleceniu i realizacji robot w zakresie instalacji elektrycznych
robét wymienionych w punkcie 3.3.

3.3.  ZAKRES ROBOT

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy wykonania nastepujacych prac:

- instalacje oswietlenia matego wejscia,

- rozdzielnice R-Mate Wejscie,

- rozbudowe rozdzielnicy R-Drzwi,

- instalacje zasilania kurtyn powietrznych przy Wejsciu Gtéwnym oraz
przy Wejsciu Matym,

- rozdzielnice R-Kurtyny,

- instalacje przytaczenia programatorow napedow drzwi przesuwnych,

- instalacje ogrzewania wpustow dachowych,

- instalacje wytacznikow otwierania awaryjnego drzwi przesuwnych,

- instalacje podtgczenia napeddw automatycznych drzwi przesuwnych
do Centrali P.POZ.

3.4. OPISPRACTOWARZYSZACYCH

Prace towarzyszace obejmuja:
- wykonanie dokumentacji powykonawczej,
- wykonanie pomiaréw powykonawczych.

3.5. INFORMACJE O TERENIE BUDOWY
3.5.1. Organizacja robo6t

Wszystkie prace prowadzone sg w pomieszczeniach zamknietych, oprocz
instalacji oswietlenia Wejscia Matego i instalacji zasilania ogrzewania
wpustow.

Wykonanie robét elektroinstalacyjnych rozpoczg¢ po zakonczeniu prac
budowlanych i instalacyjnych, a przed pracami wykonczeniowymi.

Zamawiajacy przekazuje Wykonawcy w umowionym terminie miejsce wykonywania
prac wraz z dokumentacjg projektowg i Dziennik Budowy.



3.5.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Prace elektroinstalacyjne wykonywane bedg jako czes¢ prac budowlanych.
Obiekt powinien by¢ zabezpieczony przed dostepem oséb trzecich.

3.5.3. Ochrona srodowiska

Prace elektroinstalacyjne nie stanowig zagrozenia dla srodowiska

3.5.4. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy dotyczace
bezpieczenstwa i higieny pracy, a w szczegolnosci zadba, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajgcych wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez.

Wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem powyzszych wymagan ponosi
Wykonawca.

3.5.5. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét, materiaty i narzedzia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do wydania
potwierdzenia przez Zamawiajgcego).

3.6. NAZWY i KODY ROBOT

Kod CPV

45310000 — 3 — Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45311100 — 1 — Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznych
45311200 — 2 — Roboty w zakresie opraw elektrycznych

45315700 — 5 — Instalowanie rozdzielni elektrycznych

3.7. MATERIALY

Przy wykonywaniu prac nalezy stosowac materiaty i wyroby dopuszczone do obrotu
| stosowania w budownictwie.

Przy wykonywaniu robét objetych niniejszg specyfikacjg techniczng wystepujg nizej
wymienione materiaty podstawowe:

- rozdzielnica nascienna 1x18, kl. ochronnosci Il, z listwami przytaczeniowymi,
- rozdzielnica nascienna 3x12, kl. ochronnosci ll, z listwami przytgczeniowymi,
- rozdzielnica nascienna 2x12, kl. ochronnosci I, z listwami przytaczeniowymi,
- osprzet modutowy do ww. rozdzielnic,

- rozdzielnica natynkowa ppoz. z wytgcznikiem 16A-3P, zamykana na kluczyk
- przewdd J-Y(St)Y 2x2x0,6,

- przewody YDYzo 450/750V,

- przewod JE-H(St)H 2x2x0,8 Bd FE180/E30,

- stycznik 1z+1r 230V le=16A,
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- transformator bezpieczenstwa 230V/24V, 40VA,

- termostat -10°C do +10°C, 230V,

- czujnik temperatury NTC -10°C do +10°C, 15kQ/25°C,

- przekaznik 24V DC 4P,

- oprawy osSwietleniowe:

- oprawa typu downlight ®215, 2x18W, 1P44, w suficie podwieszonym,

- oprawa typu downlight ®200, 2xTC-DEL2x13W, I1P44, o wysokosci < 90mm, w
suficie podwieszonym,

- oprawa o$wietlenia ewakuacyjnego 8W, 3h,

- uktad awaryjnego zasilania oprawy oswietleniowej 3hm z przewodem 3m,

- korytko metalowe perforowane o szer. 200mm i wys. 60mm z konstrukcja,
- rura gietka karbowana 20,

- listwy kablowe nascienne.

3.8. SPRZET

Przy wykonywaniu robét nalezy uzywacé elektronarzedzi posiadajgcych wtasciwe
atesty i klase bezpieczenstwa.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robo6t, zaréwno

w miejscu tych robdt jak i przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych.

3.9. TRANSPORT

Samochdd dostawczy do 0,9t.

3.10. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$s¢ wykonania robo6t i ich zgodnosc¢
z dokumentacjg przetargowa, projektowg i specyfikacja techniczna.

3.10.1. Szczegotowe wymagania dotyczace wykonywania roboét

Trasy kabli i przewoddw wykona¢ uwzgledniajgc konstrukcje pomieszczenia
i bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami.
Wskazane jest aby trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

Ukladanie przewodow

1. Przewody przygotowywaé do podtgczenia wytgcznie specjalistycznymi
kleszczami.

2. Dtugos$c¢ odstonietego z izolacji przewodu dostosowaé do zastosowanych
elementow faczeniowych.

3. Stosowac kolory przewodoéw roboczych zgodne z PNE.

4. Przewdd przytgczenia ,masy ” konstrukcji o przekroju zgodnie ze specyfikacjg
kolor z6tto - zielony zakonczony zaciskiem oczkowym lub rurkowym

5. Wszystkie urzadzenia stosowane do wyposazenia rozdzielnicy winny posiadac
atest producenta.

6. taczenie przewoddw wykonywac w odbiornikach i w osprzecie.
Nie wolno stosowacé potaczeh skrecanych.

7. Przewody uktada¢ swobodnie, tak aby nie byty narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia.



8. W obudowie rozdzielnicy nalezy:
- przy listwie przytgczeniowej oznaczy¢ w sposdb czytelny przewody fazowe
oraz przewody N i PN zgodnie z PNE,
- miejsce przytgczenia ,masy” oznaczy¢ zgodnie z PNE .

Montaz rozdzielnic, opraw i osprzetu

Wszystkie urzadzenia muszg by¢ kompletne i z catym wyposazeniem.
Montaz musi odpowiada¢ wymaganiom PNE.
Sprzet i osprzet instalacyjny mocowaé do podtoza w sposéb trwaty i bezpieczny.

Przytaczanie odbiornikéw

Miejsca potgczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikéw doktadnie oczyscic.
Potaczenia wykonac¢ w sposob pewny pod wzgledem elektrycznym
i mechanicznym oraz zabezpieczy¢ przed ostabieniem sity docisku i korozja.

3.11. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
3.11.1. Badania przed przystapieniem do roboét

Stan robo6t budowlanych i wykonczeniowych powinien by¢ taki, aby roboty
elektryczne mozna byto prowadzi¢ bez narazenia instalacji na uszkodzenia,
a pracownikow na wypadki przy pracy.

3.11.2. Badania w czasie odbioru robét

W trakcie prac elektroinstalacyjnych nalezy przeprowadzaé nastepujace odbiory:
- czesSciowe - zamocowanie opraw oswietleniowych i gniazdek, konstrukcje
wsporcze, instalacja przed zatgczeniem pod napiecie,
- zanikowe — instalacje podtynkowe przed tynkowaniem, inne fragmenty
instalacji, ktore bedg niewidoczne po zakonczeniu robot montazowych.

3.12. PRZEDMIAR i OBMIAR ROBOT

Przedmiar robét zostat wykonany wedtug zasad podanych w odpowiednich
katalogach naktadow rzeczowych.

3.13. ODBIOR ROBOT

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na piSmie Zamawiajgcego.
Odbidr koncowy nastgpi w terminie ustalonym w umowie, liczac od dnia
potwierdzenia przez Zamawiajgcego zakonczenia robét.
Odbioru dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego.
Komisja dokonuje oceny ilosciowej i jakosciowej prac na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacjg przetargowa.
Odbidr powinien by¢ potwierdzony protokotem i powinien zawierac:

- ocene wynikéw badan,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usuniecia,

- informacje dotyczaca robét zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu.



3.14. WARUNKI PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena skalkulowana przez Wykonawce dla danej pozyciji
w wycenianym przedmiarze robaot.

Ceny jednostkowe powinny uwzglednia¢ wszystkie koszty niezbedne do wykonania
robot okreslonych w danej pozycji przedmiaru tgcznie z kosztami i pracami
dodatkowymi.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje

w wycenionym przedmiarze robot jest ostateczna.

Podstawg ptatnosci jest faktura VAT wystawiona na podstawie protokotu odbioru
robot.

Przy dokonywaniu rozliczeh obowigzujg postanowienia zawarte w umowie
pomiedzy Zamawiajgcym, a Wykonawca.

3.15. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. PN —IEC 60364 — 4 — 41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

2. PN-IEC 60364 — 5 — 523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnosc
dtugotrwata przewodow.

3. Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych

4. Rozporzadzenie Ml z 12.04.2002 w sprawie ,, Warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie ” Dz.U. nr75 z 15.07.2002 .

5. Rozporzadzenie MSW z 3. 11.1992 w sprawie ,, Ochrony przeciw pozarowej
budynkow i innych obiektéw budowlanych i terenéw, Dz.U. nr 92 z 10.12.1992.

6. PN —-EN 12464 — 1 z 11 2004 swiatto i oswietlenie. Oswietlenie miejsc pracy.

Czes¢ 1:Miejsca pracy we wnetrzach

Prawo Budowlane.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych

Tom V. Instalacje elektryczne.
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