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GDANS K PAZDZIERNIK 20009r.

WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ST 00.00.00 — Wymaganidanegddnosi s do wymaga
wspolnych dla poszczegdlnych wymagachnicznych dotyezych wykonania i odbioru
robét, ktére zostanwykonane w ramach prac remontowych: WYMIANA SCHOWNO
STALOWYCH OBOK PORTIERNI, MONTA PLATFORMY DLA
NIEPELNOSPRAWNYCH, HOLL, DY URKA, KLATKA SCHODOWA WEXCIOWA-
PARTER-PRACE MALARSKIE, WYMIANA DRZWI ZEWNETRZNYCH D1, D2,
MONTAZ INSTALACJI WENTYLACJI | KLIMATYZACJI-POM EO07, NAPRAWA
DACHU W BUDYNKU WYDZIALU ELEKTROTECHNIKI | AUTOMATY KiI
POLITECHNIKI GDANSKIEJ

1.2 Zakres prac remontowych obejmuje:

1.2.1 Budowlane:

- demonta istniefcych schoddw stalowych obok portierni

- dostawa i montanowych schodéw stalowych zgodnie z projektem

- dostawa i montaplatformy dla niepetnosprawnych z najazdem na siprmocowane;j
do sciany, o wymiarach 1000 x 800 mm, liczba przystam@) udwig 225 kg,
predkos¢ 0,1 m/s, moc silnika 0,65 kV, zasilanie 240V, stesinie na kasetach

- przygotowanie powierzchni, gruntowanie i dwukrotnalowaniescian i sufitow farla
emulsyjra — klatka schodowa wagiowa, holl, dgurka

- przygotowanie powierzchni, gruntowanie i dwukrotalowanie lamperician farla
ftalowa — klatka schodowa wagiowa, holl

- przygotowanie powierzchni, dwukrotne malowanie 4arlftalowa balustrad
schodowych i pochwytow drewnianych

- wymiana wyktadziny PCV — dyirka

- monta zaluzji pionowych okiennych — dyrka



- wymiana drzwi - skrzydio drzwiowe 90x205 wegtrzne z piyty widrowej
otworowej, okleina naturalna w kolorze buk, wypase w 2 zamki z oknem
podawczym 60x80cm, soieznica drewniana szer. 10 cm z opaskami w kolorze
skrzydta - dyurka

- wymiana okna w dyrce od strony klatki schodowe] wejowej na PCV
jednoskrzydtowe — kolor biaty

- drobne naprawy, czyszczenie i impregnacja posddgkiko — holl

- remont drzwi wahadtowych pordzy klatka schodow wejsciowa a holem -
wymiana szyb, uzupetnienie ubytkéw, szpachlowarselifowanie, malowanie
skrzydet i gcieznic, wymiana zawiaséw i pochwytéw

- wymiana drzwi drewnianych dwuskrzydiowych pediy Kklatkh schodow a
wyjsciem z tylu budynku — nowe drzwi dwuskrzydiowe, zskita 90x205 cm
wewretrzne z plyty wiérowej otworowej, okleina naturalna kolorze buk,
wyposaone w 2 zamki z wktadk patentow, oscieznica drewniana szer. 10 cm z
opaskami w kolorze skrzydta

- przeniesienie centralki systemu monitoringu do mamtzenia obok dyrki

- wymiana drzwi zewgtrznych D1 na drzwi drewnianeladbwe lakierowane lakierem
odpornym na warunki atmosferyczne

- wymiana drzwi zewgtrznych D2 na drzwi metalowe dwuskrzydiowe Zwiatlem
zewretrzne z izolag termiczra 0 wymiarach 134 x 275 cm z okleirodporm na
warunki atmosferyczne, wypasme w 2 zamki i samozamykacz

- wymiana dachowek, uzupetnienie obrébek blacharskidach od ul. Siedlickiej

- wykonanie niezkdnych przeli i uzupetnié otworow

- wykonanie prac zabezpieczeych

- usungcie z budynku, wywoz na wysypisko i utylizacwszystkich materiatow
porozbiorkowych

1.2.2.Instalacje elektryczne

- wykonanie nowego obwodu elektrycznego zasgilego platform dla
niepetnosprawnych — utenie przewodu 30 mb YDYp podtynkowego 3x2,5 mm2 z
wykuciem i zamurowaniem bruzd, montaabezpieczenia S191 B16A w istamg)
rozdzielnicy, monta kasety metalowej 30 x 30 cm jako obudowy do manta

elementéw sterowania platfoandla niepetnosprawnych



- wykonanie nowego obwodu elektrycznego gniazda sjlekhego w dyurce —
utozenie przewodu 30 mb YDYp podtynkowego 3x2,5 mm2 ygkwgiem i
zamurowaniem bruzd, momtaabezpieczenia S191 B16A w istaagj rozdzielnicy,

- wymiana drzwiczek rozdzielnicy elektrycznej w holu

- wymiana opraw €wietleniowych na oprawy nastropowe 2 x 36W — hdhtka
schodowa wégiowa

- przeniesienie centralki systemu monitoringu zutki do pomieszczenia obok

1.2.3.Instalacja wentylacji i klimatyzacji
- monta klimatyzatora kasetonowego 5,3 kW w pomieszcz&fid wraz z instalagj

odprowadzenia skroplin, momtanstalacji wentylacji (nawiew i wyaQ)

1.3 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowieé& dokumentow przetargowych i kontraktowych i

nalezy je stosowaw zleceniu i wykonaniu roboét opisanych w pkt. 1.2.

1.4 Ogodlne wymagania dotycpce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodidoz

przedmiarem robot, ST i poleceniamiyniera.

1.5 Przekazanie terenu budowy
Kierownik techniczny w terminie okélonym w kontrakcie przek& Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniggrawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg, dziennik budowy, dokumentacje i ST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia$daza ochron przekazanych mu pomieszézdo
chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone Iniszzzone mienie Wykonawca odtworzy

I naprawi na wiasny koszt.

2. Dokumentacja
Specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumentgek@azane przez kierownika
Wykonawcy stanowdi czes¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione wccjeminym z nich

sa obowhnzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.



Wykonawca nie mze wykorzystywa bteddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiaddanKierownika, ktéry dokona odpowiednich
zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiakdab zgodne z dokumentami
przetargowymii ST.

Dane okrélone w ST lgda uwazane za warti docelowe, od ktérych dopuszczalne s
odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. W przypadku , gdy enaty lub
roboty nie kda w petni zgodne z dokumentacjub ST i wplynie to na niezadawaley
jakos¢ elementdébw pomieszciagto takie materialy dmla niezwitocznie zagpione innymi a

roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

3. Zabezpieczenie terenu budowy
Wszystkie ogrodzenia , znaki zapory i inneadzenia zabezpieczae kkda akceptowane
przez Kierownika. Wykonawca zapewni state warunkdogzngci w dziea i w nocy tych
zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne zgladow bezpieczestwa.
Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w
sposOb uzgodniony z Kierownikiem oraz przez umiesaie w miejscach i ikziach
okreslonych przez Kierownika tablic informacyjnych, kyéh tre&¢ bedzie zatwierdzona
przez Kierownika. Tablice informacyjnecdn utrzymywane przez Wykonawon dobrym
stanie przez caly okres realizacji robo6t. Kosztezgiieczenia terenu budowy nie podlega

odrebnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cern kontraktu.

4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowkzek zné i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy wykazania robét Wykonawcatizie:
a) utrzymywa teren budowy we wikaiwym porzdku,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezsio przepisow
i norm dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie
unika¢ uszkodzé lub uchzliwosci dla osob, wlasnei spotecznej i innych, a
wynikajace ze skzenia , hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢pasttvie jego
sposobu dziatania.



5. Ochrona przeciwpaarowa
Wykonawca hdzie przestrzegaprzepisow ochrony przeciwparowej. Wykonawca duzie
utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyobw mieszkalnych i magazynach oraz
w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalngdab sktadowane w sposob zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przedegesh 0osob trzecich. Wykonawcadzie
odpowiedzialny za wszystkie straty spowodowaneapem wywotanym jako rezultat

realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

6. Bezpieczastwo i higiena pracy
Podczas realizacji robét Wykonawcagdbie przestrzega przepisow dotycych
bezpieczéstwa i higieny pracy. Szczegdly zawarte zawardabw przediazonym przez
Wykonawe; i zatwierdzonym przez Kierownika Planie zapewradmezpieczgstwa.
Uznaje st, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

7. Materialy

7.1 Zrédta uzyskania materiatow
Co najmniej na tydzie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiektenatow
przeznaczonych do robot Wykonawca oraz jego wszysmywykonawcy i poddostawcy
przedstawi do zatwierdzenia Kierownikowi szczeg@owinformacje dotycxe
proponowanegozrodet wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyofateriatéw i
odpowiednieswiadectwa i wszystkie wymogi przytoczone w tym =zmie przez Prawo
Budowlane oraz Rozpadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 5
sierpnia 1998r w sprawie aprobat kryteriow techmych oraz jednostkowego stosowania
wyrobow budowlanych.
Zatwierdzenie partii (egci) materiatbw z danegdrodia nie oznacza automatycznieg
wszelkie materiaty z danegwodta uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobazany jest do
prowadzenia badaw celu udokumentowaniag materiaty uzyskane z dopuszczalnegmita

w SposOb ceigly spetniag wymagania Specyfikacji technicznej w czasie gmstrobot.



7.2 Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy, hdz ztozone w miejscu wskazanym przez KierownikasliJgierownik zezwoli
Wykonawcy na #ycie tych materiatdw do innych robét,zrtie do ktorych zostaty zakupione,
to koszt tych materiatéw zostanie przewéetowany przez kierownika.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,

Wykonawca wykonuje na whasne ryzyko, iczsk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

8. Sprzt
Wykonawca zobowazany jest do iywania jedynie takiego spgtui, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych roboét. Spez uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofett Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ilgci
wskazaniom zawartym w zestawieniu sz zaakceptowanym przez Kierownika. Sprz
bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonywania robot ma byutrzymywany w
dobrym stanie technicznym i gotoved do pracy. Sprg ma by zgodny z normami ochrony
srodowiska | przepisami dotyggymi jego uytkowania. Wykonawca przedstawi
kierownikowi kope dokumentdéw potwierdzagych dopuszczenie spitm do uytkowania,

tam gdzie jest to wymagane przepisami.

9. Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z kontraktem oraz za jdko
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robét, za zgodné¢ z dokumentami
prowadzonych robét, wymaganiami ST oraz polecenléieriownika.

Decyzje Kierownika dotycce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementolot kxda
oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakciev iST a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik vikinmateriatow i robot, rozrzuty
normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniu materialdw, sdtadczenia z

przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywsge na rozwzamn kwestk.

10. Odbidr robot
W zaleznoéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryci,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi wstpnemu,



d) odbiorowi kaacowemu

10.1 Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na koowej ocenie iléci i jakosci
wykonywanych robét, ktdre w danym procesie realiadegaj zakryciu.
Odbi6r robdét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonywany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogdlnego
postpu robot. Odbioru robét dokonuje Kierownik.
Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem daebaika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Kierownika. Odbiéddie przeprowadzony niezwitocznie,
nie p&niej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika @®ud i

powiadomienia o tym fakcie Kierownika.

10.2 Odbidr czsciowy
Odbioér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje gwg zasad jak przy odbiorze wphym robot. Odbioru robot

dokonuje Kierownik.

10.3 Odbiér wsgpny robot
Odbior wsepny polega na ocenie rzeczywistego wykonania rabotiniesieniu do ich ikzi,
jakaosci i wartasci.
Gotowas¢ do odbioru bhdzie stwierdzona przez Wykonagwapisem do dziennika Budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na&imiie o tym fakcie Kierownikowi.
Odbior wstepny robot naspi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowyazac od
dnia potwierdzenia przez Kierownika zakaenia roboét i przycia dokumentow.
Odbioru wsgpnego dokona komisja wyznaczona przez zamawvggp W obecrii
Kierownika i Wykonawcy. Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny jalaowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw bafilda pomiaréw, ocenie wizualnej oraz

zgodndci wykonania robot z dokumentacja przetargov8T.

10.4 Odbioér koacowy
Odbior kacowy polega na ocenie wykonania robét gginych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze weginym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior kacowy kegdzie dokonywany na podstawie oceny wizualnej ohbiekz

uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 10.3 ,, Odbidepvs/ robot”



11. Postanowienia kécowe

Przy realizacji zadania nalgbezwzgédnie przestrzedggprzepisow zawartych w:

- Rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@@r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiaddudynki i ich usytuowanie ( Dz. U. Nr 75
poz. 690 z pgn. zm.).

- Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wkpga 2004r. w sprawie
szczegoOtowego  zakresu i formy dokumentacji projekj, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz prograrffunkcjonalno-aytkowego
(Dz. U. Nr 202 poz. 2072).

- Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i

higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanj@h U. Nr 47 poz. 401).



