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SZCZE(}(')LOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
SIEC CIEPLOWNICZA Z PRZYLACZAMI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru sieci cieplowniczej z przytaczami do weztdw cieptowniczych (Gmach
Gtowny, Budynek B, Misidwka ) na terenie Politechniki Gdanskiej w Gdansku
Wrzeszczu przy ulicy Narutowicza 11/12 .

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania Szczegdtowe;
Specyfikacji Technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t przy
wykonywaniu sieci cieplowniczej z przytaczami wykonywanej z rur preizolowanych
1 obejmujg roboty montazowe .

2. MATERIALY

- rury preizolowane z alarmem w odcinkach 6m i 12m
- 0 $rednicach dn 219,1/315

- rury preizolowane z alarmem w odcinkach 6m

- 0 Srednicach dn 168,3/250

- rury preizolowane z alarmem w odcinkach 6m 112 m
- 0 Srednicach dn 139,7/225

- rury preizolowane z alarmem w odcinkach 12 m

- 0 Srednicach dn 76.1/140

- rury preizolowane z alarmem w odcinkach 61 12 m
- 0 srednicach dn 48,3/110

- zawory preizolowane z alarmem dn 150

- zawory preizolowane z alarmem dn 125

- zawory preizolowane z alarmem dn 65

- elementy sygnalizacji alarmowe;j

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu , ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany
do robot powinien by¢ zgodny z ofertqa Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod
wzgledem typow ilosci wskazaniom zawartym w SST lub projekcie organizacji robét



zaakceptowanym przez Inspektora . W przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora .
Liczba 1 wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét , zgodnie

z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inspektora w
terminie przewidzianym umowsg .

Sprzgt bedacy wiasnosdcia Wykonawcey lub wynajety do wykonywania rob6t ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy . Bedzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania .

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania , tam gdzie jest to wymagane przepisami .
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach , Wykonawca powiadomi Inspektora
0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu .
Wybrany sprzet , po akceptacji Inspektora nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez
Jego zgody .

Jakikolwiek sprzet , maszyny urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkéw umowy , zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane nie dopuszczone
do robét .

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu ,
ktore nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét 1 wlasciwosci
przewozonych materiatow .

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inspektora , w terminie
przewidzianym umowa, .

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie

1 innych parametrow technicznych .

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
mogg by¢ dopuszczone przez Inspektora , pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkdéw drog na koszt Wykonawcy .

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco , na wlasny koszt ,wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy .

4.1. Transport rur preizolowanych

Wykonawca zapewni transport rur preizolowanych w pozycji poziomej wzdhuz
srodka transportu . Wykonawca zabezpieczy przewozone rury przed przesuwaniem
i przetaczaniem pod wplywem sit bezwtadnosci wystepujacych w czasie transportu .
Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa nie moze przewyzszaé $cian
srodka transportu o wigcej niz 1/3 $rednicy zewngtrznej wyrobu .



Pierwsza warstwe rur preizolowanych nalezy uktadaé¢ na podktadkach drewnianach ,
za$ poszczegblne warstwy w miejscach stykania sie wyrobow nalezy przektada¢
materiatem wysciétkowym .

4.2. Transport ksztaltek i zaworow
Ksztattki i zawory moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposob
Zabezpieczony przed przesuwaniem si¢ podczas transportu .

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot .

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz

za Jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonanych robdt , za ich zgodno$é z
dokumentacjq projektowa , wymaganiami SST , projektu organizacji robot oraz
poleceniami Inspektora .

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie

i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami

1 rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inspektora .

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wyznaczaniu robot zostang , jesli tego wymaga¢ bedzie Inspektor , poprawione
przez Wykonawce na wlasny koszt .

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie
zwalnia Wykonawce od odpowiedzialnosci za ich doktadno$é .

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy ,
dokumentacji projektowej i w SST , a takze w normach i wytycznych .

Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét
Rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow ,
doswiadczenia z przesztosci , wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie .

Polecenia Inspektora bedgq wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym , po ich otrzymaniu przez Wykonawce , pod grozba zatrzymania
robot . Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca .

5.2. Wykonywanie sieci z rur preizolowanych

5.2.1. Roboty ziemne

Przed przystapieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy
Je w terenie (z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne) , a szkice
sytuacyjne reperow i ich rzedne przekaze Inspektorowi .

Wykopy nalezy wykonywa¢ recznie z uwagi na zageszczenie toréw tramwajowych
oraz istniejace uzbrojenie terenu .



Wykopy wykona¢ jako waskoprzestrzenne . Dno wykopu powinno by¢ réwne

1 wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej , przy czym dno
wykopu Wykonawca wykona na poziomie nizszym o 10cm grubosci podsypki
piaskowej na ktérej ulozone zostang rury preizolowane .

5.2.2. Wykonywanie sieci z rur preizolowanych

Rury c.0. preizolowane oraz elementy preizolowane z instalacjg alarmowa firmy
ZPU Migdzyrzecz . Montowanie sieci z rur preizolowanych powinno odbywac sig
na powierzchni terenu , nastgpnie opuszczane na dno wykupu .

Z uwagi na zageszczenie torow tramwajowych montaz n sieci nalezy wykonywacé
na terenie odcinkami 12m nastgpnie opuszczac¢ do wykopu .

Alternatywnie o ile Inwestor wyrazi zgode na demontaz toréw na trasie sieci montaz
wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi producenta rur .

Spawanie rurociagdéw — dopuszcza si¢ wszystkie rodzaje spawania , z priorytetem
spawania elektrycznego . Decyzja o rodzaju spawania podejmie Inspektor .
Materiaty do spawania elektrycznego — elektrody typ ER 3.46 @ 2,51 3.23mm

Lub Typ OK. 53 2.513.25mm .

Konce rur ktore maja by¢ spawane powinny by¢ przygotowane zgodnie z [SO 6761
t.J. obszar spawania powinien by¢ czysty , bez farby i innych zanieczyszczen oraz
materiatu izolacyjnego . Konce rur nalezy ukosowac do grubosci $cianki rury

do 4mm w literg V , dla wigkszych grubosci scianek w literg Y .

Odlegtosci sieci cieptownicze] od budowli sgsiadujacych powinny by¢ zgodne

z dokumentacjq . Przewody powinny byc¢ rozmieszczone w stosunku do pozostatych
elementow uzbrojenia podziemnego zgodnie z dokumentacja projektows, .

W ponizszej tabelce podano minimalne odleglosci projektowanej sieci cieptowniczej
od uzbrojenia podziemnego :

Rodzaj przewodu Minimalna dopuszczalna
Odleglos¢ w (m)

Kabel energetyczny 1.0

Kabel teletechniczny 0.8-2.5

Przewdd gazowy niskiego 1.0

cisnienia

Przewdd gazowy sredniego 1.0

ci$nienia

Przewdd wodociagowy 1.0

Przewdd kanalizacyjny 1.0

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Proba szczelnosci przewodu

Wszystkie wykonane spawy na catej dtugosci sieci cieptowniczej wykonanej w
technologii rur preizolowanych musza odpowiada¢ wymaganiom normy EN 25817
(ISO 5817)1 musza by¢ starannie badane radiologicznie wg. [SO 1106-3 .
Kwalifikacje spzwaczy powinny by¢ zgodne z EN 287 : czes¢ I .



Kontrola 1 ocena wynikow powinna by¢ zgodna ze :

»Zblorem wzorcowych radiogramow spoin” , wydanym przez International Instytute
of Welding (IIW) . Spoiny powinny mie¢ jakos¢ co najmniej zgodna z

,Kolorem Niebieskim” co odpowiada 2 klasie jakosci w piecioklasowej skali objetej
tym zbiorem .

6.2. Plukanie przewodow

Po uzyskaniu pozytywnych wynikéw proby szczelnosci nalezy cata sie¢ poddac
plukaniu uzywajac w tym celu czystej wody wodociggowe; .

Predkosc¢ przeptywu wody w przewodach powinna umozliwi¢ usunigcie wszystkich
Zanieczyszczen mechanicznych wystepujacych w przewodach sieci cieplnej .

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie

z dokumentacja projektowa i w jednostkach ustalonych w kosztorysie .

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora

a zakresie obmierzanych roboét i terminie obmiaru , co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki pomiaru beda wpisane do rejestru obmiarow .

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca , w sposéb okreslony w warunkach kontraktu .
Sporzadzony obmiar robdt Wykonawca uzgadnia z Inzynierem w trybie ustalonym
w umowie . Wyniki obmiaru robdt nalezy poréwnac z dokumentacja techniczno —
kosztorysowa , w celu okreslenia ewentualnych rozbieznosci w ilosciach robot .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m(metr) wykonanej i odebrane;j sieci cieplnej
z przylaczami .

- rury w (m)

- kolana w (szt)

- huki w (szt)

- zawory w (szt.)

- wykopy w (m’)

- podsypki w (m?)

- roboty drogowe w (m?)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru roboét

Odbiodr ostateczny robdt polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci , jakosci 1 wartosci .

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora .

Ostateczny odbior robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy .



Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora i Wykonawcy .

Komisja odbicrajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentdw , wynikdw badan i pomiaréw , ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowg obowiazujacymi normami
I przepisami oraz SST .

8.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robodt jest protokot
odbioru ostatecznego robdt sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego . Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany
przygotowac nastgpujace dokumenty :

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa , jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy
szczegotowe specyfikacje techniczne
ustalenia technologiczne
dzienniki budowy i rejestry obmiardéw (oryginaty)
wyniki pomiaréw kontrolnych
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
opini¢ technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan
1 pomiarow zataczonych do dokumentéw odbioru
rysunki (dokumentacj¢) na wykonanie robot towarzyszacych (np. rozbidrka
1stniejacych tordw tramwajowych , przetozenie linii energetycznej itp.) oraz
protokoly odbioru 1 przekazania tych robdt wtascicielom tych urzadzen

10.geodezyjng inwentaryzacje po wykonawcza robot

11.kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji

powykonawczej
Jezeli w trakcie odbioru jakies wymagania nie zostaty spetnione lub tez ujawnity si¢
jakies usterki nalezy uwzglednic je w protokole podajac jednoczesnie termin ich
usuniecia .
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9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Ustalenia ogoélne

Podstawe platnosci stanowi cena jednostkowa 1 m rurociggu rury preizolowane;j .
Podstawq ptatnosci za montaz urzadzen jest 1 komplet lub 1 sztuka

Podstawa platnosci za ptukanie sieci i proby szczelnosei jest 1 m .

Ceny obejmuja : material , dowoz i montaz , zgodnie z dokumentacja techniczna .



10.NORMY , KATALOGI I DOKUMENTY ZWIAZANE Z
OPRACOWANIEM DOKUMENTACJI

10.1.Katalogi

Katalogi rur preizolowanych

Katalogi armatury preizolowanej
Katalogi elementow instalacji alarmowe;j

10.2.Normy
PN-EN-253 — Systemy preizolowanych rur do podziemnych wodnych sieci
Cieptowniczych . Zespo6t rurowy ze stalowej rury przewodowe;j ,
Izolacji cieplnej z poliuretanu 1 ptaszcza ostonowego z polietylenu
PN-EN-288 — Wymagania i1 badania dla procedur spawalniczych . Przepisy ogdlne
dotyczace taczenia spawaniem
PN-EN-488 — System preizolowanych rur do podziemnych wodnych sieci
cieptowniczych . Zespol armatury do stalowych rur przewodowych
z 1zolacja cieplng z poliuratanu i ptaszczem ostonowym z polietylenu
PN-EN-489 — System preizolowanych rur do podziemnych wodnych sieci
cieptowniczych . Zespot ztacza stalowych rur przewodowych z
1zolacjg cieplng z poliuretanu i ptaszczem ostonowym z polietylenu
PN-B-02421 — Ogrzewnictwo 1 cieptownictwo . Izolacja cieplna rurociagdw ,
armatury 1 urzadzen . Wymagania 1 badania przy odbiorze



