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1. CZESC OGOLNA
1.1. Temat i zakres opracowania

Tematem opracowania jest projekt techniczny wykonawczy systemu sygnalizacji wlamania i
napadu (SSWiN).

Projekt obejmuje:

- instalacjg systemu

- montaz

- uruchomienie

1.2. Lokalizacja obiektu

Obiekt zlokalizowany jest w budynku Kuzni Politechniki Gdanskiej

1.3. Zamawiajqcy

Politechnika Gdanska

Wydziat Inzynierii Ladowej i Srodowiska
ul.Narutowicza 11/12

80-233 Gdansk

1.4. Podstawa opracowania

- Zlecenie Jednostki Projektowej: ,,Jarostaw Kwiatkowski Projektowanie”, 80-464 Gdansk, ul.

Leszczynskich 1B/10
- Podktady budowlane - ,,Jarostaw Kwiatkowski Projektowanie”

- Prawo Budowlane ustawa z dnia 07.07.94 (jednolity tekst Dz. U. Nr 243/2010, poz. 1623 z pozn.

zm.)
- Polska Norma ,,Systemy Alarmowe” PN-EN 50131

- Materiaty techniczne 1 instrukcje producentow sprzetu

1.5. Producenci i dostawcy urzqdzen

Generalnym producentem urzadzen systemu sygnalizacji wltamania i napadu (centralowych)
jest Przedsigbiorstwo Produkcyjno Uslugowe ,,SATEL” Sp.j., Gdansk ul. Schuberta79. Wymog
konkretnego producenta urzadzen centralowych wynika z faktu, ze projektowany system jest

rozbudowa istniejacego w budynku SSWiN.
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1.6. Uzgodnienia

Projekt jest zgodny z Polskimi Normami oraz uzgodnieniami w zakresie instalacji
elektrycznej (Dyrektor Administracyjny Wydzialu Inz. Ladowej i Srodowiska) oraz Dzialem
Ochrony Mienia - wynikajacymi z potrzeb zabezpieczenia obiektu.

Instalator winien na placu budowy obowiazkowo uzgodni¢ z Kierownikiem prac elektrycznych

wykonanie badz sposob podtaczenia systemu alarmowego do rozdzielnicy T1.

2. OPIS TECHNICZNY
2.1. Charakterystyka obiektu
Obiekt spetnia funkcj¢ dydaktyczno-naukowa i sktada si¢ z dwoch kondygnacji.
Dojscie do obiektu umozliwiaja:
ewejscie gtbwne do budynku
ewyjscie ewakuacyjne od strony Audytorium Novum - zamknigte
emetalowa brama umozliwiajaca wejscie do starej czesci Kuzni

otrzy wejscia boczne do Laboratorium Opon (bez mozliwosci wejscia w glab budynku)

Sposob ulokowania pracownikow (zdecydowana wigkszo$¢ pracuje na pigtrze) i charakter
pracy wymuszajacy petna dostgpnos¢ pomieszczen dydaktycznych i pracowni oraz usytuowanie
obiektu w poblizu ulicy Siedlickiej (tatwos$¢ ucieczki ewentualnego intruza), pozwalaja stwierdzic,
ze istnieje stosunkowo duze ryzyko prob wlamania do pomieszczen na parterze podczas godzin pracy.
Pomieszczenia na pigtrze bylyby zagrozone w sytuacji, gdyby wszyscy pracujacy na pigtrze opuscili
swoje migjsca pracy, a obecni byliby jedynie studenci odbywajacy zajgcia na parterze. Komunikacje
pionowa zapewnia klatka schodowa, umozliwiajaca dojscie z parteru na Ip.

Biorac pod uwage ogolne uwarunkowania lokalizacyjno-§rodowiskowe, a takze skumulowana
oceng ryzyka - stwierdza sig, ze kompleksowa ochrong obiektu powinny stanowic:

1. zabezpieczenia mechaniczne (atestowane zamki)
2. ochrona elektroniczna systemem przeciwwlamaniowym
3. ochrona elektroniczna systemem domofonowym - po godzinach pracy

4. ochrona fizyczna w przypadku zagrozenia

Dodatkowym zabezpieczeniem jest Wewngtrzna Stuzba Ochrony PG, reagujaca na przekazywane z
Obiektu sygnaly alarmowe, za posrednictwem istniejacego w PG systemu monitoringu.

Budynek nie jest objety catlodobowa stuzba dozorowa.
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2.2. System sygnalizacji wlamania i napadu

Objecie ochrona elektroniczng wyznaczonych obszardw, uzytkowanych w roéznych porach dnia,
wymaga bardzo elastycznego systemu. System musi zapewni¢ tworzenie dowolnych stref nie tylko
podczas jego uruchamiania, ale rowniez umozliwi¢ zmiany organizacji systemu podczas
eksploatacji. Ponadto system powinien by¢ tatwy w obstudze.

System zasilany jest z sieci 230 V AC, a takze posiada zasilanie awaryjne (akumulatory), ktore
pozwalaja na pracg systemu, w razie zaniku zasilania w sieci przynajmniej na 30 godzin.

Niniejszy Projekt jest rozbudowa istniejacego systemu i dotyczy zabezpieczenia nowopowstalych
pomieszczen na Ip.
Schemat blokowy systemu przedstawia rysunek nr 1.

Zalozenia: system sygnalizacji wlamania i napadu

1. Elektroniczna ochrona przeciwwlamaniowa na poziomie Ip. zostaly objete:

e pomieszczenie 2.01.A
e pomieszczenie 2.01.B
e pomieszczenie 2.01.C
e pomieszczenie 2.01.D

e pomieszczenie 2.01.E

2. Konfiguracja linii:

o czujnikow - 2EOL/NC
o sabotazu sygnalizatora - EOL
o mikrowylacznikéw obuddéw: podcentrali 1 puszki taczeniowej — NC

3. Zasady i szczegdly podtaczania przewodoéw do podcentral i ekspanderéw zostaty przedstawione

w instrukcjach tych modutéw oraz w instrukcji instalatora centrali alarmowe;.

Uwagi:
e klawiatura LCD do obstugi ,,nowego” systemu bgdzie zamontowana z prawej strony przed
wejsciem do pom.2.01.A.

e pracg systemu nadzoruje mikroprocesorowa centrala alarmowa typu INTEGRA firmy

SATEL

e podcentrala alarmowa wraz z akcesoriami zostanie zainstalowana w pomieszczeniu komory

klimatyzacji 2.01.C.
e przewidziano sygnalizacj¢ akustyczna stanow alarmowych przed wejsciem do pom. 2.01.D.

e zaklada sig pelny monitoring alarmowego systemu przeciwwlamaniowego
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2.3. Charakterystyka urzqdzen systemu sygnalizacji alarmu, wtamania i napadu

Detektorami wykrywajacymi ruch (wtargnigcie intruza) sa czujki PIR o charakterystyce przestrzenne;.

Czujki magnetyczne z linia sabotazowa bgda zastosowane do ochrony drzwi. Reaguja na przerwanie
strumienia magnetycznego w chwili otwarcia drzwi.

Mikroprzetaczniki antysabotazowe - przeznaczone sa do ochrony urzadzen i1 aparatury przed
otwieraniem przez osoby niepowolane, generujac sygnat w momencie uchylenia pokrywy urzadzenia
lub préby jego demontazu.

Manipulator LCD - stuzy do obstugi systemu oraz do jego programowania. Podstawowy manipulator

jest zamontowany w przedsionku, po wejsciu do budynku.
Sygnalizator akustyczny - informuje sygnalem dzwigkowym o naruszeniu linii wej$ciowej centrali
przyporzadkowanej okreslonej strefie znajdujacej si¢ w czuwaniu.

Jednostka sterujaca systemem jest nowoczesna, mikroprocesorowa centrala alarmowa typu INTEGRA.

Programowanie systemu odbywa si¢ przy pomocy komputera, a eksploatacja przy pomocy

manipulatoréw LCD.

Dostep do systemu chroniony jest hastem operatora (zalaczanie, wylaczanie, kasowanie alarmu) oraz
hastem administratora (zmiany w organizacji, rozbudowa systemu, itp.). Wszystkie istotne zdarzenia,
jak np. zalaczanie, wylaczanie - sa zapisywane w pamigci zdarzen z data i godzina, kiedy zdarzenie
miato miejsce.

Wszystkie urzadzenia i osprzet nalezy zainstalowaé zgodnie z dokumentacja DTR ich
producentow.
Prace instalacyjne, montazowe i inne zwigzane z przedmiotem opracowania nalezy wykonac $cisle
wedlug obowiazujacych norm i zgodnie z przepisami BHP.
Prace powinny by¢ zlecone firmie posiadajacej odpowiednia koncesje wydana przez MSW

upowazniajaca do wykonywania prac objetych niniejszym projektem.

2.4. Organizacja systemu alarmowego
Podzial obszaréw chronionych na strefy dokonywany jest programowaniem systemu przed
jego zamontowaniem, badz jego przeprogramowaniem w trakcie eksploatacji - zgodnie z potrzebami

Uzytkownika wspolnie z Dziatem Ochrony Mienia.
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Wstepnie zaklada sie utworzenie nowych nastepujacych stref:

L.p. CENTRALA - opis

1 |pom.2.01.A/B — Laboratoria

2 pom.2.01.C / D — pomieszczenie komory klimatyzacji

3 pom.2.01.E — pomieszczenie szafy klimatyzacji

2.5. Zasilanie systemu alarmowego

Podstawowym zrodtem zasilania jest jednofazowa sie¢ napigcia przemiennego 230V. Zrodlem
zasilania awaryjnego jest akumulator zelowy ,bezobslugowy” o napigciu 12 V 1 pojemnosci
wystarczajacej na 30 godzin pracy systemu w przypadku zaniku napigcia w sieci.

Przelaczanie z zasilania podstawowego na awaryjne, w przypadku zaniku napigcia w sieci i
powro6t do zasilania podstawowego oraz fadowanie akumulatora bedzie odbywato si¢ automatycznie.
Ponizej przedstawiono bilans baterii akumulatora wg zalecen zawartych

w EN 50131-1:2005 dla zasilaczy typu A stopnia 3. Zaktadaja one w razie awarii zasilania sieciowego
konieczno$ci pracy systemu alarmowego przez okres 30 godzin na zasilaniu awaryjnym, gdy system

moze powiadamia¢ zdalnie o problemie z zasilaniem.

Bilans energetyczny dla Podcentrali PP1:

Zatozenie: akumulator 9 Ah

Dysponowany prad na 30 godzin dla akumulatora 9 Ah wynosi:

[30h=9 Ah/30 h=0,3 A (300 mA)

Srednie prady pobierane przez elementy systemu alarmowego zbudowanego
w oparciu o podcentralg:

e ptyta podcentrali: 45 mA =45 mA

e wejscia NC: 8 x 5 mA =40 mA

e ckspander wejsé: 18 mA = 18 mA

3 czujki ruchu PIR: 3 x 10 mA =30 mA

* 4 czujki magnetyczne: 0 (nie wymagaja zasilania).
1= 0,045 + 0,04 + 0,018 + 0,03 = 0,133 A (133 mA)

Sumaryczny $redni prad pobierany przez system wynosi 133 mA, czyli jest mniejszy od pradu, ktory
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moze zapewni¢ akumulator.

Nalezy zastosowaé akumulator zelowy o pojemnosci Q = 9 Ah.
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3. WYKAZ URZADZEN I MATERIALOW

Ze wzgledu na fakt, ze projektowany system bedzie podsystemem wigkszego systemu
opartego na centrali INTEGRA wszystkie moduty centralowe musza poprawnie wspotpracowac z tego

typu centrala dlatego przy ich opisie podano jedynie symbol produktu.

3.1. WYKAZ URZADZEN

Ip. Wyszczegodlnienie Opis, charakterystyka I:(Z)fé

1 | Podcentrala CA-64 PP 1
Dowolny typ z miejscem na transformator

2 | Obudowa podcentrali sleclowy 230V/17_24V/6.0VA AC oraz
umozliwiajacy wmontowanie podcentrali, 1 szt.
ekspandera wej$¢ oraz akumulatora 9 Ah

3 | Transformator sicciowy Dowolny typ, 230V/18-24V/60VA AC pasujacy 1
do obudowy z poz. 2

4 | Ekspander wejs¢ CA-64 E 1

INT-KCLD-GR albo INT-KCLD-BL albo
5 |Manipulator LCD INT-KCLDL-GR albo INT-KCLDL-BL albo 1
INT-KCLDK-GR

Sygnalizator akustyczny, Dowolny typ, estetyczna plastikowa obudowa,

6 wewngtrzny 12 V DC, 110 dB, preferowany ksztalt: okragty !
. Dowolny typ, do drzwi metalowych, zasigg ok.
7 | Czujnik kontaktronowy boczny 20 mm, NC 3
. Dowolny typ, do montazu powierzchniowego z
8 | Czujnik kontaktronowy boczny petla sabotazowa, zasicg ok. 20 mm, NC 4
Dowolny typ, zasigg min. 10 m, optyka
.. lustrzana, charakterystyka  szerokokatna,
9 | Czujnik PIR ustawianie czutoSci, zdalne sterowanie TEST, I
NC
10 | Uchwyt do czujki PIR Dowolny typ, pasujacy do czujek PIR z poz. 9 4
11 | Akumulator Zelowy Dowolny typ, 12V /9 Ah 1

bezobstugowy
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3.2. WYKAZ MATERIALOW

Lot s Jedn. /7
Ip. Wyszczegolnienie miary Ilosé
1 |Przewod YTDY 4*0,5 mm mb 100
2 |Przew6d YTDY 8*0,5 mm mb 100
3 |Przewéd OMY 3*1,5/300V mb 35
4 | Rurka peszla ¢ 16 (z pilotem) mb 35
5 | Rurka peszla ¢ 22 (z pilotem) mb 35
6 | Rurka peszla ¢ 32 (z pilotem) mb 10
7 | Listwa instalacyjna 60 x 40 mb 1
8 | Puszka taczeniowa z zabezpieczeniem antysabotazowym Szt. 1
9 | Pomocnicze materialy montazowe (kotki, wkrety, opaski...) kpl. 1
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4. OKABLOWANIE 1 UWAGI MONTAZOWE

Przed przystapieniem do uktadania instalacji, prace montazowe skonsultowa¢ z wykonawca
instalacji teletechnicznych i elektrycznych.
W szczegodlnosci nalezy uzgodni¢ poprowadzenie przewodu zasilajacego podcentrale wraz z
montazem zabezpieczenia w rozdzielnicy T1.

Prace demontazowe

Przed rozpoczgciem prac budowlanych nalezy zdemontowa¢ dwa czujniki PIR zainstalowane na
filarze w miejscu czujnika C41. PRZED przystapieniem do pracy nalezy bezwzglednie zglosi¢ taki
zamiar w Dziale Ochrony Mienia PG. Dopiero po uzyskaniu zgody od pracownikow Sekcji Systemow
Alarmowych mozna przystapi¢ do prac demontazowych. Przewody tych czujnikow (YTDY 3x2x0,5),
po przedluzeniu w puszce laczeniowej P, beda peinily rolg magistrali komunikacyjnej. Nalezy je

doprowadzi¢ do podcentrali.

Podcentrala

Obudowe¢ podcentrali nalezy zainstalowa¢ w pomieszczeniu 2.01-C (pomieszczenie komory
klimatyzacji) na ceglanej $cianie, nad ostona przepustu kablowego na wysokosci 180cm. Do obudowy
nalezy doprowadzi¢ przewody z wszystkich instalowanych urzadzen (poza czujnikami MKS52 i
MKS53), oraz przewod zasilajacy 230VAC prowadzony z rozdzielni pigtrowej T1. (obwod zasilania
podcentrali nalezy zabezpieczy¢ wylacznikiem nadpradowym typu B6. Przewody biegnace w
scianach 1 sufitach KG nalezy wciagna¢ w rurki peszla. Przewod sieciowy nalezy prowadzi¢ w
oddzielnej rurce peszla. Do prowadzenia przewodow nalezy wykorzysta¢ obudowe kanatu
wentylacyjnego (odcinek trasy migdzy T1 a MK46/MK47).

W obudowie podcentrali nalezy zainstalowa¢ ptyte podcentrali, ekspander wejs¢ 1 akumulator
odpowiednio taczac poszczegdlne elementy 1 podtaczajac przewody z pozostatych elementoéw systemu.
Miejsce montazu obudowy podcentrali 1 trasy prowadzenia przewoddéw zostaly przedstawione w

Projekcie na rysunku nr 2

Pozostale urzadzenia

Czujki ruchu typu PIR nalezy montowaé¢ na uchwytach na wysokosci 210 cm nad podloga lub
bezposrednio pod sufitem jezeli wysoko§¢ pomieszczenia w danym miejscu jest nizsza. Sygnalizator
akustyczno-optyczny wewngtrzny nalezy zainstalowa¢ nad drzwiami do $luzy pomieszczenia komory
klimatyzacji (2.01-D), po stronie pomieszczenia 2.01-B. Czujniki kontaktronowe nalezy instalowac na

oscieznicy 1 skrzydle w jego gornej czesci od strony klamki. Czujniki nalezy mocowaé przez
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przykrecenie do o$cieznicy i skrzydta. Przewody od czujnikow MK52 i MKS53 nalezy doprowadzi¢ do
klawiatury LCD3. Klawiatur¢ LCD zainstalowa¢ w holu przy drzwiach do pomieszczenia 2.01-A, na
wysokosci 130 cm od poditogi.
Oddzielne przewody od wszystkich urzadzen systemu alarmowego (poza czujnikami MKS52 1 MK53)
prowadzi¢ bezposrednio do obudowy systemu alarmowego (PP1) znajdujacej si¢ w pomieszczeniu
2.01-C (pomieszczenie komory klimatyzacji).
W ramach tego projektu nalezy czujke C2 znajdujaca si¢ na holu niedaleko drzwi do pomieszczenia
2.03 umiesci¢ na odpowiednim uchwycie, umozliwiajacym regulacjg jej potozenia.

Rozmieszczenie poszczegdlnych wurzadzen 1 trasy prowadzenia przewoddéw zostaly

przedstawione na rysunku nr 2.

4.1. Przewody.

Ponizsza tabela przedstawia zestawienie przewodoéw wystepujacych w niniejszym projekcie.
Podczas instalacji uktadane przewody musza zosta¢ trwale oznaczone, zgodnie z ponizsza tabela.
Zastosowano nastepujace typy przewodow:

« YTDY 4x0,5; YTDY 8x0,5; — potaczenia systemu alarmowego;
e OMYoz 3x1,5/300V; — zasilanie podcentrali PP1

Tabela polaczen przewodowych:

Nrkabla| Typ kabla Skad dokad
miejsce urzadzenie miejsce urzadzenie
1 OMYoz 3x1,5 Hol —p. 2.01 T1 p.2.01-C PP1
2 YTDY 8x0,5 p. 2.01-C p. 2.01-C PP1
3 YTDY 8x0,5 p. 2.01-C p. 2.01-C PP1
4 YTDY 8x0,5 p.2.01-D S3 p. 2.01-C PP1
5 YTDY 8x0,5 p.2.01-B C41 p. 2.01-C PP1
6 YTDY 8x0,5 p.2.01-B C42 p. 2.01-C PP1
7 YTDY 8x0,5 p.2.01-A C43 p.2.01-C PP1
8 YTDY 8x0,5 Hol —p. 2.01 LCD3 p. 2.01-C PP1
9 YTDY 4x0,5 p. 2.01-A MK352 Hol —p. 2.01 LCD3
10 YTDY 4x0,5 p.2.01-A MKS53 Hol —p. 2.01 LCD3
11 YTDY 4x0,5 p.2.01-D MK44 p. 2.01-C PP1
12 YTDY 4x0,5 p.2.01-D MK45 p. 2.01-C PP1
13 YTDY 4x0,5 p.2.01-B MK46 p.2.01-C PP1
14 YTDY 4x0,5 p.2.01-B MK47 p. 2.01-C PP1
15 YTDY 4x0,5 p. 2.01-E MK48 p. 2.01-C PP1
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5. UWAGI KONCOWE

5.1. Zalecenia dla inwestora

Podstawowy wymog stawiany firmie instalatorskiej, to obowiazek posiadania koncesji na
prowadzenie dziatalnoSci gospodarczej w zakresie uslug ochrony oséb i mienia, a ponadto
wykonanie robot nalezy zleci¢ firmie instalacyjnej posiadajacej autoryzacje¢ producentow urzadzen, co
zagwarantuje, ze system bedzie zainstalowany, uruchomiony, oprogramowany zgodnie z wymogami

zawartymi w DTR producentéw i zostang przeprowadzone niezbgdne testy.

5.2. Zalecenia dla instalatora

Przed instalacj¢ dokladnie zapozna¢ si¢ z niniejszym projektem, a takze DTR producentow
urzadzen.
Starannie uktada¢ przewody, tak, aby nie naruszy¢ izolacji i nie przekroczy¢ minimalnego promienia
ich gigcia. Przewody musza mie¢ trwaty opis umozliwiajacy ich identyfikacj¢ z obu koncow.
Zachowac ciagtos¢ przewodow.
Zwraca si¢ uwagg, iz dokumentacja powykonawcza powinna mie¢ naniesione uaktualnione trasy
przebiegu kabli w zwiazku z mozliwo$cia zmian architektonicznych badz przeznaczenia pomieszczen.
Montaz urzadzen wykona¢ wg DTR producentow z uwzglednieniem uwag zawartych w niniejszym

projekcie.

5.3. Ochrona od porazen

Dodatkowa ochrong od porazen zrealizowano przez zerowanie osobna Zyla zera niezaleznego
(PE) w przewodzie zasilajacym.
Zerowanie urzadzen wykonuje si¢ przez dotaczenie zyly zera niezaleznego (PE) do zacisku

ochronnego (masy urzadzenia).

5.4. Zagadnienia BHP i p. ppoz.

Urzadzenia systemu sygnalizacji wlamania i napadu 1 telewizji dozorowej przeznaczone sa do
pracy ciaglej i w zwiazku z tym zostaly zaprojektowane w sposdb nie stwarzajacy zagrozenia w

obstudze i eksploatacji.
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5.5. Eksploatacja i konserwacja

Niezawodne dzialanie systemow uwarunkowane jest zachowaniem wlasciwych warunkéw
pracy, stanu akumulatoréw oraz przeprowadzeniem badan i konserwacji okresowych.
Polska Norma naktada na wiascicieli i zarzadzajacych obowiazek przeprowadzania okresowej

konserwacji stanu systemow, w tym kontroli instalacji elektrycznych.

Konserwacj¢ systemOow nalezy przeprowadza¢ nie rzadziej, niz co 3 miesigce: powinna ona m.in.
obejmowac, sprawdzenie stanu poprawnosci polaczen, sprawdzenia dziatania wszystkich elementow

systemu (czujki, sygnalizatory, itp.), a takze sprawdzenie zasilaczy 1 akumulatorow.

5.6. Odbior instalacji

Po wykonaniu instalacji i uruchomieniu systemow nalezy dokona¢ odbioru zgodnie z obowiazujacymi

normami.

Uwaga:
Wszelkie wqtpliwosci techniczne wyjasniaé 7 autorami projektu.
Wszelkie odstepstwa od niniejszego projektu po uzgodnieniu 7 Inwestorem muszq by¢

zaakceptowane przez projektanta systemu zgodnie 7 wymogami Prawa Budowlanego.
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KSIAZKA PRZEDMIAROW

System sygnalizacji alarmu, wlamania i napadu

Lp. Podst \ Opis i wyliczenia j.m. \ Poszcz \Razem
1INSTALACJA PRZEWODOWA SYSTEMU ALARMOWEGO
1.1KNR 4-03 |Mechaniczne przebijanie otworéw w $cianach lub stropach z ptyt G-K lub gazobeto-otw.
1002-01 nu o dtugosci przebicia do 15 cm - $r.rury do 25 mm
24 otw. 24.000
RAZEM 24.000
1.2KNR 4-03 |Reczne wykucie bruzd dla rur peszla o $r. : RIP16,RIS16,RL22 o $r.do 47 mm w gi:m
1001-12 psie, tynku, gazobetonie
20 m 20.000
RAZEM 20.000
1.3KNR 5-08 |Mechaniczne wykonanie slepych otworéw w gipsie lub gazobetonie gteb.do 8cm i |szt.
0801-01 $r.do 10mm
23 szt. 23.000
RAZEM 23.000
1.4KNR 5-08 |Mechaniczne wykonanie $lepych otworéw w cegle gteb.do 8cm i $r.do 10mm szt.
0802-01
4 szt. 4.000
RAZEM 4.000
1.5KNR 5-08 |Osadzenie w podtozu kotkéw plastykowych rozporowych w gotowych $lepych otwo-szt.
0809-01 rach. Przygotowanie do montazu elementéw i urzadzen.
27 szt. 27.000
RAZEM 27.000
1.6|E-0508 Montaz listew $ciennych (korytek instalacyjnych) z PCW na $cianach i stropach pom
0800-04 przez przykrecenie do cegly
1 m 1.000
RAZEM 1.000
1.7KNR 5-08 |Przewody kabelkowe w powtoce polwinitowej (taczny przekr.zyt Cu-6/Al-12 mm2) |m
0207-01 wciggane do rur peszla $r. 16 mm
35 m 35.000
RAZEM 35.000
1.8KNR 5-08 |Rury winidurowe o $r.16 mm uktadane p.t. w podtozu r6znym od betonowego w go-m
0107-01 towych bruzdach, bez zaprawiania bruzd
35 m 35.000
RAZEM 35.000
1.9KNR-W 5- |Przewody kabelkowe o tacznym przekroju zyt do 7.5 mm2 wciggane do rurek pesz-m
08 0207-01 |la 0 $r. 22 mm
60 m 60.000
RAZEM 60.000
1.10KNR 5-08  |Rury winidurowe o $r. 22 mm uktadane p.t. w podtozu r6znym od betonowego w gorm
0107-02 towych bruzdach, bez zaprawiania bruzd
35 m 35.000
RAZEM 35.000
1.11KNR-W 5- |Przewody kabelkowe o tacznym przekroju zyt do 7.5 mm2 wciggane do rurek pesz-m
08 0207-01 |la o $r. 32
40 m 40.000
RAZEM 40.000
1.12KNR 5-08 |Rury winidurowe o $r. 32 mm uktadane p.t. w podtozu r6znym od betonowego w gorm
0107-03 towych bruzdach, bez zaprawiania bruzd
10 m 10.000
RAZEM 10.000
1.13KNR 4-03 |Zaprawianie bruzd o szer. do 50 mm m
1012-02
5 m 5.000
RAZEM 5.000
1.14KNNR 5 Przewody kabelkowe o tacznym przekroju zyt do 7.5 mm2 uktadane w listwach i kaim
0212-01 natach elektroinstalacyjnych
1 m 1.000
RAZEM 1.000
1.15KNNR 5 Montaz puszki instalacyjnej z tworzywa sztucznego szt.
0303-02
1 szt. 1.000
RAZEM 1.000
1.16)KNR 5-08 |Mechaniczne wiercenie otworéw w metalu (do montazu kontaktronéw - gteb.wierceszt.
0807-11 nia do 15mm $r.do 10mm
14 szt. 14.000
RAZEM 14.000
2IMONTAZ URZADZEN SYSTEMU ALARMOWEGO
2.1KNR AL-01 |Montaz obudowy podcentrali szt.
0114-04
1 szt. 1.000
RAZEM 1.000
2.2KNR AL-01 |Montaz dodatkowego wyposazenia centrali alarmowej - transformator sieciowy szt.
0107-01
1 szt. 1.000
RAZEM 1.000
2.3KNR AL-01 |Montaz ptyty gtéwnej podcentrali szt.
0102-05
1 szt. 1.000
RAZEM 1.000

Norma 3.11
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KSIAZKA PRZEDMIAROW

System sygnalizacji alarmu, wlamania i napadu

Lp. Podst Opis i wyliczenia .m. Poszcz Razem
2.4KNR AL-01 |Montaz ekspandera wejs¢ (8-wejs¢) szt.
0103-02
1 szt. 1.000
RAZEM 1.000
2.5KNR AL-01 |Montaz akumulatora bezobstugowego o poj. 9 Ah szt.
0109-02
1 szt. 1.000
RAZEM 1.000
2.6/KNR AL-01 |Montaz manipulatora LCD szt.
0111-02
1 szt. 1.000
RAZEM 1.000
2.7KNR AL-01 |Montaz sygnalizatora akustycznego wewnetrznego szt.
0108-01
1 szt. 1.000
RAZEM 1.000
2.8KNR AL-01 |Montaz czujki otwarcia - kontaktronowa powierzchniowa, do drzwi metalowych szt.
0203-01
3 szt. 3.000
RAZEM 3.000
2.9KNR AL-01 |Montaz czujki otwarcia - kontaktron boczny ze stykiem sabotazowym szt.
0203-01
4 szt. 4.000
RAZEM 4.000
2.10KNR AL-01 |Demontaz czujki PIR szt.
0201-01
3 szt. 3.000
RAZEM 3.000
2.11KNR AL-01 |Montaz uchwytu do czujki PIR szt.
0201-01
4 szt. 4.000
RAZEM 4.000
2.12KNR AL-01 |Montaz czujki PIR szt.
0201-01
1 szt. 1.000
RAZEM 1.000
2.13KNR AL-01 |Sprawdzenie i uruchomienie linii dozorowych w systemia alarmowym szt.
0602-06
1 szt. 1.000
RAZEM 1.000
2.14KNR AL-01 |Przygotowanie i testowanie oprogramowania systemu alarmowego - do 25 krokéw |n-g
0601-01 programowych (instrukciji)
1 n-g 1.000
RAZEM 1.000
2.15KNR AL-01 |Praca probna i testowanie systemu alarmowego szt
0604-05
1 szt 1.000
RAZEM 1.000
2.16)KNR AL-01 |Dodatek za utrudnienia przy uruchamianiu oprogramowania systemowego i zarza- (wariant
0703-02 dzajacego z tytutu ztozonos$¢ logicznej budowy programu
1 wariant| 1.000
RAZEM 1.000
2.17|Kalkul. wlas-|Dokumentacja powykonawcza systemu sygnalizacji wlamania z elementami kontroiszt
na li dostepu
1 szt 1.000
RAZEM 1.000
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1. Czes¢ ogodlna
1.1. Nazwa

Adaptacja pomieszczen w budynku Kuzni Politechniki Gdanskiej na potrzeby Centrum CIVITRONIKI.

1.2. Przedmiot i zakres robot budowlanych

Wykonanie systemu sygnalizacji wtamania i napadu.

Zakres prac:
1. Wykonanie przewodowej instalacji alarmowe;j
2. Montaz elementdéw i urzadzen
3. Konfiguracja elementéw systemu w uzgodnieniu z Dziatem Ochrony Mienia PG
4. Uruchomienie i sprawdzenie systemow (w obecnosci Dziatu Ochrony Mienia)
WAGA:

1. Programowanie monitoringu systemu alarmowego wykonuje Dziat Ochrony Mienia.
2. Podlaczenie przewodoéw magistralowych laczacych podcentrale z centrala wykonuje Dziat
Ochrony Mienia.

1.3. Prace tymczasowe i roboty towarzyszace

Zakres robot nie wymaga prowadzenia prac tymczasowych ani robot towarzyszacych.

1.4. Informacje o terenie budowy

Wszystkie prace beda wykonywane wewnatrz budynku Kuzni Politechniki Gdanskie;j.

Nalezy przestrzegaé przepisow BHP ze szczegdlnym uwzglednieniem prac zwigzanych z energia elektryczna.
Roboty nalezy prowadzi¢ w taki sposob, aby byly mozliwie najmniej uciazliwe dla srodowiska. Wjazd na terem
PG jest ograniczony. Podczas prowadzenia prac nalezy zaopatrzy¢ si¢ w karty wjazdowe dostepne w Dziale
Ochrony Mienia PG. Prowadzenie robdt w budynku nie moze blokowa¢ komunikacji na danym obszarze.
Zamawiajacy nie zapewnia pomieszczen socjalnych i magazynowych. Wykonawca jest zobowiazany do organi-
zacji placu i zaplecza budowy na wlasny koszt.

Zamawiajacy nie zapewnia dozoru mienia Wykonawcy.

1.5. Nazwy 1 kody

Grupa robot wedtug CPV: 453 — Roboty w zakresie instalacji budowlanych
Klasa robot:: 453 1 — Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

Kategoria robot:: 453 12 — Instalowanie systemoéw alarmowych i anten
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1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi normami wymienionymi w

rozdziale 10 niniejszej Specyfikacji.

Objasnienia niektorych termindéw technicznych:

CENTRALA Urzadzenie (ptyta gtdowna), jednostka sterujaca systemem z mozliwoscia podiaczenia
dodatkowych elementow: manipulatorow LCD, klawiatur strefowych, ekspanderow i innych,
jak rowniez wykonujaca réznorodne funkcje np. kontrolg dostgpu, czy tez sterowanie
szeregiem urzadzen. Mozliwos¢ rozbudowy, pelny monitoring, pojemna pamig¢ zdarzen.

PODCENTRALA Urzadzenie przeznaczone do wspolpracy z centralg alarmowa. Umozliwia rozbudowg
systemu alarmowego o osiem wejs¢ i osiem wyjs$¢ (4 wyjscia przekaznikowe i 4 wyjscia
typu OC). Wiasciwosci wejs¢ oraz funkcjonalne wlasciwosci wyjs¢ musza by¢ identyczne
jak whasciwosci wejs¢ 1 wyjs¢ ptyty gtownej centrali. Do wej$¢ podcentrali beda podtaczone
czujniki w r6znych konfiguracjach. Kazde z wejs¢ moze by¢ indywidualnie oprogramowane
i mozna dla niego wybra¢ jeden z kilkudziesigciu typow reakcji na naruszenie. Kazde z
wyj$¢ moze rowniez by¢ indywidualnie oprogramowane i mozna dla niego wybrac jeden z
kilkudziesieciu typow sygnatu wyjsciowego. Modul musi posiada¢ wbudowany zasilacz
impulsowy o wydajnosci min. 2,0A oraz uktad tadowania i kontroli akumulatora, z
odlaczaniem akumulatora roztadowanego

MAGISTRALA Grupa przewodow, do ktorych podtacza si¢ moduty wspodtpracujace z plyta gtéwna centrali.

EKSPANDER Urzadzenie elektroniczne rozszerzajace mozliwosci centrali. Rozrozniamy ekspandery
zwigkszajace liczbe wej$¢ lub wyjs$¢ centrali. Do ekspanderéw zaliczane sg takze klawiatury

strefowe, zamki szyfrowe i czytniki kart badz pastylek DALLAS.

STREFA Grupa wejs¢ nadzorujacych wydzielona czg$¢ obiektu, dla ktoérych zataczenie i wylaczenie
czuwania nastepuje jednoczesnie.

WEJSCIE Para stykow na plycie gtownej centrali lub na ptytach modutéw, do ktérych podiacza sig
czujki.

2. Wymagania — wyroby budowlane

Wszystkie materiaty uzyte do budowy i przebudowy powinny spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich
normach przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni
lub innym umownym warunkom.

Wszystkie zakupione przez wykonawce materiaty, dla ktorych normy PN i BN przewiduja posiadanie
zaswiadczenia jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materiaty

powinny by¢ wyposazone w taki dokument na zyczenie Inspektora. Materiatami stosowanymi przy
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wykonywaniu instalacji w budynku w/g zasad niniejszej Specyfikacji sa:
e podcentrala wraz z osprzgtem
o czujki PIR i kontaktronowe
e polaczenia przewodowe zgodnie z Projektem

e listwy ostonowe PCV i rurki peszla

2.1. Sktadowanie materialow

Materiaty nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknigtych przystosowanych do tego celu:
suchych, przewietrzanych i dobrze o$wietlonych.
Gospodarke materiatami nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi gospodarki materialowej dla przedsigbiorstw
budowlano-montazowych i wytycznymi dla przedsigbiorstw wykonujacych elektryczne roboty instalacyjno-
montazowe. W przypadku braku takich wytycznych, wytyczne gospodarki na placu budowy powinny by¢
opracowane przez generalnego wykonawce robot lub przedsigbiorstwo wykonujace dany rodzaj robot w
porozumieniu z kierownikiem budowy.
Sposob sktadowania materiatéw elektrycznych w magazynie, jak i konserwacja tych materiatéw powinna by¢
dostosowana do rodzaju materiatow. Materiaty, np. czujki alarmowe, elementy centrali alarmowej, elektronika
zestawu domofonowego, a takze przewody i osprze¢t nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach zamknigtych,

suchych, przewietrzanych i oswietlonych.

3. Wymagania — sprzet i maszyny
Sprzet powinien odpowiadaé ogdlnie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci jak i wytrzymatosci.

Sprzet (wiertarki, mtoty udarowe) stosowany przy wykonywania instalacji w budynku powinien odpowiadac¢
ogolnie przyjetym wymaganiom, co do jako$ci i wytrzymatosci oraz powinien mie¢ ustalone parametry
techniczne i by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie ze swym
przeznaczeniem. Maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania.
Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwo$cia uruchomienia przez osoby niepowotane. Wykonawca przystgpujacy
do wykonania instalacji winien wykaza¢ si¢ umiejgtnoscia korzystania z nastgpujacych maszyn i sprzgtu
gwarantujacego wlasciwa jakos¢ robot:

o clektronarzedzi

e drobny sprzet montera

o stabilne drabiny umozliwiajace dostep do wysokosci 3m

4. Wymagania — transport
Srodki i urzadzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatow i

elementéw niezbednych do wykonania robét elektrycznych, wymienionych w przedmiocie Specyfikacji.
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W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ urzadzenia przed przemieszczaniem w sposOb zapobiegajacy ich

uszkodzeniu.

5. Wymagania — wykonanie robé6t budowlanych
Przy montazu instalacji powinna by¢ zachowana nastgpujaca kolejnos¢ robot:
e wiercenie otworow, kucie bruzd, mocowanie korytek kablowych i listew instalacyjnych
o wykonanie nowych instalacji niskopradowych zgodnie z projektem
e montaz urzadzen i elementow
e podiaczenie i uruchomienie urzadzen
Wykonawca winien przedstawi¢ Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot

uwzgledniajac wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywana instalacja.

5.1. Roboty przygotowawcze

Wiercenie otworow, kucie bruzd pod przewody nalezy wykonywa¢ metoda reczng zachowujac zasady BHP.

5.2. Prace instalacyjno-montazowe

Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie urzadzen elektrycznych w budynku powinno zapewnic
bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami w zakresie odleglosci i ich wzajemnego usytuowania. Gléwne ciagi
instalacji uktada¢ w rurkach peszla w konstrukcji $cian i sufitow KG zgodnie z dokumentacja. Przy obudowie
podcentrali przewody uktada¢ w listwie instalacyjne;.

Nalezy zwréci¢ uwage na wzajemne oddziatywanie réznych typow instalacji oraz niekorzystny wpltyw na
otoczenie budynku. Mogace wystapi¢ anormalne stany instalacji elektrycznych i wspdlpracujacych z nimi
urzadzen takie jak: zwarcia, przeciazenia, przepigcia i przerwy w obwodach, ktére moga prowadzi¢ do
powstania zagrozen.

Zagrozenia te przejawiajq si¢ na przyklad w osiaganiu przez fragmenty instalacji i urzadzenia podwyzszonej
temperatury lub pojawieniem sig iskrzenia, ktore w konsekwencji moga sta¢ si¢ przyczyna pozaru.

Z kolei inne niz niskopradowe instalacje wymienione wyzej powinny by¢ tak prowadzone, aby czynnosci przy
ich konserwacji badz wymianie nie prowadzily do uszkodzen instalacji i urzadzen elektrycznych, gdyz grozi to
porazeniem o0s6b wykonujacych te czynnosci. Chodzi tu glownie o takie zapewnienie odleglosci pomigdzy
instalacjami, aby mozna bylo swobodnie i bezpiecznie operowac narzgdziami niezbgdnymi do prowadzenia

zabiegow konserwacyjnych i remontowych.

Prace demontazowe

Przed rozpoczgciem prac budowlanych nalezy zdemontowac¢ dwa czujniki PIR zainstalowane na filarze w

miejscu czujnika C41. PRZED przystapieniem do pracy nalezy bezwzglednie zgltosi¢ taki zamiar w Dziale
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Ochrony Mienia PG. Dopiero po uzyskaniu zgody od pracownikow Sekcji Systemow Alarmowych mozna
przystapic¢ do prac demontazowych. Przewody tych czujnikow (YTDY 3x2x0,5), po przedtuzeniu w puszce

faczeniowej P, beda penity rol¢ magistrali komunikacyjnej. Nalezy je doprowadzi¢ do podcentrali.

Podcentrala

Obudowg podcentrali nalezy zainstalowa¢ w pomieszczeniu 2.01-C (pomieszczenie komory klimatyzacji) na
ceglanej $cianie, nad ostona przepustu kablowego na wysokosci 180cm. Do obudowy nalezy doprowadzic¢
przewody z wszystkich instalowanych urzadzen (poza czujnikami MK52 i MKS53), oraz przewod zasilajacy
230VAC prowadzony z rozdzielni pictrowej TI1. (obwdd zasilania podcentrali nalezy zabezpieczy¢
wylacznikiem nadpradowym typu B6. Przewody biegnace w $cianach i sufitach KG nalezy wciagna¢ w rurki
peszla. Przewdd sieciowy nalezy prowadzi¢ w oddzielnej rurce peszla. Do prowadzenia przewoddéw nalezy
wykorzysta¢ obudowe kanatu wentylacyjnego (odcinek trasy migdzy T1 a MK46/MK47).

W obudowie podcentrali nalezy zainstalowaé plyte podcentrali, ekspander wejs¢ i akumulator odpowiednio
taczac poszczegoélne elementy i podtaczajac przewody z pozostalych elementéw systemu.

Migjsce montazu obudowy podcentrali i trasy prowadzenia przewodoéw zostaly przedstawione w Projekcie na

rysunku nr 2

Pozostale urzadzenia

Czujki ruchu typu PIR nalezy montowac¢ na uchwytach na wysokosci 210 cm nad podtoga lub bezposrednio pod
sufitem jezeli wysokos¢ pomieszczenia w danym miejscu jest nizsza. Sygnalizator akustyczny wewngtrzny
nalezy zainstalowa¢ nad drzwiami do $§luzy pomieszczenia komory klimatyzacji (2.01-D), po stronie
pomieszczenia 2.01-B. Czujniki kontaktronowe nalezy instalowac na o$cieznicy i skrzydle w jego gornej czesci
od strony klamki. Czujniki nalezy mocowaé przez przykrecenie do oscieznicy i skrzydia. Przewody od
czujnikow MK52 i MK53 nalezy doprowadzi¢ do klawiatury LCD3. Klawiatur¢ LCD zainstalowa¢ w holu przy
drzwiach do pomieszczenia 2.01-A, na wysokosci 130 cm od podlogi.
Oddzielne przewody od wszystkich urzadzen systemu alarmowego (poza czujnikami MK52 i MK53) prowadzié¢
bezposrednio do obudowy systemu alarmowego (PP1) znajdujacej si¢ w pomieszczeniu 2.01-C (pomieszczenie
komory klimatyzacji).
Czujke C2, znajdujaca si¢ na holu niedaleko drzwi do pomieszczenia 2.03, nalezy umiesci¢ na
odpowiednim uchwycie, umozliwiajacym regulacje jej potozenia.

Rozmieszczenie poszczegdlnych urzadzen i trasy prowadzenia przewodow zostaly przedstawione w

Projekcie na rysunku nr 2.

5.3. Wykonanie tras kablowych

5.3.1. Trasy kablowe w korytach kablowych

Trasowanie tras kablowych dostosowac¢ do wykonywanych rownocze$nie instalacji teleinformatycznych.
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Trasa instalacji powinna by¢ prosta, dostgpna do prawidtowej konserwacji. Przy wykonywaniu tras kablowych z
koryt instalacyjnych nalezy dba¢ o zachowanie estetycznego wygladu. W szczegdlnosci, pionowe zejscia
listwowania wykonywac¢ przy pionowych krawegdziach §cian tj. naroznikach, futrynach, filarach, pionach

wentylacyjnych itp.
Unika¢ prowadzenia listwy pionowo przez srodek $ciany.

Prowadzenie tras kablowych oraz potaczen zawarte sa w Projekcie (pkt 4.1; Rys. 2)

5.3.2. Wykonanie tras kablowych w tynku

Trasowanie tras kablowych dostosowa¢ do S$rednicy przewodu z uwzglednieniem konstrukcji budynku,
zapewniajac bezkolizyjno$§¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ prosta, dostgpna do
prawidtowej konserwacji. Bruzdy nalezy dostosowac¢ do Srednicy rurki peszla, z uwzglednieniem grubos$ci
tynku. Zabrania si¢ wykonywania bruzd kablowych w cienkich $ciankach dzialowych ostabiajac ich
konstrukcje. Na trasach kablowych wykonywac¢ przebicia odpowiednie do przekrojow przewodow i tulejowac

rurkami PCV umocowanymi na stale.

5.3.3. Wykonanie tras kablowych w rurkach

Trasowanie tras kablowych winno uwzglednia¢ konstrukcje budynku, zapewniajac bezkolizyjnos¢ z
innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ prosta, dostgpna do prawidtowej konserwacji.

Na trasach kablowych wykonywaé przebicia odpowiednie do przekrojow zastosowanych rurek i
tulejowac rurkami PCV umocowanymi na state.

Zgigcia przewodow winny mie¢ tuk o Srednicy nie mniejszej niz 5-krotna §rednica zewngtrzna przewodu.
5.4. Firma i Pracownicy

Prace instalacyjne elektryczne

Ze wzgledu na swoj charakter i sposob wykonywania (urzadzenia pod napigciem) wymagaja szczegdlnej
uwagi i ostroznosci, ze wzgledu na zagrozenia porazenia pradem elektrycznym. Dlatego osoby wykonujace
prace instalacyjne, w szczeg6lno$ci pracownicy wykonujacy podtaczenia do czynnych instalacji powinny
posiada¢ odpowiednie wyksztatcenie techniczne, doswiadczenie eksploatacyjne oraz posiada¢ aktualne
zaswiadczenia kwalifikacyjne, upowazniajace do wykonywania instalacji jako uprawnienia w zakresie
eksploatacji .

Jest to ustawowy obowiazek (Ustawa Prawo Energetyczne z dnia 10.04.1997r. (Dz. U. Nr 54/1997).

2. Prace przy systemach alarmowych

Zgodnie z Ustawa z dnia 22 sierpnia 1997r. o ochronie os6b i mienia, pracownicy wykonujacy montaz
urzadzen winni posiada¢ licencje¢ pracownika zabezpieczenia technicznego I stopnia, natomiast osoba
organizujaca i kierujaca zespotem pracownikdéw winna posiada¢ licencj¢ pracownika zabezpieczenia

technicznego II stopnia.
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6. Kontrola, badania i odbioér

W trakcie odbioru systemu alarmowego instalacje w budynku powinny by¢ poddane szczegdétowym
ogledzinom i prébom, obejmujacym takze niezbedny zakres pomiaréw, w celu sprawdzenia, czy spehniaja
wymagania dotyczace ochrony ludzi, zwierzat i mienia przed zagrozeniami, ktorych moga stac si¢ przyczyna.
Cztonkowie komisji przed przystapieniem do oglgdzin i prob powinni otrzymac i zapoznaé si¢ z uaktualniong
dokumentacja techniczng oraz protokotami ze sprawdzen czastkowych.

Odbior wykonanej instalacji systemu sygnalizacji wtamania i napadu stanowia nastgpujace czynnosci:
o ogledziny
e proby montazowe i rozruch
e odbiory prac: czgsciowy i koncowy

o przekazanie do eksploatacji

Przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji wykonawca robot zobowiazany jest dostarczy¢ zleceniodawcy
dokumentacje powykonawcza zawierajaca:

- Rejestr systemu alarmowego

- zaktualizowany projekt techniczny z naniesionymi zmianami powstatymi w czasie wykonawstwa

- instrukcje producentdéw sprzetu oraz obstugi systemow (fabryczne i uproszczone dla Uzytkownika)

7. Wymagania — przedmiar i obmiar

Przedmiar zostat wykonany zgodnie z obowiazujacymi przepisami i jest udostgpnianym wykonawcy.

8. Odbior robét budowlanych

8.1. Wymagania dotyczace odbioru

Instalacje podlegaja odbiorowi technicznemu. Odbioru tego dokonuje Inspektor oraz wiasciciel (Inwestor) w
obecnosci Wykonawcy instalacji.
Odbior techniczny polega na sprawdzeniu:

o zgodnosci wykonania instalacji z dokumentacja oraz ewentualnymi zmianami i odstgpstwami,
potwierdzonymi odpowiednimi zapisami w dzienniku budowy, a takze zgodnosci z przepisami
szczegolnymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedza techniczna

o jako$ci wykonania instalacji

o skuteczno$ci dziatania zabezpieczen i sSrodkdéw ochrony od porazen przed pradem elektrycznym

o wlasciwego dziatania elementow i cato$ci systemoéw (sprawdzenie czujek, sygnalizatorow, itp.)

Pozytywne wyniki powyzszych dzialan sprawdzajacych umozliwia sporzadzenie protokotu odbioru.
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Kontrola jako$ci wykonania instalacji ‘powinna obejmowac przede wszystkim sprawdzenie:

e zgodnosci z dokumentacja techniczng, normami i certyfikatami zastosowanych do wybudowania
wyrobow i zainstalowanych urzadzen

e poprawnos$ci wykonania przej$¢ przewodow przez Sciany i stropy

e odbidr poprawnosci prowadzenia przewodow

o odbior poprawnosci: estetyki montazu czujek, manipulatorow i obudéw urzadzen i innych elementow

e poprawnos$ci wykonania instalacji przewodowej oraz zachowania wymaganych odleglosci od innych
instalacji i urzadzen

o prawidlowosci zamontowania urzadzen elektrycznych i teletechnicznych oraz sprzgtu i osprzetu, w

dostosowaniu do warunkow $rodowiskowych i warunkéw pracy w miejscu ich zainstalowania

Uruchomienia instalacji dokonuje Wykonawca przy udziale Inspektora, przedstawicieli Inwestora oraz
pracownikéw Dziatu Ochrony Mienia PG.
W trakcie uruchamiania instalacji powinny by¢ réwniez sprawdzone i zaprogramowane wszystkie urzadzenia
zabezpieczajace (sabotaze elementéw i urzadzen) i sygnalizacyjne.
Instalacje nalezy uzna¢ za uruchomiona gdy:

e wszystkie zamontowane urzadzenia funkcjonuja prawidtowo

e systemy prawidlowo reaguja na naruszenia czujek

e centrum monitorowania otrzymuje zgodne z zaprogramowaniem informacje

e sporzadzono protokot uruchomienia, w ktorym migdzy innymi jest zapis o przekazaniu instalacji do

eksploatacji

Instalacjg mozna przyja¢ do eksploatacji, gdy protokot badan potwierdza zgodno$¢ parametréw technicznych z

dokumentacja, przepisami szczegdlnymi i Polskimi Normami.
8.2. Ogledziny instalacji niskopradowych i specjalistycznych

Ogledziny nalezy wykonaé przed przystapieniem do préb i po odlaczeniu zasilania instalacji.
Celem ogledzin jest stwierdzenie czy zainstalowane urzadzenia, aparaty i $rodki zabezpieczen i ochrony
spetniaja wymagania bezpieczenstwa zawarte w odpowiednich normach przedmiotowych (stwierdzenie
zgodnoséci ich parametrow technicznych z wymaganiami norm), czy =zostaly prawidtowo dobrane i
zainstalowane oraz oznaczone zgodnie z projektem, czy nie maja widocznych uszkodzen wptywajacych na
pogorszenie bezpieczenstwa.
Prawidlowy zakres ogledzin obejmuje przede wszystkim sprawdzenie prawidlowosci:

e ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym

e ochrony przed pozarem i przed skutkami cieplnymi

e polaczen przewodow

Podstawowe czynnosci jakie powinny by¢ wykonane podczas ogledzin, a takze wymagania norm, ktdrych
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spelnienie nalezy stwierdzi¢ w trakcie wykonywania poszczegdlnych sprawdzen podane sa ponizej z

zachowaniem kolejnosci wymienionego zakresu ogledzin.

8.3. Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym

Przed przystapieniem do sprawdzenia nalezy ustali¢ jakie $rodki przed dotykiem bezposrednim (ochrona
podstawowa) i posrednim (ochrona dodatkowa) przewidziano do zastosowania oraz stwierdzi¢ prawidtowosc¢
dobrania §rodkéw ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

Za stosowane $rodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym powinny spetnia¢ przede wszystkim:

e wymagania ogoélne podane w normie PN-IEC 60364-4-47 — Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych. Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Postanowienia ogolne. Srodki ochrony przed
porazeniem pradem elektrycznym.

e wymagania szczegdélowe podane w normie PN-IEC 60364-4-41 — Instalacje elektryczne w obiektach

budowlanych. Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Ochrony przeciwporazeniowa.
8.4. Ochrona przed pozarem i skutkami cieplnymi

Nalezy ustali¢ czy:
 instalacje i urzadzenia elektryczne nie stwarzajg zagrozenia pozarowego dla materialow i podioza, na
ktorych badz obok ktorych sa zainstalowane
o dostepne czgsci urzadzen i aparatow nie zagrazaja poparzeniem
o urzadzenia wytwarzajace promieniowanie cieplne, skupione Iub zogniskowane nie zagrazaja

wystapieniem niebezpiecznych temperatur.
8.5. Dobor przewodoéw do obciazalnosci pradowej 1 spadku napigcia

Nalezy sprawdzi¢ prawidlowo$¢  wykonanej instalacji na zgodno$¢ z projektem. (Projekt: Wykaz

materiatow).
8.6. Umieszczenie odpowiednich urzadzen odtaczajacych 1 taczacych

Nalezy sprawdzi¢, czy instalacje i urzadzenia spelniaja wymagania w zakresie:
o odlaczania od napigcia zasilajacego calej instalacji oraz kazdego jej obwodu
o $rodkéw zapobiegajacym przypadkowemu zalaczeniu i mozliwos$ci wyltaczenia awaryjnego
e wylaczania do celow konserwacji

o wylaczenia awaryjnego
8.7. Dobor urzadzen i1 srodkéw ochrony w zaleznos$ci od wplywow wewngtrznych

Nalezy sprawdzi¢ prawidlowos$¢é zastosowanych rozwiazan technicznych w zalezno$ci od warunkow
srodowiskowych, w jakich pracuja i jakim podlegaja wplywom. Podczas ogledzin nalezy ustali¢ prawidtowos¢

doboru urzadzen i srodkéw ochrony ze wzgledu na:
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o konstrukcje obiektu budowlanego oraz temperaturg i wilgotnos¢ powietrza,
e obecnos$¢ ciat obcych, wody lub innych substancji wywotujacych korozje,

e narazenie mechaniczne,

8.8. Umieszczenie napisow informacyjnych oraz oznaczenie przewodow 1 obwodow

W tym zakresie sprawdzenie polega na stwierdzeniu czy:
e umieszczone napisy informacyjne i identyfikacyjne znajduja si¢ we wtasciwym miejscu
o tabliczki znamionowe oraz inne S$rodki identyfikujace podzespoly systemow znajduja si¢ we
wlasciwym miejscu, a ich zakres informacji pozwala na identyfikacje
e umieszczenia we wlasciwych miejscach schematu oraz czy w wystarczajacym zakresie pozwalaja one

na identyfikacje instalacji, obwodoéw lub urzadzen

8.9. Polaczenie przewodow

Sprawdzeniu podlega stan potaczenia przewodow, a wigc to, czy sa wykonane w sposob zgodny z
wymaganiami, przy uzyciu odpowiednich metod i osprz¢tu oraz czy nacisk na potaczenia nie jest wywierany
przez izolacje, a takze czy zaciski nie sa narazone na napr¢zenia spowodowane przez podtaczone przewody.

W trakcie ogledzin mozliwe jest wykrycie wad, bledow montazowych i innych usterek w instalacjach
elektrycznych i teletechnicznych. Usterki te musza by¢ usunigte przed przystapieniem do préb i pomiarow.

Wykonanie tych prob bez usunigcia usterek mogacych mie¢ wptyw na wyniki badan jest niedopuszczalne.

8.10. Wymagania instalacji (systemoéw) w trakcie eksploatacji

Polska Norma naktada na wtascicieli i zarzadzajacych obowiazek przeprowadzania okresowej konserwacji
stanu systemow, w tym kontroli instalacji elektrycznych.

Konserwacje systemow nalezy przeprowadzaé nie rzadziej niz co 3 miesigce; powinna ona m.in. obejmowac
sprawdzenie stanu poprawnosci potaczen, sprawdzenia dziatania wszystkich elementow systemow (czujki, itp.),

a takze sprawdzenie zasilaczy, akumulatoréw i systemu transmisji.

9. Rozliczenie robo6t tymczasowych i prac towarzyszacych

Zakres robdt nie wymaga prowadzenia prac tymczasowych ani robot towarzyszacych.
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10. Dokumenty odniesienia

1. Projekt Techniczny Wykonawczy systemu sygnalizacji wtamania i napadu

2. Ustawa z dnia 7.07.1994r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. Nr 243/2010, poz. 1623 z pdzn.
zm.)

Ustawa z dnia 10.04.1997r. Prawo Energetyczne (Dz. U. Nr 54/1997, poz. 348 z pdzn. zm.)

Ustawa z dnia 22.08.1997r. o ochronie 0s6b 1 mienia (Dz. U. Nr 114/1997, poz. 740 z p6zn. zm.)
PN-IEC 60364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

R

PN-EN 50131-1:2009 — Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania i napadu — Czgs$¢ 1:

Wymagania ogoélne

7. PN-EN 50131-1:2009/A1:2010 — Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania i napadu —
Czes¢ 1: Wymagania ogolne

8. PN-EN 50136-1-1:2007 - Systemy alarmowe. Urzadzenia i systemy transmisji alarmu. Czg$¢ 2-1:
Wymagania ogolne dla systemoéw transmisji alarmu

9. PN-EN 50136-1-1:2007/A2:2009 - Systemy alarmowe. Urzadzenia i systemy transmisji alarmu. Czg$¢
2-1: Wymagania ogo6lne dla systemow transmisji alarmu

10. PN-EN 50136-2-1:2007 - Systemy alarmowe. Urzadzenia i systemy transmisji alarmu. Czg$¢ 2-1:

Wymagania og6lne dla urzadzen transmisji alarmu

11. Warunki Techniczne na Urzadzenia i Systemy Alarmowe, PG/1995 - Dziat Ochrony Mienia PG
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11. Specyfikacja urzadzen i materiatéw
WYKAZ URZADZEN
P . Ilo§¢
Ip. Wyszczegolnienie Opis, charakterystyka szt
1 Podcentrala CA-64 PP 1
Dowolny typ z miejscem na transformator sieciowy 230V/17-
2 Obudowa centrali 24V/60VA AC oraz umozliwiajacy wmontowanie podcentrali, 1
1 szt. ekspandera wej$¢ oraz akumulatora 9 Ah
Transformator sieciowy :))(())nglny typ, 230V/18-24V/60VA AC pasujacy do obudowy z 1
4 Ekspander wejsé¢ CA-64 E 1
INT-KCLD-GR albo INT-KCLD-BL albo
5 Manipulator LCD INT-KCLDL-GR albo INT-KCLDL-BL albo 1
INT-KCLDK-GR
6 Sygnalizator akustyczny Dowolny typ, estetyczna plastikowa obudowa, preferowany 1
wewngtrzny ksztalt: okragly, 12 V DC, 110 dB
Czujnik kontaktronowy boczny do . .
7 . Dowolny typ, do drzwi metalowych, zasi¢g ok. 20 mm, NC 3
drzwi metalowych
.. Dowolny typ, do montazu powierzchniowego 1z petla
8  Czujnik kontaktronowy boczny sabotazowa, zasieg ok. 20 mm, NC 4
Dowolny typ, zasieg min. 10 m, optyka lustrzana,
9  Czujnik PIR charakterystyka szerokokatna, ustawianie czulosci, zdalne 1
sterowanie TEST, NC
10 Uchwyt do czujki PIR Dowolny typ, pasujacy do czujek PIR z poz. 9 4
11 Akumulator zelowy bezobstugowy  Dowolny typ, 12V /9 Ah 1
WYKAZ materiatéw
Ip. Wyszczegolnienie Jedn. miary Hosé
1 Przewd6d YTDY 4x0,5 mm mb 100
2 Przewod YTDY 8x0,5 mm mb 100
3 Przewod OMYzo 3x1,5/300V mb 35
4 Rurka peszla ¢ 16 (z pilotem) mb 35
5 Rurka peszla ¢ 22 (z pilotem) mb 35
6  Rurka peszla ¢ 32 (z pilotem) mb 10
7  Listwa instalacyjna 60x40 mb 1
8  Puszka faczeniowa z zabezpieczeniem antysabotazowym Szt. 1
9  Pomocnicze materialy montazowe (kotki, wkrety, opaski...) kpl. 1
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