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Dotyczy: postepowania o zamowienie publiczne, prowadzonego w trybie przetargu
nieograniczonego, na ,Dostawe urzadzen 3 D : skaner, drukarka dla Wydziatu
Elektroniki, Telekomunikaciji i Informatyki Politechniki Gdanskiej”,
nr postepowania CRZP/393/009/D/13

ZAPYTANIA | ODPOWIEDZI

Na podstawie art. 38 ustawy Prawo zamowiehn publicznych Zamawiajacy informuje, ze w
postepowaniu o zamdwienie publiczne, prowadzonym w trybie przetargu nieograniczonego, na
,Dostawe urzadzen 3 D : skaner, drukarka dla Wydziatu Elektroniki, Telekomunikacji

i Informatyki Politechniki Gdanskiej” wptynety zapytania:

1. Pytanie 1:

Czy Zamawiajacy wymaga aby skaner 3D wykorzystywat LEDowe Zrodio Swiatta biatego?
LEDowe zrédto Swiatta zapewnia bezobstugowe dziatanie skanera 3D przez min. 20 000H.

Odpowiedz:

Tak, ze wzgledu na bezawaryjna prace (brak koniecznosci wymiany zrodta

Swiatta ) oraz narazenie na przypadkowe odtgczenie zasilania w czasie trwania gwarancji,
zamawiajgcy wymaga aby dostarczany skaner 3D pracowat w technologii swiatta LED.

2. Pytanie 2
Jaka jest wymagana doktadno$¢ odwzorowania obiektéw mierzonych przy ufnosci pomiaru 2%,
zgodnie z normg dla pomiarowych urzadzen optycznych VDI/VDE 2634 part.2.
Przy skanerach 3D kalibrowanych na linii produkcji standardowa doktadno$¢ wynosi 0,05mm
dla poziomu ufnosci 2 Z.

Odpowiedz:

Zamawiajacy uscisla, ze ze wzgledu na planowane zastosowanie skanera 3D jako
referencyjnego urzadzenia pomiarowego wymagana jest minimalna doktadnos¢ 0,05mm dla
poziomu ufnosci 2 sigma.

3. Pytanie 3:

Czy Zamawiajacy wymaga, aby skaner 3D posiadat funkcje automatycznego sktadania
pomiarow czesciowych na podstawie markeréw?
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Odpowiedz:

Tak, stawiajgc warunek mozliwosci wykonywania pomiaréw elementéw wychodzacych poza
objetos¢ skanera, zamawiajacy miat na mysli automatyczny proces fgczenia pomiaréw
czesciowych obiektéw o duzych gabarytach, na podstawie naklejanych znacznikow
(markeréw).

4. Pytanie 4:
Co Zamawiajgcy rozumie pod pojeciem ,system mobilny nie wymagajacy rekalibracji”?
Czy przez pojecie systemu mobilnego nalezy rozumie¢ kazdy system, ktéry mozliwy jest do
przetransportowania w inne miejsce, bez koniecznosci jego kalibrowania w nowym miejscu
pracy?
Czy Zamawiajacy ma na mysli system, ktéry umozliwia prowadzenie precyzyjnego pomiaru
w sytuacji, w ktérej skanowany obiekt zmienia swoje potozenie wzgledem systemu w czasie
trwania pomiaru, co jednoczesnie nie wyklucza mozliwosci pracy w zréznicowanym
Srodowisku bez koniecznosci jego ponownej kalibrac;ji?
Odpowiedz:
Przez pojecie systemu mobilnego nalezy rozumieé kazdy system, ktéry mozliwy jest do
przetransportowania w inne miejsce, bez koniecznosci jego kalibrowania w nowym miejscu

pracy.

5. Pytanie 5:
Czy Zamawiajacy jest w stanie okreslic maksymalng wage systemu, ktéry uznawany bedzie
przez Zamawiajgcego jako system mobilny?
Odpowiedz:
Waga do 5 kg.

6. Pytanie 6:
Jakie sg wymagania Zamawiajgcego odnos$nie zakresu odlegtosci w jakich moze znajdowac
sie skanowany element w stosunku do skanera?
Odpowiedz:
Zakres wymaganej odlegtosci w jakich moze znajdowac sie skanowany element
w stosunku do skanera — 30-70 cm.

7. Pytanie 7:
Wymagania wskazujg na skaner pobierajgcy dane w postaci tzw. chmury punktow.
Czy Zamawiajgcy dopuszcza rozwigzanie, ktoére charakteryzuje sie bezposrednim
generowaniem modelu 3D w postaci siatki tréjkgtow?
Odpowiedz:
Tak, Zamawiajgcy dopuszcza rozwigzanie, ktére charakteryzuje sie bezposrednim
generowaniem modelu 3 D w postaci siatki tréjkatow.

8. Pytanie 8:
Dla rozwigzania generujacego siatke trojkgtow, parametry podane przez Zamawiajgcego
zwigzane z chmurg punktow nie sg mozliwe do okreslenia.
Czy Zamawiajacy akceptuje parametry zastepcze wymienione ponizej o wartoSci
poréwnywalnej lub lepszej od podanych przez Zamawiajgcego w specyfikacji?
- ,Rozdzielczos¢ skanowania: co najmniej 0,5 mm” zamiast ,Rozdzielczosé skanowania: co
najmniej 7 pkt/mm?, gdzie 0,5 mm oznacza minimalng odlegto$¢ miedzy wierzchotkami
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tréjkatéw na siatce tréjkatow.

- ,Dane wyjsciowe ze skanera: model powierzchni w postaci siatki trojkgtéw” zamiast
~Wspotrzedne punktéw opisujacych powierzchnie mierzong (x,y,z) i RGB”.

Odpowiedz:

Parametry dla rozdzielczosci skanowania:

- ,Rozdzielczo$é skanowania: co najmniej 7 pkt/mm? — dla chmury punktéw lub
»,Rozdzielczo$¢ skanowania: co najmniej 0,5 mm” — dla siatki tréjkgtow.

Dane wyjsciowe ze skanera:

- ,wspotrzedne punktéw opisujgcych powierzchnie mierzong (x,y,z) i RGB” lub ,model
powierzchni w postaci siatki trojkatéw” z mozliwoscig natozenia tekstury

W oprogramowaniu.

W zwigzku z udzielonymi odpowiedziami Zamawiajacy dokona zmiany SIWZ.
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