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. AKUMULATOROWY ZASOBNIK ENERGII ELEKTRYCZNEJ (BA) — 1 KOMPLET

1. Wymagania ogdlne dla zasobnika BA

1.1 Zamodwienie obejmuje dostawe, montaz i uruchomienie akumulatorowego zasobnika energii elektrycznej
BA, w sktad ktérego wchodza:

1) bateria akumulatoréw elektrochemicznych (BA-G)

2) przeksztattnik sprzegajacy DC/DC do odbioru energii zasobnika poprzez szyne pradu statego (BA-U1)
3) przeksztattnik sprzegajgcy DC/AC do odbioru energii zasobnika poprzez szyne pragdu zmiennego (BA-U2)
4) prostownik do fadowania zasobnika wraz z uktadami towarzyszacymi (BA-U3)

5) sterownik przemystowy zasobnika wraz z oprogramowaniem (BA-SJF).

1.2 Schemat instalacji elektrycznej gtéwnych elementéw zasobnika oraz ich przytaczenia do istniejacej
instalacji Laboratorium LINTE”2 pokazano na rys. 1a. Rozmieszczenie elementéw zasobnika w laboratorium
pokazano na rys. 2.

1.3 Zamoéwienie obejmuje przytgczenie przeksztattnikdw sprzegajgcych do odpowiednich pdl rozdzielnicy
RKNN (wtym utozenie kabli BA-W2, BA-W3, BA-W4 i BA-W5 w istniejacych korytach kablowych) oraz
przytaczenie prostownika do fadowania zasobnika do gniazda nasciennego. Do przytaczenia baterii
akumulatoréw nalezy wykorzysta¢ istniejacg linie kablowa 9230PL-BA3-W1 i istniejacy roztacznik
bezpiecznikowy BA-F1 typu XLP3 (630A), ktére zostaty wykonane w ramach odrebnego zaméwienia'.

1.4 Baterie akumulatorow BA-G oraz prostownik BA-U3 nalezy zainstalowa¢ w pomieszczeniu 0.14
(akumulatornia). Akumulatory nalezy umiesci¢ na stelazach w sposéb umozliwiajagcy swobodny dostep
obstugi i wymiane akumulatoréw. Prostownik wraz z uktadami towarzyszacymi nalezy zainstalowaé na
potudniowej Scianie pomieszczenia.

1.5 Przeksztattniki sprzegajace BA-U1 i BA-U2 oraz sterownik BA-SJF nalezy zainstalowa¢ w pomieszczeniu 0.1
(hala laboratoryjna). Przeksztattniki wraz z uktadami towarzyszacymi oraz sterownik zasobnika wraz
z uktadami towarzyszgcymi nalezy umiesci¢ w dwéch sgsiadujgcych rozdzielnicach (szafach rozdzielczych)
stalowych o konstrukcji ramowej, ktérych wymiary i sposéb wykonania podano na rys. 3. Rozdzielnice majg
by¢ przystosowane do montazu urzadzen w standardzie 19" oraz zapewniac stopien ochrony nie gorszy niz
IP21. Kazdg rozdzielnice nalezy wyposazy¢ w dwa podswietlane przyciski bezpieczenstwa (z powrotem
poprzez odciaggniecie). Obwody pomocnicze urzgdzen zainstalowanych w rozdzielnicach nalezy zasili¢
napieciem gwarantowanym 230 V 50 Hz wedtug schematu przedstawionego na rys. 1b.

1.6 Zamoéwienie obejmuje réwniez dostawe i montaz w polu nr 10 rozdzielnicy RKNN przetwornika
pomiarowego pradu oraz ztgcza pomiarowego, ktore ma umozliwia¢ realizacje pomiaréow pradu i napiecia
na przytagczu DC wtym polu za pomocag zewnetrznych urzadzen pomiarowychz, bez koniecznosci
przeprowadzenia dodatkowych manualnych operacji w obwodach tych szyn. Ztgcze powinno posiadac styki
umozliwiajgce prace przy napieciu 600 V oraz umozliwia¢ przytaczenie pomiarowych przewoddéw
zakonczonych typowymi kornicdwkami o srednicy 4 mm.

1.7 Ze wzgledu na przeznaczenie zasobnika do prowadzenia badan naukowych wymaga sie, aby w stanach
nieustalonych mozliwe byto utrzymanie jego pracy — przy zachowaniu parametrow granicznych
wynikajacych z budowy urzadzenia — w szerokim zakresie zmian nastepujgcych parametrow: zmian
napiecia w zakresie 45 % Un — 130% Un, zmian czestotliwosci w zakresie 43 Hz + 55 Hz przy szybkosci zmian
czestotliwosci (df/dt) w zakresie +10 Hz/s. Wymaga sie utrzymania urzadzenia w ruchu w czasie nie
krotszym niz 30 s.

! Rozdzielnice RKNN, RNN, kabel 9230PL-BA3-W1 i roztgcznik BA-F1 nie wchodzg w zakres niniejszego
zamowienia.
2 Zewnetrzne urzadzenia pomiarowe nie wchodzg w zakres niniejszego zamdwienia.
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Wymagania dotyczace baterii akumulatoréw elektrochemicznych

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢é nowe, nieuzywane akumulatory. W momencie dostawy

akumulatory nie moga by¢ starsze niz pét roku. Wszystkie akumulatory majg by¢ identyczne (ten sam typ,
producent, wariant wykonania itp.)

Wymagane parametry techniczne baterii akumulatoréw BA-G przedstawiono w tabeli 1.

Tabela 1. Parametry techniczne baterii akumulatorow (BA-G)

Lp. | Parametr Wartos¢

1. | Konstrukcja akumulatorow akumulatory szczelne, bezobstugowe (ang. VRLA
—valve-regulated lead-acid battery),

z mozliwoscig instalacji w pomieszczeniu 0.14
bez koniecznosci rozbudowy istniejgcego
systemu wentylacji pomieszczenia

2 Liczba akumulatorow w baterii 19 akumulatorow 12V

3. | Technologia wykonania akumulatorow akumulatory kwasowo-otowiowe z elektrolitem
zelowym (zelowe)

4. | Energia dysponowana nie mniejsza niz 25 kWh dla 5-godzinnego
roztadowania statg moca do napiecia 1,75 V na
jedno ogniwo

Napiecie znamionowe baterii 220V
Zywotnoéé przy temperaturze otoczenia 25°C >5 lat

7. | Liczba cykli tadowania i roztadowywania dla > 500 cykli
gtebokosci roztadowania odpowiadajgcej 50%
pojemnosci

8. | Czas samoroztadowania do 50% pojemnosci
znamionowej dla akumulatora w stanie
bezczynnosci znajdujgcego sie w temperaturze
20°C

> 15 miesiecy

9. | Temperatura otoczenia i chtodzenie +5°C + +40°C, chtodzenie powietrzne, naturalne

Wymagania dotyczgce przeksztattnikdw sprzegajacych

Dwukierunkowy przeksztattnik sprzegajacy BA-U1 (DC/DC) ma umozliwiaé¢ przekazywanie energii z baterii
akumulatoréw do szyny DC o napieciu znamionowym 650V lub z szyny DC do baterii akumulatoréw.
Nalezy zapewnic¢ mozliwos¢ regulacji napiecia wyjsciowego przeksztattnika w zakresie 550 — 650 V.

Przeksztattnik BA-U1 ma stuzyé rédwniez jako zrédto regulowanego napiecia statego dla przeksztattnika
BA-U2.

Wymagane parametry techniczne przeksztattnika sprzegajgcego BA-U1 przedstawiono w tabeli 2.

Tabela 2. Parametry techniczne przeksztattnika sprzegajgcego BA-U1 (DC/DC)

Lp. | Parametr Wartos¢
1. Obcigzalnos¢ dtugotrwata przeksztattnika 65 kW po stronie szyny DC przy napieciu szyny
DC 650 V
Napiecie wejsciowe przeksztattnika Dopasowane do napiecia baterii akumulatorow
Zakres napiecia wyjsciowego przeksztattnika (od | 550 V + 650 V DC
strony szyny DC)
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3.6
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4, Maksymalny prad wyjsciowy przeksztattnika (od | =200 A przez 30 s
strony szyny DC)
5. | Sprawnosc >90%
6 Temperatura otoczenia, chtodzenie i stopien +5°C + 45°C, chtodzenie powietrzne, IP21
ochrony obudowy
Napiecie sterowania 230V /50 Hz
Funkcje dodatkowe zabezpieczenie akumulatoréw przed gtebokim
roztadowaniem
9. | Sterowanie i komunikacja oprogramowanie sterujgce (niepodlegajgce

ingerencji uzytkownika) zapewniajace
mozliwos¢ wyboru i realizacji trybdw pracy
wskazanych na rys.4 we wspotpracy ze
sterownikiem przemystowym BA-SJF

Dwukierunkowy trojfazowy przeksztattnik sprzegajacy BA-U2 (DC/AC) ma umozliwiaé przekazywanie
energii z baterii akumulatoréw poprzez przeksztattnik BA-U1 do szyny AC o napieciu znamionowym Un =
3x400 V 50 Hz lub z szyny AC do baterii akumulatoréw poprzez przeksztattnik BA-U1. Nie przewiduje sie

jednoczesnego zasilania szyn ACi DC.

Przeksztattnik BA-U2 powinien zapewnia¢ mozliwosé pracy w trybie synchronicznym (grid

connect mode) oraz autonomicznym (stand alone mode).

Przeksztattnik BA-U2 powinien spetnia¢ wymagania standardu IEEE-519-1992 dotyczace znieksztatcen
harmonicznych na szynach zbiorczych, tzn. poziom znieksztatcen napiecia i prgdu powinien w trakcie pracy

z obcigzeniem znamionowym ma by¢ nie gorszy niz:

catkowite THD napiecia < 5%,
catkowite THD pradu < 5%,

poszczegdlne harmoniczne napiecia < 3% harmonicznej podstawowe;j,

poszczegdlne harmoniczne pradu powinny spetniaé ponizsze ograniczenia:

rzad harmonicznej h<11

11<h<17

17 <h<23 23<h<35 h>35

dopuszczalny poziom [%] 4

15 0,6 0,3

Wymagane parametry techniczne przeksztattnika BA-U2 przedstawiono w tabeli 3.

Tabela 3. Parametry techniczne przeksztattnika sprzegajgcego BA-U2 (DC/AC)

Lp. | Parametr Wartos¢
1. | Obcigzalnos¢ dtugotrwata przeksztattnika 65 kW po stronie szyny AC przy napieciu
znamionowym Un =400V, 50 Hz
Zakres napiecia wejsciowego 600 - 650V
Zakres napiecia wyjsciowego przeksztattnika 45 % Un —130% Un
Zakres czestotliwosci napiecia wyjsciowego 43 Hz + 55 Hz
przeksztattnika
5. Maksymalny prad wyjsciowy >180Aprzez30s
6 Sprawnos¢ >90%

Temperatura otoczenia, chtodzenie i stopien
ochrony obudowy

+5°C + 45°C, chtodzenie powietrzne, 1P21

Napiecie sterowania

230V /50 Hz

Sterowanie i komunikacja

oprogramowanie sterujace (niepodlegajace
ingerencji uzytkownika) zapewniajgce
mozliwos¢ wyboru i realizacji trybdw pracy
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wskazanych na rys. 4 we wspotpracy ze
sterownikiem przemystowym BA-SJF

Kazdy przeksztattnik sprzegajgcy powinien by¢ wyposazony w lokalny panel operatorski, zamontowany na
drzwiach rozdzielnicy, w ktorej przeksztattnik jest zainstalowany. Panel ma umozliwiaé lokalne sterowanie,
monitorowanie parametrow pracy oraz diagnostyke awaryjng przeksztattnika, a takze posiada¢ pamiec
zdarzen awaryjnych.

Wymagania dotyczgce prostownika do tadowania zasobnika

Przeksztattnik do tadowania zasobnika BA-U3 (AC/DC) powinien mie¢ parametry elektryczne, tryby pracy
oraz funkcje sterowania dostosowane do wymogdéw producenta dostarczonych akumulatorow. Moc
przeksztattnika powinna zapewnia¢ mozliwos¢ optymalnego procesu tadowania akumulatoréw (z punktu
widzenia zywotnosci akumulatorow).

Wymagane parametry techniczne prostownika BA-U3 przedstawiono w tabeli 4.

Tabela 4. Parametry techniczne prostownika do tadowania zasobnika BA-U3(AC/DC)

Lp. | Parametr Wartos¢

1. | Napiecie wyjsciowe dopasowane do baterii akumulatoréow

2. Maksymalny prad wyjsciowy > nie mniejszy niz 0,1 C20

3. | Ograniczenie pradu tadowania dopasowane do baterii akumulatorow;

4. | Sprawnosc >90%

5. | Stabilnos¢ napiecia wyjsciowego +1%

6. | Temperatura otoczenia, chtodzenie i stopien +5°C + +40°C, chtodzenie powietrzne, P21

ochrony obudowy, obudowa

nascienna kompaktowa

7. Funkcje dodatkowe

= galwaniczne oddzielenie wejscia/wyjscia

=  kontrola temperatury - kompensacja
termiczna napiecia tadowania
= kontrola symetrii baterii

Prostownik BA-U3 powinien by¢ wyposazony w interfejs komunikacyjny oraz przytagczony do systemu
sterowania i komunikacji Laboratorium w sposéb umozliwiajacy zdalny odczyt napiecia i pragdu tadowania
oraz zdalne zataczanie / wytaczanie tadowania.

ZamoOwienie obejmuje montaz nascienny prostownika BA-U3 oraz roztgcznikéw bezpiecznikowych BA-F1 i
BA-F2. Sposdb montazu i zastosowane obudowy nalezy uzgodnic¢ z Zamawiajacym.

Wymagania dotyczace sterownika przemystowego zasobnika
Sterownik BA-SJF ma umozliwiac realizacje nastepujgcych funkgji:

=  wybdr trybow pracy przeksztattnikow BA-U1 i BA-U2

= przekazywanie wartosci zadanych na wejscia przeksztattnikéw BA-U1 i BA-U2

= realizacja wyzszych warstw sterowania przeksztattnikami

= odczytirejestracja sygnatéw sprzezen zwrotnych z przeksztattnikdw i zmiennych wewnetrznych
sterownika

=  komunikacja z nadrzednym systemem sterowania i komunikacji Laboratorium (opartym na systemie
SYNDIS-RV produkgji firmy Mikronikaa) za pomocg otwartego protokotu komunikacyjnego dziatajgcego
w sieci Ethernet, zgodnie ze schematem na rys. 4

3 System SYNDIS-RV nie wchodzi w zakres niniejszego zamdwienia.
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=  sygnalizacja awarii sterownika do nadrzednego systemu sterowania i komunikacji Laboratorium.

Sterownik BA-SJF ma mie¢ forme komputera przemystowego w obudowie 19” zamontowanego w jednej
z rozdzielnic, o ktérych mowa w p. 1.4. Sterownik nalezy wyposazy¢ w nastepujace sktadniki:

=  ptyta gtdwna z procesorem typu x86 z minimum 2 rdzeniami, zapewniajgca komputerowi wynik
minimum 2,5 punktu w tescie Cinebench R11.5

= dysk twardy SATA 7200 RPM o pojemnosci minimum 1 TB i pamieci podrecznej (cache) minimum 64
MB

= pamieé operacyjna RAM minimum 2GB DDR3

= karta sieciowa z interfejsem $Swiattowodowym MultiMode ze ztgczami SC (Ethernet 100MB-FX lub
Ethernet 100MB-TX z mediakonwerterem 100MB-TX/100MB-FX)

=  zintegrowana karta grafiki
= karty pomiarowe wej$¢/wyjs¢, spetniajgce nastepujgce wymagania:
—  liczba wejs¢ analogowych: > 16
— liczba wyjs¢ analogowych: 2 8
— liczba wejsé binarnych: 2 6
—  liczba wyjs¢ binarnych: > 10
—  rozdzielczo$¢ przetwornikdw A/C: > 12 bitow
— rozdzielczo$¢ przetwornikow C/A: >12 bitéw
— czas konwersji jednego kanatu A/C: <5 us
—  czas konwersji jednego kanatu C/A: <1 us
*  modut dopasowujgcy wejscia / wyjscia karty pomiarowej do wyjs$¢ / wejs¢ przeksztattnikdw zapewnia-
jacy separacje galwaniczng wszystkich sygnatow, wspoétprace wejsc i wyjs¢ analogowych z petlami
pragdowymi 4-20 mA oraz konwersje wejs¢ i wyjs¢ binarnych na wejscia i wyjscia przekaznikowe.
Potaczenia miedzy sterownikiem i przeksztattnikami nalezy zrealizowa¢ za posrednictwem listwy
zaciskowej zamontowanej w rozdzielnicy.

Sterownik BA-SJF powinien umozliwia¢ generacje przerwan przez zewnetrzny sygnat taktujgcy
o czestotliwosci 1 kHz doprowadzony fgczem swiattowodowym.

Sterownik BA-SJF ma umozliwia¢ wykonywanie aplikacji czasu rzeczywistego z czestotliwoscia
prébkowania, przetwarzania i rejestrowania sygnatéow (na dysku lokalnym) nie mniejszg niz 1 kHz.
Sterownik ma umozliwia¢ wspétprace z oprogramowaniem MATLAB/Simulink Real-Time firmy MathWorks,
bedacego w posiadaniu Zamawiajacego4 oraz uruchamianie aplikacji czasu rzeczywistego wygenerowanych
z modeli tego programu.

ZamoOwienie obejmuje dostawe aplikacji czasu rzeczywistego sterownika BA-SJF realizujacej funkcje

sterownicze i komunikacyjne sterownika pokazane na rys. 4 oraz uruchomienie catego zasobnika BA pod
kontrolg sterownika BA-SJF. Aplikacja sterownika wraz z dokumentacjag ma by¢ dostarczona na ptycie CD
w wersji skompilowanej izrédtowej (w postaci modelu programu MATLAB/Simulink Real-Time).
Wykonawca udzieli Zamawiajgcemu licencji na uzytkowanie tej aplikacji.

¢ Program Matlab/Simulink Real-Time nie wchodzi w zakres niniejszego zamdwienia.
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PODOBCIAZENIOWY PRZEtACZNIK ZACZEPOW TRANSFORMATORA
WRAZ Z REGULATOREM NAPIECIA — 2 SZT.

Wymagania dla podobcigzeniowego przetacznika zaczepow

Zamoéwienie obejmuje dostawe, montaz i uruchomienie dwdch sztuk podobcigzeniowego przetacznika
zaczepow transformatora (dalej PPZ) wraz z regulatorem napiecia transformatora (dalej RN).

PPZ transformatoréw nalezy dostarczyc¢ i zainstalowaé w komorach transformatorowych stacji zasilajacej
Laboratorium LINTEA2 przy ulicy Sobieskiego 5 w Gdansku — pomieszczenia 0.17 i 0.18, ktérych lokalizacja
jest pokazana na rys. 5.

RN transformatorow nalezy zainstalowa¢ w pomieszczeniu 0.19 lub 0.16 stacji zasilajgcej Laboratorium
LINTEA2. Ostateczne miejsce lokalizacji nalezy uzgodni¢ z Zamawiajgcym.

Dostarczone i uruchomione PPZ i RN transformatoréw majg umozliwia¢ regulacje przektadni dwéch
istniejgcych transformatoréw tréjfazowych, pracujacych w uktadzie zasilania elektroenergetycznego
Laboratorium LINTEA2. Dane transformatoréw podano w tabeli 5, a widok jednego z transformatoréw
w komorze transformatorowej pokazano na rys. 6.

W trakcie montazu i uruchamiania dostarczonych urzadzen, wymagajacych wytaczenia transformatorow
z eksploatacji, Zamawiajacy zapewni zasilanie awaryjne instalacji elektrycznej Laboratorium LINTEA2.

Tabela 5 Dane transformatoréw zainstalowanych w stacji zasilajgcej Laboratorium LINTE/2

Lp. | Parametr Wartos¢ lub opis

1. typ tréjfazowy suchy zywiczny (ABB Cast Coil)
2. napiecia znamionowe 15,75 kV/0,42 kV

3. wytworca ABB Spain

4. numery seryjne 1LE533012 516 & 520
5. czestotliwos¢ znamionowa 50 Hz

6. moc znamionowa 630 kVA

7. grupa potfaczen Dyn5

8. prad znamionowy 23,09 A

9. zaczepy uzwojen GN do zmiany przektadni 11 sztuk (5 x 2%)

10 | konfiguracja zaczepow uzwojen

| |71 2 I R e R R

11. | zabezpieczenie termiczne transformatora

6 czujnikdw temperatury i przekaznik typu T154

1.6.

1.7.

PPZ nalezy zainstalowaé na zaczepach uzwojen gdrnego napiecia transformatorow. Regulacja przektadni
transformatoréw ma sie odbywaé pod obcigzeniem (w trakcie pracy) transformatoréw poprzez
przetgczanie PPZ za pomocy sygnatu sterujgcego z RN. Schemat zasadniczy sieci SN jest pokazany na rys. 3.

Wymaga sie aby dostarczone PPZ transformatoréw miaty wiasciwosci funkcjonalne i parametry techniczne
nie gorsze niz opisane w tabeli 6.



1.8. Wymaga sie aby dostarczone RN transformatoréow miaty wtasciwosci funkcjonalne i parametry techniczne
nie gorsze niz opisane w tabeli 7.

Tabela 6 Wymagane wtasciwosci funkcjonalne i parametry techniczne PPZ transformatorow

Lp. | Parametr Wartosc lub opis
1. | typ podobcigzeniowy, mechaniczny prézniowy lub
energoelektroniczny, przystosowany do
wspotpracy z regulatorem napiecia
transformatora
2. | napiecie pracy 15,75 kV £20%
3. prad znamionowy 23,09 A
4. napiecie zasilania obwoddw pomocniczych 230V 50 Hz (gwarantowane ze stacyjnego
i sterowniczych zasilacza UPS)
5. | liczba obstugiwanych zaczepéow 11 (£5) (x10%)
6. | trwatos¢ mechaniczna elementéw 300 tys. cykli
przetaczajacych
7. | czas przetgczania nie wiecej niz 10 sekund
8. identyfikacja numeru zaczepu wymagane

Tabela 7 Wymagane wtasciwosci funkcjonalne i parametry techniczne RN transformatorow

Lp. | Parametr Wartos¢ lub opis
1. parametry regulatora (nastawiane zdalnie wartos¢ napiecia, strefa nieczutosci, opdznienie
poprzez sie¢ komunikacyjng) regulacji automatycznej napiecia (zwtoka
czasowa zalezna i niezalezna)
2. port komunikacyjny umozliwiajacy wtaczenie do systemu sterowania
i komunikacji laboratorium
3. tryby regulacji (zadawane zdalnie poprzez RN i regulacja reczna — przetaczanie o jeden zaczep w
sie¢ komunikacyjna) gore lub o jeden zaczep w dot,

regulacja automatyczna: zadana wartosé
napiecia po stronie GN lub DN

4, blokady nadnapieciowa, podnapieciowa, przecigzeniowa,
od skrajnych zaczepow
5. pomiary napiecie po stronie GN i DN, prad, numer
aktywnego zaczepu, liczba przetgczen
6. sygnalizacja (nadzorowana zdalnie poprzez RN i zdarzenia: awaria, pobudzenie blokad,
sie¢ komunikacyjng) osiagniecie skrajnego zaczepu

1.9. Zamoéwienie obejmuje réwniez wtgczenie dostarczonych i uruchomionych urzadzen do nadrzednego
systemu sterowania i komunikacji laboratorium, co ma umozliwia¢ zadawanie trybu regulacji i parametréw
RN oraz rejestrowanie parametréw i zdarzen w trakcie regulacji przektadni transformatoréw. W tym celu
mozna wykorzysta¢ dostepne porty istniejgcych przetgcznikdw sieciowych typu RUGGEDCOM RSG2100
produkcji firmy Siemens lub istniejgcego koncentratora danych typu MiCOM C264 produkcji firmy
Schneider Electric, zainstalowanych5 w istniejgcej szafie telemechaniki PD3 (oznaczonej na rys. 5 jako PACiS
HMI) znajdujacej sie w pomieszczeniu 0.19. Wymaganie to nalezy zrealizowaé we wspotpracy z dostawcy
systemu sterowania i komunikacji, ktéry zobowigzany jest do zapewnienia tej wspotpracy.

> Urzadzenia RUGGEDCOM RSG2100 oraz MiCOM C264 nie wchodzg w zakres niniejszego zamowienia.



1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

SUCHA WENTYLATOROWA CHtODNICA POWIETRZNA (CHW) — 1 SZT.

Wymagania dla chtodnicy wentylatorowej

Zamowienie obejmuje dostawe, montaz i uruchomienie suchej wentylatorowej chtodnicy powietrznej wraz
z uktadem sterowania.

Chtodnica ma stuzy¢ do chtodzenia roztworu wody z glikolem w celu odprowadzania nadmiaru ciepta
z istniejgcego badawczo-technologicznego uktadu grzewczego laboratorium. Schematy uktadu pokazano na
rys. 8ai 8b.

Chtodnice nalezy umiesci¢ na dachu laboratorium i podtaczyé do istniejacych zawordw na rurociggach
DN 50 w ukfadzie grzewczym laboratorium w sposdb uzgodniony z Zamawiajgcym. Widok miejsca

przytaczenia pokazano na rys. 9.

Wymaga sie aby dostarczona chtodnica miata wtasciwosci funkcjonalne i parametry techniczne nie gorsze
niz opisane w tabeli 8.

Tabela 8 Wymagane wtasciwosci funkcjonalne i parametry techniczne chtodnicy CHW

Lp. | Parametr Wartos¢ lub opis
1. znamionowa moc cieplna przy temp. czynnika 120 kW
80°C / 50°C i temp. otoczenia 35°C
2. typ poziomy, osiowy
3. konstrukcja wymiennika miedziane rury i aluminiowe zebra (lamele)
4, stezenie glikolu w mieszaninie z wodg co najmniej 30%
5. pojemnos¢ wymiennika co najmniej 20 dm’
6. dopuszczalne ci$nienie robocze co najmniej 6 bar
7. moc napedu wentylatora/wentylatoréow nie wiecej niz 2 kW
8. poziom hatasu w odlegtosci 10 m od urzadzenia nie wiecej niz 57 dB(A)
9. waga (bez cieczy) nie wiecej niz 350 kg
10. | maksymalne wymiary mm 1600/1200/1600
(wysokosé/szerokosé/gtebokosé)
11. | obudowa z blachy ocynkowanej, malowanej proszkowo na
kolor RAL 7035
12. | instalacja sterujaca i elektryczna regulator krokowy napedu wentylatora/
wentylatoréw, skrzynka przytaczeniowa z
doprowadzeniem wszystkich przewoddéw do
listwy zaciskowej

1.5.

1.6.

Zamoéwienie obejmuje przytaczenie chtodnicy do instalacji elektrycznej laboratorium wraz z instalacjg
zabezpieczenia w rozdzielnicy — odlegtos¢ od rozdzielnicy ok. 10 m.

Zamowienie obejmuje przytaczenie instalacji sterujacej chtodnicy do systemu sterowania i komunikacji
laboratorium — odlegtos$¢ od centralki zbierajgcej sygnaty ok. 50 m.

1.7. Zamowienie obejmuje réwniez uzupetnienie czynnika w uktadzie grzewczym po przyfaczeniu chtodnicy.
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Rys. 1a. Schemat instalacji elektrycznej zasobnika BA oraz jego przytqgczenia do istniejgcej instalacji LINTEA2
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Rys. 1b. Schemat instalacji przyciskow bezpieczenstwa oraz zasilania obwodow pomocniczych zasobnika BA




Rys. 2. Rozmieszczenie elementdw zasobnika BA w Laboratorium LINTEA2
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Rys. 3. Wymiary i wykonanie szaf rozdzielczych zasobnika BA
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prady wyjsciowe falownika

Falownik
BA-U2

Tryby:

1. Regulacja napigcia
i czestotliwosci po
stronie AC (tryb
stand alone)

2. Regulacja mocy P
i Q po stronie AC
(tryb grid connect)

I_/,‘_I

Szyna AC 3x400V



1D IR I\'\.\.\\.u\.\.r\.'\.\\'\. RRnnun gl |'\.'\.\'\.I.ll.l\.'\.l'\.'\.\'\.'\.\\!l| I\.l\.n\.\.\'\.'\.\'\.'\.\\u\.\.r\.'\] | T T Y Ty
M RN I S i R T R | | R I S R R R R R R i
i Bl |
B = )
o N oo o R R
N b R
B » w100 | |2 aaa e
e
B I N -7, N PR I
s = e h 'm i |y
gy S = %
gty i % %
gy » E wf
gy i % W,
e ) . = wh
b I M 5_ sp
=
o Iy N E ] =
s N R =
s % — — b N
1k N N .
ot Py & % =3
2 * ] T
pot B H a I =
= h B R
o b » N
o " N
o " (=] e
S b v (=1 wh
b N Hl
s ] A u P——
b = =
b H M
g : % ——— — % [t
: n % % )
8 I : : 3k R
i Iy | s LR N
R : ~ 3 b R
: : = ) N W
P I by o by L
N N ) N N
B H
B! B9 b i Tﬂbi_““ TUH_'N N N R CEE) SRR TR T DUURTTTD g
(3 n b i| pomigrowa  moritorosania b4

hy % N %

: )| | BAT H tomp. brafo k5100 N [ il
T : K5100 : 1 W ok
R N N [ ] k=2 N s
o N =38 Nl = 1 3 RN
B BN o an i I SEOOROE P s Py N B
b N RSTO0 N el
A ) > Iy AN
s N =280 A2 N K
I Iy N =, M e
R o D
by b A o bl
B \ Ay
N v 7 NS
B IS . NS
il M s .

s Mul N =3

R | | ks1o0 5100 | || &

Pt | | h=3.00 h=2.80| |

s N i .

e i s ]

rals N N

b

R N NS

o N R 2

o . NS

R x W F

s N | B

s N N

b N ROZDZIELNICA RGN 045V M =

e M . R =

e b g [

L O % » Lol

A ) g &

A i) b 1 I by

b N } } N

e N N | b .

o : } N I

oo N [ N s

RN X NS H s
N — i A

R of | msi0f RET Es100 | B

S, sl k=300 h=2.80 h=380[ J5E] I e

P % I I I I I = A L

I Ll

B A A A A R A R A R A R R A N R A R IR T R IR AR AR b

NI RN R R N I K

Rys. 5 Plan rozmieszenia transformatordw i rozdzielnic w stacji zasilajgcej



Rys. 6 Widok transformatora zainstalowanego w komorze transformatorowej
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Rys. 7 Schemat zasadniczy rozdzielnicy SN (RSN) - obwody gtéwne
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Rys. 8a Schemat fragmentu uktadu grzewczego laboratorium z chtodnicq wentylatorowgq (CHW)



| +9,74

‘ 3.19

| 3.18 przescia p./pez.///?’ |

-

'—1 \I:-\—‘w AN T AATE AN TN YT 0 VN YT \\’\'T‘\\\WT\\\T“\\\\'\'T\\\Y'\"\\\’\’T\\\TTT\\\'\'Y+
2 B
I S [@ &0l
HEE Y @ t
=] SR 38 1.01 |
N S &l
| I e
3 MTG | | 1|
g =
\_ — — — )
‘ +8,20 L I ‘
- v T ;
! lzolocja przewodéw 40mm '?: I
A I I ,
RS#160 {1 L 2 %
1] rg ‘l S
3 = Zawory odcinajgce | 2xD
I8, sl IS ) w_odcinkach 2 nowych przed X
x N wiqczeniem do | mikroturbiny gazowej
~i

RS#100
\{1\0

{zolacja przew
S

otwdr 60x80
‘ h=80cm od posadzki

saluzja 50x50 |
sprzezona z mikroturbing

Rys. 8b Schemat fragmentu uktadu grzewczego laboratorium w miejscu instalacji chtodnicy wentylatorowej (CHW)
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Rys. 9 Widok miejsca przytqczenia chtodnicy wentylatorowej CHW do istniejgcego uktadu grzewczego laboratorium



