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INFRASTRUKTURA U eUROPESKA
| SRODOWISKO POLITECHNIKA ROZWOJU REGIONALNEGé
NARODOWA STRATEGIA SPOINOSCI GDANSKA

Oznaczenie sprawy: ZP/471/051/D/14

Gdansk, dnia ... [\ .2

ZMIANA TRESCI SPECYFIKACJI ISTOTNYCH
WARUNKOW ZAMOWIENIA

Dot.: Postepowania o udzielenie zaméwienia publicznego prowadzonego w trybie przetargu nieograniczonego pn. Dostawa robota
przemystowego dla Wydziatu Oceanotechniki i Okretownictwa w ramach Projektu ,Stworzenie nowoczesnej infrastruktury technicznej dla
realizacji programu ksztatcenia Inzynierow Przysziosci w Politechnice Gdanskiej"

Zamawiajacy - Politechnika Gdanska dzialajac na postawie art. 38 ust. 4 ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamowien
publicznych (tekst jednolity: Dz. U. z 2013 r. poz. 907 z pdzn. zm.), informuje, ze dokonat zmiany tresci specyfikacii istotnych
warunkow zamoéwienia w nastepujacym zakresie:

Przed zmiana:

Zalgcznik nr 3 do SIWZ. Szczegdtowy opis zamowienia.
Pkt. |
1) Ramie robota posadowione na state lub na torze jezdnym, w pozycji sufitowej, zapewniajace wielko$¢ przestrzeni
roboczej zgodnie z pkt.2)

Po zmianie:

1) Ramie robota posadowione na state lub na torze jezdnym, w pozycji sufitowej lub na posadzce (jedynie w
przypadku montazu na state), zapewniajace wielko$¢ przestrzeni roboczej zgodnie z pkt.2

Zamawiajacy w zalgczeniu przekazuje zmodyfikowany zatgcznik nr 2 do SIWZ — OPIS OFEROWANEGO SPRZETU.

Powyzsze zmiany stanowig integralng cze$¢ SIWZ.
Dokonane przez Zamawiajgcego zmiany SIWZ nie powodujg przedtuzenia terminu skiadania ofert.

Kanclerz

(podpis Kierownika Zamawiajgcego lub osoby upowaznionej)
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Zatacznik nr 2 do SIWZ

OPIS OFEROWANEGO SPRZETU

OFERUJEMY

(Producent, model)

o nastepujacych parametrach

NALEZY WYPELNIC MIEJSCA WYKROPKOWANE,
W MIEJSCACH OZNACZONYCH TAKINIE- ZAZNACZYC WLASCIWE

I.  Minimalne wymagania techniczne urzadzenia nie gorsze niz:

1) Ramie robota posadowione na state lub na torze jezdnym, w pozydiji
sufitowej lub na posadzce (jedynie w przypadku montazu na state),
zapewniajace wielkoS¢ przestrzeni roboczej zgodnie z pkt.2);

(wpisa¢ wiasciwe)

2)  Przestrzen robocza wyznaczona dla kiéci ramienia robota: owal o wymiarach nominainych (LxBxH) nie mnigjszych niz:
6000x2800x1400 mm. Wymagane wymiary przestrzeni roboczej moga by¢ uzyskane przez rézne konfiguracje zasiegu
ramienia oraz diugosci toru jezdnego, a wyznaczane sg z zaleznosci:

a) Nominalna dtugos¢ przestrzeni roboczej: L = 2R + Ly
b) Nominalna szeroko$¢ przestrzeni roboczej: B = 2R
c) Nominalna wysoko$¢ przestrzeni roboczej: H = R

gdzie uzyte symbole oznaczaja;
a) R-katalogowy zasieg ramienia robota

b) Lt - diugo$c¢ ruchu ramienia po torze jezdnym (odlegto$¢ od osi do osi ramienia w skrajnych pozycjach na torze
(dla posadowienia statego, bez toru jezdnego L1=0)

Warto$ci oferowane (uzupetni¢ pozycje ponizej):
R — katalogowy zasieg ramienia robota............cccocviiiiiiiiiiiiiiinnn
Lt — dtugos¢ ruchu ramienia po torze jezdnym...........cccocecceievininnnn,

Nominalna dtugos¢ przestrzeni roboczej L= ..........oooovviiiieniiiiiinn,
Nominalna szerokosS¢ przestrzeni roboczej: B= .........ccccveveviiiiiinenn
Nominalna wysoko$¢ przestrzeni roboczej: H=...........ooovvviiiiiiiiiiinns

3) Liczba stopni swobody ramienia robota (liczba sterowanych osi robotay. ................ (minimum 6)

4)  Udzwig: .....ooeveeenne (minimum 10 kg)
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5) Powtarzalnos¢: .................. (+/- 0.2 mm lub lepiej (mniej znaczy lepiej), przy czym parametr ten definiuje sie dla
calego systemu, czyli ramienia z oprogramowaniem oraz ewentualnie wystepujacym w zestawie torem jezdnym.
(UWAGA: parametr podlega ocenie punktowej)

6) Oprogramowanie (do celéow edukacyjnych) do tworzenia programéw sterujacych w trybie off-
line oraz on-line: co najmniej 3 licencje sieciowe + 2 licencje indywidualne dla prowadzacych,
waznych bezterminowo, z dostepem do bezptatnych aktualizacji w okresie przynajmniej 2 lat .
Uwaga: mozliwa inna forma licencji przy zachowaniu proporcji 3 + 2.
lub :

100 licencji sieciowych waznych przez 12 miesigcy i z mozliwoscig corocznego bezptatnego
odnawiania na okres kolejnych 12 miesiecy.

Oprogramowanie musi umozliwia¢ realizacje funkcji CAM: obrobki skrawaniem, spawalniczych, |
ciecia laserowego i plazmowego oraz manipulacyjnych. (wpisa¢ wiasciwe)
Oprogramowanie musi umozliwia¢ realizacje funkcji CAM: obrébki skrawaniem, spawalniczych,
ciecia laserowego i plazmowego oraz manipulacyjnych.

7)  Zasilanie: 230/400 V. TAKINIE

8)  Angielski (preferowany) lub polski jezyk interfejsu panelu operatorskiego wraz z przekazaniem
| polskiej wersji jezykowej podrecznika uzytkowania oraz systemu pomocy oprogramowania. | .ecceeeeeieeeeieeniiens

(wpisa¢ wiasciwe)
Il. Minimalne wyposazenie robota:
1)  Glowica frezujgca szybkoobrotowa (elekiryczna lub pneumatyczna) do frezowania w materiatach
miekkich (pianki, drewno).
(wpisat wiasciwe)

2) Podstawowy zestaw narzedzi skrawajgcych:
a) Frez kulowy R4 - 2 szt TAKINIE
b) Frez palcowy R4 — 2 szt '

3) Wyposazenie zwigzane z bezpieczenstwem pracy:
a) Zabezpieczenie dwoch wejs¢ do pomieszczenia wytgcznikami bezpieczenstwa. TAKINIE

4)  Mozliwos¢ rozbudowy o dodatkowe elementy:

elektryczng glowice frezujaca do frezowania w materiatach metalowych,
zestaw do zrobotyzowanego ciecia plazmowego,

zestaw spawalniczy, TAKINIE
zestaw do ciecia i spawania laserowego,
zestaw do skanowania 3D,

zestaw do wielkoformatowych wydrukow 3D,
dotgczenie kolejnego ramienia robota.
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(podpis wtasnoreczny osoby(0sob)
uprawnionej(ych) do reprezentowania wykonawcy)
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