
POLITECHNIKA 
GDAKISKA 
WYDZIAL ELEKTROTECHNIKI 
I AUTOMATYKI 

ZAMOWIENIE NRZZ/473/014/14 

I. Nazwa ZamawlaJ£)cego: 
Politechnika Gdahska 
Wydzial Elektrotechniki i Automatyki 
ul. Narutowicza 11/12 
80-233 Gdansk 

II. Zamawiajqcy, Politechnika Gdahska, ul. G. Narutowicza 11/12, 80-233 Gdansk, prowadzac zamowienie na podstawie 
art.4 pkt.Sa ustawy PZP, zaprasza do sWadania ofert na dostaw? stanowiska badawczego „lnfrastruktura 
wieloagentowa" dIa Wydzialu Elektrotechniki i Automatyki. 

III. Opis przedmiotu zamowienia: zgodnie z zalqcznikiem nr 3 do zamowienia. 

IV. Opis sposobu obliczenia ceny: 
1. Przy obliczaniu ceny oferty Wykonawca zobowiqzany jest uwzgl^dnic wszystkie wymogi, zwi^zane z realizacji 

zamowienia oraz uj^c wszystkie dodatkowe koszty niezb^dne do prawidtowego i pelnego wykonania przedmiotu 
zamowienia. 

2. Cen§ oferty nalezy okreslic w wartosci brutto w PLN, z dokladnosci^ do dwoch miejsc po przecinku i wpisac w 
odpowiednie miejsce na druku „Oferta". 

3. Cenq oferty jest cena brutto podana cyframi i stownie na druku „Oferta". 
4. Cena oferty b^dzie obowi^zywac przez cafy okres zwiqzania oferty, nie b^dzie podlegala negocjacjom i b^dzie 

wi^zqca dIa stron umowy. 
5. Wszelkie rozliczenia, pomi^dzy Zamawiaj^cym a Wykonawcy, b^d^ prowadzone w PLN. 

V. Kryteria oceny ofert 
Przy wyborze oferty Zamawiaj^cy b^dzie kierowal si^ nast^puj^cym kryterium: 
Cena oferty-100%. 

VI. Termin realizacji : do 31 grudnia 2014 r. od dnia zawarcia umowy. 

VII. Oferty nalezy przestac na zat^czonym druku "Oferta" do dnia 22.12. 2014 r, do godziny 14:00 na adres 
Zamawiajqcego: Politechnika Gdahska, budynek Wydzialu Elektrotechniki i Automatyki, pok. 30, ul. Sobieskiego 7, 
80-216 Gdansk, z dopiskiem ; 

„ Dostawa stanowiska badawczego „lnfrastruktura wieloagentowa" dIa Wydzialu Elektrotechniki i Automatyki"' 
b^dz na adres e- mail: zbicki@)pq.qda.pl , lub faks: 58 347-17-75. 

Zatqczniki: 
1) oferta 
2) formularz cenowy 
3) opis przedmiotu zamowienia 
4) wzor umowy 
5) protokot zdawczo - odbiorczy 

WYDZIALU ELEKTROTECHNIKI i AUTOMATYKI 

(w imieniu Zamawiaj^cego) 

POLITECHNIKA GDANSKA 
Wydzial Elektrotechniki i Automatyki 
ul. Narutowicza 11/12 
80-233 Gdansk 

tel. 58 347 17 75 
fax 58 347 17 75 
e-mail zbicki@pg.gda.pl 
www.ely.pg.gda.pl 
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Zatqcznlk nr 1 
(nazwa i adres wykonawcy) 

OFERTA 

Zamawiaj^cy: 
Politechnika Gdahska 
ul. Narutowicza 11/12 
80-233 Gdansk 
Nawi^zuj^c do zamowienia dotycz^cego ztozenia oferty na dostaw? stanowiska badawczego Jnfrastmktura 
wieloagentowa" dIa Wydzialu Elektrotechniki i Automatyki, 
My nizej podpisani: 

imi§ nazwisko 

imi? nazwisko 

dzialajqcy w imieniu i na rzecz: 

Pdna nazwa : 

e-mail: 
Adres: 

REGON nr: NIPnr: 

Nrtelefonu: Nr faksu: 

Nazwa banku: Nr rachunku bankowego: 

I.Oferujemy realizacji przedmiotu zamowienia za cen^: 

brutto PLN (stownie PLN: ), 
Iqcznie z podatkiem VAT. 
2. Oswiadczamy, ze wykonamy zamowienie w terminie wskazanym w pkt. VI zamowienia. 
3. Oswiadczamy, ze zapoznalismy si^ z postanowieniami umowy, ktora stanowi zatqcznik nr 4 do zamowienia. 

Nie wnosimy do jej tresci zastrzezeh. Zobowi^zujemy si^ w przypadku wyboru naszej oferty do zawarcia 
umowy na okreslonych w niej warunkach, w miejscu i terminie wyznaczonym przez Zamawiaj^cego. 

4. Oswiadczamy, ze udzielamy minimum 12 miesi^cznej gwarancji i zgodnie z gwarancjsi udzielansi przez 
producentow, na wszystkie elementy wchodzqce w sktad stanowiska badawczego „lnfrastruktura 
wieloagentowa", ktore zostato opisane w zal^czniku nr 3 do zamowienia. 

5. Akceptujemy warunki platnosci wskazane w umowie stanowiqcej zatqcznik nr 4 do zamowienia. 
6. Okres waznosci oferty wynosi 

dn. 
(podpis i piecz^tka Wykonawcy) 

POLITECHNIKA GDANSKA 
Wydzial Elektrotechniki i Automatyki 
ul. Narutowicza 11/12 
80-233 Gdansk 

tel. 58 347 17 75 
fax 58 347 17 75 
e-mail zbicki@pg.gda.pl 
www.ely.pg.gda.pl 
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Zal^cznlk nr 2 

(nazwa I adres wykonawcy) 

FORMULARZ CENOWY 

L.p. Przedmiot zamowienia Ilosc j . m. 
Cena 

jednostkowa 
netto [PLN] 

Wartosc 
netto 
[PLN] 

Stawka 
VAT 
[%] 

Wartosc 
podatku 

VAT 
[PLN] 

Wartosc 
brutto 
[PLN] 

1 2 3 4 5 6 ( 3 * 5 ) 7 8(6*7) 9 (6+8) 

1. Wyswietlacz LCD 2x16 z 
przyciskami typu 1 
Typ/model 

5 szt. 

2. Ptyta do szybkiego prototypowania 
Typ/Model 2 szt. 

3. Kabel USB A-microUSB 
Typ/Model 20 szt. 

4. Modul rozszerzen wejsc/wyjsc 
dyskretnych typu 1 
Typ/Model 

2 szt. 

5. 
Wyswietlacz 1280x800 
Typ/Model 2 szt. 

6. 
Modul rozszerzeti wejscAwyjsc 
dyskretnych typu 2 
Typ/Model 

3 szt. 

7. 
Modul rozszerzen wejsc/wyjsc 
dyskretnych typu 3 
Typ/Model 

8 szt. 

8. 
Wyswietlacz LCD 2x16 z 
przyciskami typu 2 
Typ/Model 

8 szt. 

9. 
Mikrokomputer typ 1 
Typ/Model 17 szt. 

10. Kamera 
Typ/Model 3 szt. 

11. Obudowa do kamery 
Typ/Model 6 szt. 

12. Obudowa do RB+ 
Typ/Model 17 szt. 

13. 
Podstawa mobilnego robota 
Typ/Model 1 szt. 

14. 
Modul rozszerzen interfejsow 
Typ/Model 2 szt. 

15. 
Zasilacz 5V 
Typ/Model 10 szt. 

16. Zyroskop i akcelerometr, kompas 
Typ/Model 5 szt. 

17. Ptyta bazowa do robota typ 1 
Typ/Model 3 szt. 

18. 
Przetwornik A/C 16 bitowy 
Typ/Model 5 szt. 

19. Modul GPS 
Typ/Model 2 szt. 
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20. 
Karta rozszerzen wejsc/wyjsc 
Typ/Model 1 szt. 

21. 
Karta rozszerzen Rasberry PI 
Typ/Model 1 szt. 

22. 
Pfyta bazowa do robota typ 2 
Typ/Model 4 szt. 

23. 
Ptyta bazowa do robota typ 3 
Typ/Model 2 szt. 

24. 
Zestaw nap^dowy 
Typ/Model 4 szt. 

25. 
Enkodery do podwozl DFRobot 
Typ/Model 4 szt. 

26 
Robot mobilny 
Typ/Model 3 szt. 

27. 
Przewody pd^czeniowe F-F 
Typ/Model 6 szt. 

28. 
Przewody po^czeniowe M-F 
Typ/Model 6 szt. 

29. Przewody pol^czeniowe M-M 6 szt. 

30. 
Mikrokomputer typ 2 
Typ/Model 3 szt. 

31. 
Kabel HDMI (M) - micro HDMI typ D 
(M) 1,5 m 
Typ/Model 

3 szt. 

32. 
Ptytka szybkiego prototypowania do 
BeagleBone 
Typ/Model 

3 szt. 

33. 
Mikrokomputer typ 3 
Typ/Model 3 szt. 

34 
Obudowa do Bannana Pi 
Typ/Model 3 szt. 

35. 
Skaner laserowy 2D 
Typ/Model 1 szt. 

Wartosc brutto: 

*W miejscach wykropkowanych nalezy wpisac typ / model oferowanego produktu. 

., dn 
(podpis i piecz^tka Wykonawcy) 

POLITECHNIKA G D A K I S K A tel. 58 347 17 75 
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Zat^cznik nr 3 
Opis przedmiotu zamowienia 

Przedmiot Ilosc 

Wyswietlacz LCD 2x16 z przyciskami typu 1 
• Wymiary: 6,5x 10 cm 
• Wyswietlacz LCD czarno-biaty 16x2 
• Kompatybilny z Raspberry Pi 
• Komunikacja poprzez port I2C (SDA/SCL) 

5 

Ptyta do szybkiego prototypowania 
2 

Kabel USB A-microUSB 
• Kabel USB A-microB USB 
• diugosc 1 m 

20 

Modut rozszerzen wejsc/wyjsc dyskretnych typu 1 
• Pami^c 256Kbit Î C EEPROM 
• Wyswietlacz graficzny OLED 0 rozdzielczosci 128x32 pikseli 
• Czujnik temperatury 
• Komunikacja poprzez Î C 
• 4 tranzystory FET 
• Potencjometr analogowy 
• 4 przyciski 
• 4 przel^czniki suwakowe 
• 8 diod LED 

2 

Wyswietlacz 1280x800 
• Wyswietlacz 0 przekqtnej 7 call 
• Zasilanie 5-18V2A 
• 5 przyciskow steruj^cych wyswietlaczem 
• Kompatybilny z Raspberry Pi 
• Wymiary zewnetrzne: 161,2x105,5 mm 
• Wymiary wyswietlacza: 150,72 x94,2 mm 
• Kat widzenia:89/89/89/89° 
• Cz^stotliwosc odswiezania 60Hz 
• Rodzaj podswietlania: WLED 
• Rozdzialczosc: 1280x800 
• Jasnosc: 400cd/m2 

2 

Modut rozszerzen wejsc/wyjsc dyskretnych typu 2 
• 12x buforowanych I/O 
• 3x przyciski 
• 6x wyjsc tranzystorowych (50V, 0.5A) 
• kontrolersilnika 18V, 2A 
• 2-kanalowy 8, 10, lub 12 bitowy przetwornik cyfrowo-analogowy 
• 2-kanatowy 10 bitowy przetwornik analogowo-cyfrowy 

3 

Modul rozszerzen wejsc/wyjsc dyskretnych typu 3 
• Mozliwosc bezposredniego podt^czenia do gniazda GPIO Raspberry Pi 
• 2 wyjscia przekaznikowe 
• 4 przel^czniki dotykowe 
• 8 wejsc dyskretnych 
• 8 wyjsc tranzystorowych 
• 8 diod LED 

8 
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• Mozliwosc programowania w j^zykach Python, Scratch i C 
• Graficzny enriulator and symulator 

Wyswietlacz LCD 2x16 z przyciskami typu 2 
• Wyswietlacz alfanumeryczny po 16 znakoww 2 liniach 
• Wtesne znaki definiowane przez uzytkownika 
• Podswietlanie LED wyswietlacza 
• IR odbiornik dIa zdalnego sterowania 
• 3-pozycyjny przel^cznik nawigacyjny 
• 5 przet^cznikow dotykowych do sterowania i nawigacji menu 
• Biblioteki Python do szybkiego i tatwego budowania menu 

8 

Jednoptytowy mikrokomputer 
• 4 porty USB 
• 40pin6wGPIO 
• Gniazdo micro SD 
• Regulator step-down dIa napi^c 3,3 V i 1,8 V 
• Gniazdo kompozytowe (NTSC/PAL) zintegrowane z cztero-polowym zl^czem jack 3,5 mm 
• Cztery otwory montazowe 
• Zabezpieczenie przeciw odwrotnej polaryzacji napi^cia zasilania 
• Procesor Broadcom CoS BCM2835 700 MHz 
• Pami^c RAM - 512 MB. 
• Rozmiar: 86 x 56 mm 
• Gniazdo HDMI 1.4 zgodnez 1.3. 
• Konektor zasilaj^cy microUSB. 
• Zt^cze do dedykowanej kamery. 

17 

Kamera 
• Kamera High-Definition dedykowana do Raspberry Pi Model A lub B. 
• Czujnik 5MPikseli 
• Rozdzielczosc zdj^c: 2592 X 1944 
• Maksymalna rozdzielczosc : 1080p 
• Cz^stotliwosc odswiezania: 30fps 
• wymiary: 20 X 25 X 10mm 
• Podlqczenie poprzez 15-pinowe t^cze MIPI Camera Serial Interface (CSI) 

3 

Obudowa do kamery 
• WykonanazABS 
• Przezroczysta 
• Dedykowana do kamery Raspberry RPI CAMERA BOARD 
• Nie wymaga przy montazu specjalistycznych narz^dzi - jest na zatrzaski 
• Mozliwosc montazu na scianie 

6 

Obudowa do RB+ 
• Obudowa komputera Raspberry Pi model B+ 
• Obudowa wykonana z pleksi 
• Sktadana na zatrzaski bez uzycia narz^dzi ani kleju. 

17 

Podstawa mobilnego robota 
• Wymiary 110 X 174mm 
• Maksymalne napi^cie silnika: 6 V DC 
• Pr^dkosc bez obciqzenia : 10 obr./min 
• Pr^d bez obci^zenia: 190mA (max.250mA) 
• Moment: 800gf/cm 
• Prqd utkni^cia: ~1A 

1 
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• 6rednJa kola: 65mm 
• Szerokosc: 30mm 

Modut rozszerzen Interfejsow 
• Modut rozszerzen interfejsow I2C, SPI, 810, UART, LCD do komputera Raspberry Pi 2 

Zasilacz 5V 
• Napi^cie wejsciowe 90 - 264V AC 
• Napi^cie wyjsciowe 5V. 
• Pr^d maksymalny 2A. ... 
• WyjscieUSB. 

10 

Zyroskop i akcelerometr, kompas 
• Wymiary:20 X 13 X 3 mm 
• Waga: 0,7 g 
• Napi^cia zasilania: 2.5 to 5.5 V 
• Prqd:10mA 
• Zyroskop: kanal 16-bitowy na kazdq os, czulosc ±250, ±500, or ±20007s 
• Akcelerometr: kanal 12-bitowy na kazd^ OS , czulosc ±2, ±4, ±8, or ±16 g 
• Magnetometr: kanal 12-bitowy na kazdq os, czulosc ±1.3, ±1.9, ±2.5, ±4.0, ±4.7, ±5.6, or ±8.1 

gauss 

5 

Ptyta bazowa do robota typ 1 
• Podwojny dwukierunkowy sterownik silnika 
• Regulator napi^cia z baterii 7-12V 
• 2 X wyjscia tranzystorowe (25mA) 
• 2 X diod LED 
• 2 X przel^czniki 
• l^cze 3.3V I2C 

3 

Przetwornik A/C 16 bitowy 
• Napi^cie : 2.0V do 5.5V 
• Pobor prqdu: Tryb ci^gly: 150 pA 
• Programowalna pr^dkosc danych: 8SPS do 860SPS 
• Wewn^trzny oscylator 
• Wewn^trzny PGA 
• Interfejs I2C 
• Cztery dwa wejscia roznicowe 
• Programowalny komparator 

5 

Modut GPS 
• czulosc -165 dBm, odswiezanie 10 Hz, kanaly 66 
• napi^cie 5V 
• Kompatybilnosc z RTC 
• Fix status LED 
• Rozmiary anteny: 15mm x 15mm x 4mm 
• Dokladnosc pozycjonowania: 1.8 meters 
• Dokladnosc pr^dkosci 0.1 meters/s 
• Start: 34 s 
• Czulosc pomiaru:-145 dBm 
• Czulosc sledzenia:-165 dBm 
• Maksymalna pr^dkosc: 515m/s 
• Napi^cie: 3.0-5.5VDC 
• Pr^d: 25mA sledzenie 
• Wyjscie komunikacyjne: NMEA 0183, 9600 b/s 

2 

POLITECHNIKA GDANSKA tel. 58 347 17 75 
Wydziat Elektrotechniki i Automatyki fax 58 347 17 75 
ul. Narutowicza 11/12 e-mail zbicki@pg.gda.pl 
80-233 Gdansk www.ely.pg.gda.pl 



POLITECHNIKA 
GDAKISKA 
WYDZIAL ELEKTROTECHNIKI 
I AUTOMATYKI 

Moduf wyjsc przekaznikowych 
• Zgodnosc z komputerami RaspberryPi 1 RaspberryPi+ 
• Cztery wyjscia dwustanowe, w tym: 
• Dwa wyjscia przekaznikowe 
• Dwa wyjscia tranzystorowe 1 
• Stany wyjsc monitorowane za pomoc^ LED 
• Przedluzone zt^cze I/O komputera RPi 
• Zaciski srubowe ARK 

Karta rozszerzen Rasberry PI 
• Mozliwosc podl^czenia 4 dodatkowych ptyt 1 
• Mozliwosc podtqczenia 4 kamer w tym samym czasie 

Ptyta bazowa do robota typ 2 
• ^rednica zewn^trzna kot: 65 mm, 
• Otwory i elementy mocuj^ce w chassis, umozliwiaj£[ce montaz serwa modelarskiego oraz 

roznych czujnikow. 
• Mobilna platforma robota z niezaleznym nap^dem na 2 kola. 4 
• Elementy chassis wykonane z pomalowanego na czarno aluminium. 
• ^rednica bazy platformy: 170 mm, 
• Napi^cie zasilania silnikow: 3 12 V, 

Ptyta bazowa do robota typ 3 
• Mobilna platforma robota z nap^dem na 4 kota, 
• Elementy chassis wykonane z pomalowanego na czarno aluminium, 
• Wymiary: 200 x 170 x 105 mm, 
• Napi^cie zasilania silnikow: 3 -s-12 V, 
• ^rednica zewn^trzna kot: 65 mm. 
• Otwory i elementy mocuj^ce w chassis, umozliwiajqce montaz senwa modelarskiego oraz 

roznych czujnikow. 
• Zasilanie: USB lub zewnetrzne 7 - 12 VDC , 
• Napi^cia wyprowadzone na zlqczach: 5 V, 3.3 V, napi^cie wejsciowe. 
• Mikrokontroler: ATmega328, 
• Bootloader: Arduino Uno, 
• Kompatybilny z wyprowadzeniami zl^cz Arduino Uno (mozna zastosowac wszystkie pasuj^ce 9 

do niego moduty). 
• 8 kanatow 10-bitowego przetwornika ADC, 
• Interfejs USB, 
• 5 przyciskow do wykorzystania przez uzytkownika, 
• Autowykrywanie i przetqczanie zrodta zasilania, 
• Zt^cze ISP programatora do bezposredniego programowania mikrokontrolera. 
• Interfejs szeregowy (UART, TTL), 
• Dodatkowe gniazdo modutu APC220 RF Module oraz DF-Bluetooth Module, 
• 3 ztqcza interfejsu I2C, 
• Sterownik 2 silnikow DC (2A pr^du ci^gtego na silnik, 3A max.). 
• Ztocone elementy ptytki PCB, 
• Wymiary: 90 X 80 X 14 mm, 
• Waga: 60 g 
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Zestaw nap^dowy 
• Kola 0 srednicy 65 mm z gumowq opon^, 
• Adapter umozliwia t^czenie wielu rodzajow kol modelarskich typu hex z silnikiem, 
• Przekladnia motoreduktora: 1:120, 
• Znamionowe napi^cie zasilania silnikow: 6 V, 
• Pr^dkosc obrotowa osi wyjsciowej motoreduktora (bez obciqzenia): 160 RPM, 
• Pr^dkosc obrotowa osi wyjsciowej silnika (bez obci^zenia): ok. 19500 RPM, 
• Pobor pr^du przy zasilaniu napi^ciem 6 V (bez obci^zenia): do 350 mA. 

4 

Enkodery do podwozi DFRobot 
• Napi^cie zasilania: 5 V, 
• Pobor pr^du: ponizej 20 mA, 
• Rozdzielczosc: 20 PPR, 
• Waga: 20g 
• 2 sruby M3 5 mm, 
• 4 sruby M3 50 mm, 
• 4 gumowe pierscienie, 
• 4 podkladki, 
• 4 plastikowe oslony, 
• 2 dyski enkodera, 
• 2 plytki z transoptorami, 
• 2 przewody pot^czeniowe. 

4 

Robot mobilny 
• Zintegrowane 75: 1 HP mikrosilniki 
• Szesc czujnikow podczenA/ieni 
• Zintegrowane sterowniki do silnik DRV8835 mog^ce zapewniac wystarczaj^c^ ilosc prqdu dIa 

dwoch motoreduktorow duzej mocy. 
• Piezo brz^czyk do grania prostych dzwi^kow i muzyki. 
• Zintegrowany LSM303DLHC 3-osiowy akcelerometr oraz magnetometru 3-osiowy. 
• Opcjonalny przycisk uzytkownika na pin 12. 
• 7,5 V regulator dotadowania do zasilania. 
• Obszary ogolnego przeznaczenia prototypow i obszar ekspansji z przodu do podt^czenia 

dodatkowych czujnikow. 
• Kompatybilny z Arduino Uno R3 i Arduino Leonardo. 

3 

Przewody potsiczeniowe F-F 
• Zestaw roznokolorowych przewodow pot^czeniowych F-F 
• Diugosc 17 cm 

6 

Przewody polsiczeniowe M-F 
• Zestaw roznokolorowych przewodow polqczeniowych M-F 
• Dtugosc 17 cm 

6 

Przewody pot^czeniowe M-M 
• Zestaw roznokolorowych przewodow polqczeniowych M-M 
• Dtugosc 17 cm 

6 

Mikrokomputer typ 2 
• Procesor: Tl SitaraAM335x 1GHz ARM® Cortex-A8 
• PamiecRAM:512MBDDR3L400MHz 
• Pami^ci Flash: wbudowane 2GB 
• Slot na karty pami^ci microSD 
• Wbudowany akcelerator grafiki 3D 
• NEON floating-point accelerator (sprz^towa jednostka zmienno-przecinkowa) 
• 2 X mikrokontroler PRU (Programmable Real-Time Unit) 

3 
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• Rozdzielczosc wideo: 1280x1024, 1024x768, 1280x720 1440x900 
• miniUSB 5V (np. zasilacz Extreme 5 V) 
• zewn^trzny zasilacz DC 5V (np. zasilacz impulsowy 5 V/ 2,5 A) 
• wyprowadzenia goldpin 5V 
• Interfejsy komunikacyjne: 
• USB - zasilanie i debugging 
• USB dowolnego przeznaczenia 
• Gniazdo Ethernet 
• Wyjscie wideo: micro HDMI 
• Wyjscie audio: poprzez micro HDMI 
• 2 x 46 pinow I/O 

Kabel HDMI (M) - micro HDMI typ D (M) 1,5 m 
• Diugosc 1,5 m 3 

Ptytka szybkiego prototypowania do BeagleBone 
• wyposazone w deseniem obszarze prototypowania, 
• dwie diody LED ogolnego przeznaczenia, 
• dwa dotykowe przel^czniki, 
• 1 zt^cze 8-pinowe 
• 2 zlqcza 46-pinowe. 

3 

Mikrokomputer typ 3 
• Procesor Allwinner A20 ARM® Cortex™-A7 Dual-Core 1 GHz 
• pami^ci RAM DDR3 1 GB wspoldzielona z GPU (Mali400MP2). 
• Ethernet, 1Gb 
• Slot na kart? SD 
• HDMI, RCA, Jack-audio 
• 2xUSB 
• UART, I2C, SPI, CSI, LVDS 
• SATA 
• Sensor IR 
• Mikrofon 

3 

Obudowa do Bannana Pi 
• Kolor czarny 3 

Skaner laserowy 2D 
• Dziataj^cy w obszarze 360 stopni 
• Zasi^g 6 m 
• Cz^stotliwosc odswiezania do 5,5 Hz (2000 probek na sekund^) 
• Komunikacja poprzez interfejs szeregowy 
• Dokladnosc 0,2 cm 
• Zasilanie 5V 

1 

Warunki dotycz^ce naprawy: 

1. Czas naprawy: do 14 dni kalendarzowych od daty odebrania niesprawnego elementu b^dz elementow z siedziby 
Zamawiaj^cego z miejsca wskazanego przez Zamawiaj^cego; 

2. Wykonawca dostarczy naprawiony element(y) do siedziby Zamawiajqcego do miejsca wskazanego 
przez Zamawiaj^cego; 
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Zalqcznik nr 4 

Umowa (wzor) 

zawarta w dniu w Gdahsku pomi^dzy: 

Politechnika Gdahskq, Wydziaiem Elektrotechniki i Automatyki z siedziby w Gdahsku, ul. Gabriela Narutowicza 11/12, 80-
233 Gdansk, Regon: 000001620, NIP: 584-020-35-93 reprezentowan^ przez: Dziekana Wydzialu Elektrotechniki i 
Automatyki dra hab. inz. Leona Sw^drowskiego, prof, nadzw. PG dzialajqcego na podstawie pelnomocnictwa Rektora 
Politechniki Gdahskiej, 

zwanq dalej Zamawiaj^cym, 

oraz 
, z siedziby 

REGON 

reprezentowanym przez: 

zwanym dalej Wykonawcy. 

§ 1 
PRZEDMIOT UMOWY 

1. Przedmiotem umowy jest dostawa stanowiska badawczego „lnfrastruktura wieloagentowa", zgodnie z 
zamowieniem , oferty zlozonq przez Wykonawcy, formularzem cenowym oraz szczegolowym opisem przedmiotu 
zamowienia stanowi^cymi zaiqczniki do niniejszej umowy i b^d^cymi jej integraln^ cz^sci^. 

2. Wykonawca oswiadcza, ze przedmiot umowy jest fabrycznie nowy, wolny od wszelkich wad i uszkodzeh, bez 
wczesniejszej eksploatacji, wykonany z bezpiecznych materialow i nie jest przedmiotem praw osob trzecich. 

§2 
TERMIN WYKONANIA UMOWY 

Wykonawca zobowi^zuje si^ dostarczy przedmiot umowy do dnia 31 grudnia 2014 r. 

§3 
WARUNKI REALIZACJI UMOWY 

1. Przedmiot umowy zostanie dostarczony przez Wykonawcy na adres: Politechnika Gdahska, budynek Wydzialu 
Elektrotechniki i Automatyki, ul. Narutowicza 11/12 80-233 Gdansk, w dni robocze tygodnia w godzinach 8.00-15.00. 

2. Wszelkie dodatkowe koszty do czasu odebrania przez Zamawiajqcego bez zastrzezeh przedmiotu umowy ponosi 
Wykonawca. 

3. Termin realizacji okreslony w § 2 umowy uznaje si^ za dotrzymany, jezeli Wykonawca dostarczyl przedmiot umowy 
na miejsce przeznaczenia w stanie zupelnym. 

4. Strony wyznaczaj^ osoby upowaznione do reprezentowania ich w sprawach zwi^zanych z wykonaniem umowy: 
- ze strony Zamawiaj^cego: tel e-mail 
- ze strony Wykonawcy: tel e-mail 

5. Podczas odbioru zostanie sprawdzone czy dostarczony towar odpowiada przedmiotowi umowy i spelnia wymogi 
okreslone w zamowieniu. 

6. W przypadku stwierdzenia niezgodnosci z zamowieniem towar nie zostanie odebrany. Wykonawca jest zobowi^zany 
do dostarczenia towaru zgodnego z zamowieniem w ci^gu 5 dni roboczych od daty zgloszenia takiego faktu przez 
Zamawiajqcego. Odbior nieodebranego przez Zamawiaj^cego towaru i ponowny transport pozostaje w gestii 
Wykonawcy. 
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7. W razie stwierdzenia wad dostarczonego i odebranego towaru Zamawiaj^cy ztozy droga elektronicznq, na adres e-
mail wskazany w ust. 4 niniejszego paragrafu, reklamacj^ u Wykonawcy, ktory w ciqgu 5 dni roboczych liczqc od 
dnia ich zgtoszenia wymieni wadliwy towar na nowy, wolny od wad. Wszelkie koszty reklamacji przedmiotu umowy 
ponosi Wykonawca. 

8. Wykonawca udziela minimum 12 miesi^cznej gwarancji i zgodnie z gwarancjsi udzielan£i przez producentow 
na elementy wchodz£(ce w sMad stanowiska badawczego „lnfrastruktura wieloagentowa", obj^tego 
przedmiotem zamowienia. 

9. Czas naprawy: do 14 dni kalendarzowych od daty odebrania uszkodzonych elementow z siedziby Zamawiajqcego. 
10. Koszty transportu zwi^zane z odebraniem niesprawnego sprz^tu i dostarczeniem po naprawie do siedziby 

Zamawiaj^cego ponosi Wykonawca. 

§ 4 
CENA 

1. Za wykonanie przedmiotu umowy okreslonego w § 1, strony ustalaj^ cen^ w kwocie brutto: PLN, 
stownie 

2. Powyzsza cena obejmuje wszystkie elementy cenotworcze wynikaj^ce z zakresu i nalezytego sposobu realizacji 
przedmiotu umowy. 

§ 5 
FINANSOWANIE 

1. Podstawq do wystawienia przez Wykonawcy faktury za zrealizowanie przedmiotu umowy b^dzie podpisany 
przez obie strony protokot zdawczo-odbiorczy bez zastrzezeh. 

2. Faktura b^dzie wystawiona na : Politechnika Gdahska, Wydziat Elektrotechniki i Automatyki, ul. Narutowicza 
11/12, 80-233 Gdansk i dostarczona do siedziby Zamawiaj^cego. 

3. Zaptata naleznosci za prawidtowo wystawionq faktury b^dzie ptatna przelewem w ci^gu 21 dni od daty jej 
otrzymania, z konta Zamawiaj^cego na konto Wykonawcy podane na fakturze. 

4. Za dzieh zaptaty uwazac si? b^dzie dzieh obci^zenia rachunku Zamawiaj^cego. 

§6 
KARYUMOWNE 

1. Wykonawca zaptaci Zamawiaj^cemu kar^ umown^: 
a) za opoznienie w dostawie przedmiotu umowy, zgodnie z § 2 umowy, w wysokosci 50 zt za kazdy dzieh 

opoznienia; 
b) za opoznienie w wymianie towaru niezgodnego z zamowieniem, zgodnie z § 3 ust. 6 umowy, w wysokosci 50 zt 

za kazdy dzieh opoznienia; 
c) za opoznienie w reklamacji towaru niezgodnego z umowa lub zamowieniem, zgodnie z § 3 ust. 7 umowy, w 

wysokosci 50 zt za kazdy dzieh opoznienia; 
2. Oswiadczenie o odstqpieniu od umowy zostanie ztozone w terminie 14 dni od dnia powzi^cia informacji o wystqpieniu 

okolicznosci determinujqcej przyczyny odst^pienia, tj. m.in. w przypadku naruszenia postanowien umowy lub 
niewykonania umowy z nalezyt^ starannosci^. 

3. Zamawiaj^cemu b^dzie przystugiwato uprawnienie do dochodzenia odszkodowania przenosz^cego wysokosc 
zastrzezonej kary umownej, jezeli kara umowna nie pokryje w catosci poniesionej szkody, jak rowniez gdy szkoda 
powstanie z innego tytutu, na zasadach okreslonych w kodeksie cywilnym. 

4. Wykonawca wyraza zgod^ na potr^cenie kary umownej z przystuguj^cej mu ceny. 
5. W przypadku odst^pienia od umowy lub jej rozwi^zania, Wykonawca moze z^dac wynagrodzenia jedynie za cz^sc 

umowy wykonany do dnia rozwiqzania umowy. 
6. Dochodzenie kar umownych za odst^pienie nie wyklucza dochodzenia kar umownych z innych tytutow. 

§ 7 
ZMIANY UMOWY 
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Wszelkie zmiany i uzupetnienia postanowien niniejszej Umowy wymagajq dIa swej waznosci zgody drugiej strony oraz 
zachowania formy pisemnej. 

1. W sprawach nie uregulowanych niniejszy Umow^ stosuje si^ przepisy ustawy z dnia 23 kwietnia 1964r. Kodeks 
cywilny (tj. Dz. U. z 2014 r. poz. 121 z pozniejszymi zm.). 

2. Przez dni robocze Zamawiaj^cego rozumie si^ dni od poniedziaiku do piqtku z wyt^czeniem sobot i dni ustawowo 
wolnych od pracy. 

3. Oferta Wykonawcy oraz zamowienie s^ integraln^ cz^sci^ Umowy. 
4. Ewentualne spory rozstrzygane b^d^ przez wlasciwy dIa siedziby Zamawiaj^cego s^d powszechny, wedlug prawa 

polskiego. 
5. Strony maj^ obowi^zek informowania o wszelkich zmianach statusu prawnego swojej firmy, a takze o wszcz^ciu 

post^powania upadtosciowego, uktadowego i likwidacyjnego. 
6. Umow§ sporzqdzono w dwoch jednobrzmi^cych egzemplarzach, pojednym dIa Zamawiajqcego i Wykonawcy. 

Zalqczniki: 
1. Zamowienie; 
2. Oferta Wykonawcy; 
3. Formularz cenowy; 
4. Szczegotowy opis przedmiotu zamowienia; 
5. Protokol zdawczo - odbiorczy; 

§ 8 
POSTANOWIENIA KONCOWE 

WYKONAWCA ZAMAWIAJACY 
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Zaiqcznik nr 5 

Gdansk, dnia 

PROTOKOL ZDAWCZO-ODBIORCZY 

dotycz^cy przekazania przedmiotu umowy z dnia 

WYKONAWCA ZAMAWIAJACY 
Politechnika Gdahska 
Wydziat Elektrotechniki i Automatyki 
ul. G. Narutowicza 11/12 
80-233 Gdansk 

Przedstawiciel Wykonawcy Przedstawiciel Zamawiajcicego 

Przedmiot umowy: 

Potwierdzenie realizacji dostawy. 

Dostawa zrealizowana zgodnie / niezgodnie z umowq* w dniu 

Uwagi dotycz^ce realizacji dostawy:* 

Termin usuni^cia brakow i wad:* 

(podpis upowaznionego pracownika Zamawiajqcego) (podpis upowaznionego pracownika Wykonawcy) 

Niniejszy protokot zdawczo-odbiorczy stanowi podstaw^ do wystawienia przez Wykonawcy faktury VAT. 

*niepotrzebne skreslic 
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