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Oznaczenie sprawy: ZP/28/051/D/15
Załącznik nr 2 do SIWZ
(część II.)
……………………………                                             
(pieczątka Wykonawcy)
OPIS TECHNICZNY
(dla części drugiej)
	STANOWISKO DYDAKTYCZNO-POMIAROWE  - UKŁAD KIEROWNICZY
ZE WSPOMAGANIEM ELEKTRYCZNYM

	Liczba: 1 zestaw (komplet)

	

Parametry i elementy 

	Zgodność parametrów
(należy zakreślić „x”  właściwą kolumnę – tak/nie)

	
	TAK
	NIE

	1) progresywny układ kierowniczy samochodu osobowego ze wspomaganiem elektrycznym o zmiennej sile wspomagania w zależności od prędkości jazdy i kąta skrętu kierownicy
	
	

	2) stanowisko mobilne - umożliwiające łatwe przemieszczanie po powierzchniach płaskich (wyposażone w kółka)
	
	

	3) zadawanie symulowanej prędkości jazdy pojazdu w zakresie minimum 0÷180 km/h za pomocą potencjometru (może to być potencjometr zabudowany w pedale przyspieszenia)
	
	

	4) możliwość pomiaru i odczytu zadanej prędkości jazdy z dokładnością 1.0 km/h 
	
	

	5) możliwość pomiaru i odczytu momentu oporów ruchu na kolumnie kierownicy z dokładnością 0.1 Nm 
	
	

	6) możliwość pomiaru i odczytu kąta skrętu kierownicy z dokładnością 1 stopnia
	
	

	7) możliwość zadawania usterek sygnałów wejściowych
	
	

	8) możliwość odłączenia oryginalnego sterownika układu wspomagania i zastąpienia go programowalnym układem elektronicznym symulującym jego działanie, a w przypadku gdy zastosowano taki układ elektroniczny zamiast oryginalnego sterownika zapewnienie możliwości jego przeprogramowywania
	
	

	WYPOSAŻENIE:

	1) przekładnia kierownicza z progresywnym wspomaganiem elektrycznym
	
	

	2) kolumna kierownicy z zespołem przegubów
	
	

	3) koło kierownicy samochodu osobowego
	
	

	4) oryginalny sterownik układu wspomagania lub układ elektroniczny symulujący jego działanie
	
	

	5) akumulator 12V zasilający stanowisko wraz z transformatorem umożliwiającym ładowanie akumulatora zasilanym z sieci energetycznej 230V/50Hz wraz z zabezpieczeniem oraz włącznikiem lub zasilacz 230V/50Hz do zasilania stanowiska wraz z zabezpieczeniem oraz włącznikiem. Zasilacz musi być kompatybilny ze stanowiskiem oraz zapewniać prawidłową pracę i funkcjonowanie tego stanowiska.
	
	

	6) pulpit umożliwiający zadawanie usterek
	
	

	7) pulpit umożliwiający łatwe podłączenie przyrządów do pomiaru wartości elektrycznych:
· symulowanej prędkości jazdy pojazdu
· momentów oporu ruchu kierownicy
· kąta skrętu kierownicy
	
	

	Kompatybilność: Wszystkie elementy w niniejszej części przedmiotu zamówienia są ze sobą kompatybilne oraz gwarantują stabilną pracę całego zestawu.





………………………………………
                   (podpis własnoręczny osoby(osób)
                uprawnionej(ych) do reprezentowania wykonawcy

UWAGA: Opis techniczny został sporządzony dla każdej części postępowania (zadania), zgodnie ze szczegółowym opisem przedmiotu zamówienia. Każdej części (zadaniu) przyporządkowana została jedna tabela. Wykonawca uzupełnia i załącza tabelę odpowiadającą części postępowania do której przystępuje np. dla części pierwszej właściwy jest Załącznik nr 2 do SIWZ część I.
Wykonawca uzupełnia tabelę poprzez zakreślenie („x”) właściwej rubryki (TAK/NIE) oraz – o ile jest to wymagane – wskazanie w miejscach do tego wyznaczonych konkretnej wartości parametru.
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