UNIA EUROPEJSKA

q IGNONS(B%VDAACgf(NAA EUROPEJSKI FUNDUSZ

POLITECHNIKA ROZWOJU REGIONALNEGO
- NARODOWA STRATEGIA SPOINOSCI GDANSKA

* %o

* oy x

* o *
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DOSTAWA WYPOSAZENIA HAMOWNI MASZYN ELEKTRYCZNYCH
DLA LABORATORIUM LINTEA2 OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

CZESC A DOSTAWA HAMOWNICY MASZYN ELEKTRYCZNYCH O MOCY

ZNAMIONOWEJ OD 15 KW DO 160 KW WRAZ Z ROZMIESZCZENIEM
I INSTALACIA

POLITECHNIKA GDANSKA
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Al. Wymagania ogoélne

1.

Czes¢ A zamoOwienia obejmuje dostawe jednej hamownicy maszyn elektrycznych do wytwarzania
momentu hamujacego i napedowego wraz z niezbednymi urzgdzeniami mechanicznymi i pomiarowymi,
okablowaniem a takze posadowieniem i uruchomieniem w Laboratorium Innowacyjnych Technologii
Elektroenergetycznych i Integracji Odnawialnych Zrédet Energii LINTEA2, Politechnika Gdanska, ul.
J.Sobieskiego 5, 80-216 Gdansk.

Urzadzenia bedace przedmiotem czesci A zamodwienia, wraz z urzagdzeniami bedgcymi przedmiotem czesci
B zamdwienia, beda tworzy¢ hamownie maszyn elektrycznych laboratorium LINTEA2.

Hamownica ma obejmowac nastepujgce elementy sktadowe:
a. zespot urzadzen przeznaczonych do lokalizacji w hali laboratorium LINTEA2, w skfad ktérego wchodza:

- postument w postaci ramy stalowej ustawionej na wibroizolatorach na posadzce betonowej,
przeznaczony do posadowienia maszyny wykonawczej hamownicy wraz ze stotem z regulowang
wysokoscig do mocowania i centrowania maszyn badanych,

- maszyna wykonawcza - 3-fazowa maszyna asynchroniczna klatkowa lub inna o nie gorszych
wtasciwosciach,

- przetworniki pomiarowe momentu i predkosci katowej,

- przektadnia katowa do sprzegania z maszyng wykonawcza badanych maszyn o wale pionowym,

- zestaw odpowiednich kotnierzy, podstaw i sprzegiet umozliwiajacych posadowienie i sprzeganie
badanych maszyn elektrycznych o wale poziomym i pionowym,

- zestaw przyrzaddw i narzedzi do centrowania, sprzegania i montazu badanych maszyn,

- ogrodzenie wyzej wymienionych urzadzen siatkg profilowang o wysokosci >1,5 m z furtkg o
szerokosci 1,2 m,

- przemiennik czestotliwosci do zasilania maszyny wykonawczej.

b. pulpit sterowniczo-pomiarowy przeznaczony do umiejscowienia w dedykowanym pomieszczeniu
obok hali laboratorium LINTEA2.

Hamownica ma umozliwia¢ obcigzanie (hamowanie) silnikow o wale poziomym o znamionowej mocy
mechanicznej w zakresie 15-160 kW ze zwrotem energii do sieci oraz napedzanie generatoréw
elektrycznych.

Hamownica ma réwniez umozliwiac obcigzanie ze zwrotem energii do sieci i napedzanie badanych maszyn
o wale pionowym i mocy w zakresie 15 — 80 kW.

Obcigzanie i napedzanie ma by¢ mozliwe dla obu kierunkéw wirowania.

Hamownica powinna by¢ wyposazona w urzadzenia do pomiaru momentu, predkosci obrotowe] i mocy na
wale badanej maszyny.

Wymagane parametry techniczne maszyny wykonawczej hamownicy oraz przemiennika czestotliwosci
zamieszczono w tabeli 1. Wymagane parametry techniczne pulpitu sterowniczo-pomiarowego
wchodzgcego w sktad hamownicy zamieszczono w tabeli 2. Wymagane parametry techniczne przektadni
katowej zamieszczono w tabeli 3. Wymagane parametry techniczne postumentu hamownicy
zamieszczono w tabeli 4.

ZamoOwienie obejmuje takze:

a. dostawe, utozenie w kanatach kablowych i podtgczenie kabli i przewodéw pomiedzy postumentem
hamownicy, przemiennikiem czestotliwosci maszyny wykonawczej a pulpitem sterowniczo-
pomiarowym (odlegtos¢ pomiedzy postumentem a przemiennikiem < 10m, odlegtos¢ pomiedzy
postumentem i przemiennikiem a pulpitem <20m)

b. podtgczenie do postumentu, przemiennika i pulpitu kabli, ktére zostang utozone w kanatach
kablowych w ramach czesci B niniejszego zamdwienia.



Tabela 1. Parametry techniczne maszyny wykonawczej hamownicy i przemiennika czestotliwosci

Lp. | Parametr Wartos¢
1. Napiecie znamionowe 3x400V +10%, 50 Hz
2. Predkos$¢ maksymalna przynajmniej 6000 obr/min w obu kierunkach
3. Moc znamionowa hamowania ciggtego (praca >200 kW przy predkosci od 1500 obr/min do
generatorowa) 3000 obr/min,
>100 kW przy predkosci od 3000 obr/min do
5000 obr/min
4. Moc znamionowa napedzania ciggtego (praca >180 kW przy predkosci od 1500 obr/min do
silnikowa) 3000 obr/min,
>90 kW przy predkosci od 3000 obr/min do
5000 obr/min
5. Moment elektromagnetyczny (dla hamowania >1100 Nm ciaggty przy predkosci od 50 do 1500
i napedzania w obu kierunkach) obr/min,
>500 Nm ciggty przy predkosci od 1500 obr/min
do 3000 obr/min,
>150 Nm ciagty przy predkosci 5000 obr/min,
>1600 Nm krétkotrwaty w cyklu 60 s/10 min
przy predkosci od 50 do 3000 obr/min
6. Moment bezwtadnosci wirnika <2 kgm2
7. | Stopien ochrony IP 20 lub wyzszy wg PN-EN 60034-5
8. | Czujniki temperatury uzwojen i fozysk PT100 lub termistory
9. Chtodzenie Powietrzne wymuszone
10. | Temperatura otoczenia 15-30°C
11. | Inne wymagania wyposazenie w urzadzenie do mechanicznego
blokowania wirnika
12. | Tryby pracy hamownicy stata predkos¢, staty moment, stata moc,
zatrzymanie awaryjne kategorii "1"
13. | Przemiennik czestotliwosci dwukierunkowy (ze zwrotem energii do sieci);

wymagany filtr sieciowy EMI

Tabela 2. Parametry techniczne pulpitu sterowniczo—pomiarowego z oprogramowaniem

Lp. | Parametr Wartos¢
1. Zasilanie 3x400V, 50 Hz, napiecie gwarantowane z UPS
laboratorium
2. Wielko$ci zadawane recznie z miejscowej stacji tryb pracy, kierunek wirowania, moment, moc,
operatorskiej predkosc
3. | Wielkosci zadawane / odczytywane zdalnie moment, moc, predkos¢

z nadrzednego systemu sterowania i komunikacji
Laboratorium LINTEA2 (poprzez tacze
komunikacyjne)




4. Pomiar momentu zakres nie mniejszy niz £2000 Nm z
rozdzielczoscig nie gorszg niz 2 Nm

5. Pomiar predkosci obrotowe;j zakres nie mniejszy niz £6500 obr/min z
rozdzielczoscig nie gorsza niz 2 obr/min

6. Interfejs lokalny HMI wyswietlanie i rejestrowanie przebiegéw
predkosci, momentu, mocy, temperatury
uzwojen i tozysk

7. | Wyposazenie elektryczne e  przyciski i lampki sygnalizacyjne zataczania

i wytaczania maszyny wykonawczej,

e przycisk wytaczenia awaryjnego,

e 5gniazd 230 V 50 Hz zasilanych napieciem
gwarantowanym laboratorium,

e przefacznik wyboru trybu sterowania
(lokalne / zdalne),

e 6 zestawdw przyciskow i lampek
sygnalizacyjnych, dedykowanych do
zatgczania i wytgczania maszyny badanej
poprzez rozdzielnice hamowni
dostarczonej w ramach czesci B niniejszego
zamowienia.

8. | Stopien ochrony IP 20 lub wyzszy wg PN-EN 60034-5

Tabela 3. Parametry techniczne przektadni kqtowej

Lp. | Parametr Wartosc

1. | Typ przektadni stozkowa prosta niskostratna

2. Liczba czopdw watéw 2

3. | Kat pomiedzy osiami watéw 90°

4. Kierunek wirowania i przekazywania momentu oba kierunki

5. Przetozenie i=1,0

6. Moc ciggta >80 kW

7. Predkos¢ maksymalna > 3000 obr/min

8. Moment maksymalny > 500 Nm przy predkosci od 50 do 1500
obr/min

9. | Sprawnos¢ > 96%

Tabela 4. Wymagania techniczne postumentu hamownicy

Lp. | Parametr Wartos¢

Posadowienie na posadzce

na wibroizolatorach

Prowadzenie kabli

w kanatach kablowych




Stét do mocowania badanych maszyn

o szerokosé¢ = 1200 mm x dtugosé = 1200 mm

e dopuszczalna obcigzalnos¢ statyczna
> 2400 kg

e elektrycznie lub hydraulicznie regulowana
wysokos¢ oraz wyposazenie do mocowania
i centrowania badanych maszyn o
wzniosach watu od 160 mm do 400 mm za
pomoca T- rowkdéw

e przystosowany do mocowania przektadni
katowej oraz badanych maszyn o wale
pionowym i masie do 1000 kg

e maszyny badane bedg umieszczane na
stole za pomocg suwnicy o udzwigu 10t.

Zestaw sprzegiet

do srednic czopa watu: 28, 38, 42, 48, 55, 65,
80, 88 mm wg PN 85001,-2, -5

Postawy z kotnierzami do mocowania badanych
maszyn o wale poziomym

wedtug PN-IEC 60072-1: FF i FT 130, FF i FT165,
FF i FT 215, FF i FT265, FF i FT 265, FF 300,
FF350, FF400

Postawy z kotnierzami do mocowania badanych
maszyn o wale pionowym za posrednictwem
przektadni kagtowej

wedtug PN-IEC 60072-1: FF i FT 130, FF i FT165,
FF i FT 215, FF i FT265, FF i FT 265

Wyposazenie elektryczne sitowe do przytaczenia
badanych maszyn

e przytacze z 5 zaciskami 35-240mm? w
obudowie z poliweglanu z drzwiczkami
przezroczystymi lub tatwo zdejmowang
przezroczysty pokrywa

1. gniazdo tréjfazowe 63A 4P+E z trzema
wtyczkami luzem

2. gniazdo tréjfazowe 125A 4P+E z trzema
wtyczkami luzem

Wyposazenie elektryczne sterownicze
i pomocnicze

e  przyciski sterowania podnoszeniem i
opuszczaniem stotu,

e  przyciski miejscowego uruchomienia
prébnego maszyny wykonawczej po
zesprzegleniu,

e 2 przyciski wytaczenia awaryjnego
indywidualnego hamownicy
umiejscowione wewnatrz ogrodzenia,

e 2 przyciski wytaczenia awaryjnego
ogolnego (w systemie laboratorium)
umiejscowione na zewnatrz ogrodzenia,

e 3 gniazda 230V 50 Hz zasilane napieciem
gwarantowanym laboratorium




