SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
WARUNKI SZCZEGOLOWE — ,ST”

1. Wstep i czesé¢ ogolna
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejyymagania dotycce wykonania i
odbioru robét instalacji elektrycznych, zmanych z realizagj przebudowy Domu
Studenckiego nr 5 Politechniki Gikkiej, zlokalizowanego przy ul. Wyspiskiego 7, dz. nr
1093/16, obr. 043, Gdak

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST.

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacjia ST obejmujwszystkie czynndi

umazliwiajagce i magce na celu wykonanie rob6t wymienionych w punkcie 1

a) demonta istniegcych instalacji elektrycznych wewtnznych;

b) wytyczenie tras przebiegu WLZ, poszczegoblnych okvoadbiorczych i instalacji
pofaczer wyréwnawczych w budynku;

c) monta konstrukcji wsporczych i uchwytéw;

d) monta kabli i przewodow;

e) monta instalacji dwietlenia podstawowego i awaryjnego;

f) monta instalacji gniazd wtyczkowych i zasilania sdzer elektrycznych;

g) monta osprztu elektroinstalacyjnego;

h) monta rozdzielnic elektrycznych,;

i) monta instalacji odgromowej i uziemiggeyj;

J) inne roboty elektryczne;

k) badania i pomiary odbiorcze.

1.4. WyszczegOlnienie i opis prac towarzyseych i tymczasowych

W zakres prac tymczasowych i towarzyszeh niezlgdnych do wykonania robot
podstawowych wchodz
a) inwentaryzacja powykonawcza
b) dziatania ochronne zgodne z BHP;



C) utrzymanie urgdzen i narzdzi;
d) przewo6z materiatéw do ich wykorzystania;
e) usuwanie z budowy odpaddéw pochgirh z robét wykonywanych przez wykonawc

1.5. Wymagania dotycgce kadry technicznej i pracownikow

Wykonawca przedity dokumenty stwierdzage, ze posiada kagrtechniczna
uprawniona do realizacji rob6t w begninstalacji elektrycznych.

Wszystkie osoby wytypowane przez Wykonavado kierowania pracami zezanymi
z realizagg zadania musza by ujete na lécie uprawnionych do prowadzenia
samodzielnych funkcji w budownictwie Polskiej I1zlmgynieréw Budownictwa.
Wykonawca poda imj nazwisko, wojewodztwo oraz numer pod jakim dasaba
jest zarejestrowana nadie.

Brygadzista musi posiadawiadectwo kwalifikacyjne ,E” do 1 kV uprawnigge do
wykonywania prac przy uggdzeniach elektrycznych.

Pozostali pracownicy, ktérzy zostanwytypowani do realizacji zadania musza
posiadé niezlzdng wiedz zawodowd, uprawnienia oraz musza dyprzeszkoleni w
zakresie BHP.

1.6. Przekazanie placu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w umowie przekae Wykonawcy teren budowy
wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyidministracyjnymi, Dziennik
Budowy, dokumentacje projektaw specyfikacje techniczn

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziash@a ochron punktow pomiarowych do
chwili odbioru kaxcowego robét.

1.7. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowactaca elementem dokumentéw przetargowych zawiera:
a) opis techniczny;
b) rysunki;
c) przedmiar robat.

1.8. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca jest zobowtany do przestrzegania przepisow  ochrony
przeciwpaarowej i do utrzymania sprawnego Sjitz przeciwpagarowego. Materiaty



tatwopalne sktadowaw sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zaleezone przed
dostpem o0sdbb trzecich,

Wykonawca jest odpowiedzialny za wszelkie stratyovepdowane pzarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przersonel wykonawczy.

1.9. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia niedy dopuszczone do
stosowania. Wszelkie zastosowane materialty muszg fwiadectwa okréajace brak
szkodliwego oddziatywania rsaodowisko.

1.10. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzéniam
instalacji, uradzen i obiektow w czasie trwania budowy. Wykonawca zeiaaany jest
umiescic w swoim harmonogramie rezegvezasowa dla wszelkiego rodzaju robét, ktére
mog by¢ wykonywane w zakresie przeknia uradzer podziemnych na terenie budowy
oraz powiadond inspektora nadzoru i wladze lokalne o zamiarzepmozcia robot. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych adzmn powiadomi inspektora nadzoru i
wiasciciela uradzen oraz lgdzie wspotpracowat dostarcaajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy wykonywaniu naprawy. Wykonawca odpowiada zaelNse spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji na terenigolay.

1.11. Bezpiecazgstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca zobgrainy jest do przestrzegania przepisow
dotyczcych bezpieczestwa i higieny pracy. Wykonawca zapewnigdhie utrzymywat
wszelkie urzdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spizi odpowiedny odziez dla
ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orazexvnienia bezpieciastwa
publicznego. Uznaj sig, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymaga
bezpieczéstwa g uwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.12. Ochrona robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochggerowadzonych robot, wszelkie materiaty
i urzadzenia ayte do tych robot od daty rozpageia do ich zakaczenia. Roboty naigy
prowadz¢ w taki sposob, aby budowa lub jej elementy byhalezytym stanie przez caty
czas trwania inwestycji. Inspektor nadzoru zmowstrzyma@ roboty jezeli stwierdzi
nieprawidtowdci w prowadzeniu robot, a Wykonawca jest zolaany do ich usugcia
w czasie do 24 h.



1.13. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktégezaiigzane z robotami idnzie w peni
odpowiedzialny za ich przestrzeganie podczas praersed robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny
za wypemienie wszelkich wymaggrawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod.

1.14. Ogdélne wymagania dotyege robot.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz zgodid z
dokumentag projektows, ST, poleceniami kierownika budowy oraz obgedjacymi
normami i przepisami.

Wszystkie nazwy wilasne i marki elementow zostapytel w projekcie w celu
okreslenia zal@onego standardu instalacji zgodnie z wymaganianmigszczonymi w
punkcie 2 niniejszej ST. Wykonawca ma prawo wnie&ko 0 zastosowanie rozgdania
zamiennego, nie obimjgcego standardu praypgo w projekcie pod warunkiem
przedstawienia nagiujacych dokumentow:

- konfiguracji proponowanego systemu (schematyqaeh),

- parametrow elementow systemu (karty katalogowe),

- miejsc i sposobu monta elementow systemu,

- opisu systemu zawiergjego wszelkie informacje techniczne, a z@kfunkcjonalno-
uzytkowe charakteryzgge rozwizanie zamienne w odniesieniu do przykladowego
rozwigzania zamieszczonego w projekcie.

Jest to niezfzlny zakres oferty unitiwiajgcy poroOwnanie rozvgzania zamiennego z
projektowym.

Ponadto rozwgzanie zamienne musi uzyskakceptagj Inwestora oraz Projektanta. W
przypadku akceptacji rozeZzania zamiennego, strona wniosjag ponosi odpowiedzial§é
za dokonania odpowiednich zmian w dokumentacjigktojwej i zwgzarg z tym koordynagj
miedzybrarkows.

2. Materialy

2.1. Materialy elektryczne.

Wszelkie materialy i aparaty elektryczne setwane przy wykonywaniu robot
elektrycznych  powinny speliiawymagania norm: polskich, IEC i braswych oraz
posiada:

- znak bezpieczsstwa ,B”;

- certyfikat systemu jakai ISO 9001 lub 1SO-9002 lub
- aprobag techniczi lub

- deklaragt zgodndci.



2.2. Kable i przewody elektroinstalacyjne — naley stosowa kable i przewody

wielozytowe lub jednaytowe - zzytami miedzianymi o izolacji i powtoce polwinitowej

z zytg ochronn zielonozo6ttg, na napjcie znamionowe 750V, do uktadania na state bez
dodatkowych oston przed uszkodzeniami mechanicznyanitynku i pod tynkiem w
pomieszczeniach suchych i wilgotnych, wg PN-HD 23242004. Przekrgjyt powinien

by¢ dobrany w zalenosci od dopuszczalnego spadku nr@m, dopuszczalnej
temperatury nagrzania kabla przezdy robocze i zwarciowe oraz skuteczoicochrony
przeciwporaeniowej. Bbny z kablami i przewodami nalg przechowywé w miejscach
zadaszonych, zabezpieczonych przed opadami atryoafgmi i bezpérednim
dziataniem promieni stonecznych, na utwardzonymqad

2.3. Rozdzielnice nN 0,4kV- rozdzielnice wykonawedtug PN-EN 61439-1-6. Najuie

2.4.

izolacji rozdzielnic powinno hiydostosowane do najgkiszego naggrcia znamionowego
instalacji. Rozdzielnice powinny zapewéigoprawn i bezpieczg prae instalacji i
urzadzen elektrycznych w obiekcie, zaciski rozdzielnic pany by dostosowane do
przekrojoéw i srednic przewodow, rurek oraz uchwytéw stosowanycklcgas robot.
Rozdzielnice powinny by wyposaone w szyny, zaciski N i PE i przystosowane do
uktadu sieciowego TN-S. Przewody ochronne powinyy dznaczone kombinacparw
z0kej i zielonej. Rozdzielnice powinny bywykonane w stopniu ochrony IP
dostosowanym do warunkéwrodowiskowych w miejscu momta. Rozdzielnice
powinny posiada oznakowania wykonane w sposéb wyma jasny i w kolorze
kontrastowym z kolorem rozdzielnic. Najena rozdzielnicach umiei¢ oznakowanie
ostrzegawcze. Rozdzielnice najle wyposayé¢ w aktualny schemat elektryczny
umieszczony w kieszeni na drzwiczkach.

Oprawy oswietleniowe wewretrzne - oprawy dwietleniowe powinny zapewnia
poprawn i bezpieczn eksploatag. Oprawy d@wietleniowe powinny zapewnia
wiasciwa ochrore przed porazeniem pgdem elektrycznym. Oprawy wykonane w | klasie
izolacji powinny by wyposaone w zaciski PE i przystosowane do uktadu siecgmwve
TN-S. Nie dopuszcza gistosowania opraw wykonanych w 0 klasie bezpikstren.
Zaleca s} stosowanie opraw w |l klasi€rodia swiatta LED musz posiadé trwatosé
min. 50 000h oraz temperagubarwowy w zakresie 3000K-4000K. Wszystkie oprawy
podstawowe wykonane w technologii LED masposiadd min. 5 lat gwaranciji
producenta. Przewody ochronne powinny¢ byznaczone kombinagcjbarw zoéttej i
zielonej. Oprawy powinny lydostosowane do warunkd&wodowiskowych, w ktérych
zostam zamontowane, tj. temperatury otoczenia oraz peasiasddpowiednie
zabezpieczenie przed:

- przedostaniem siciat statych, pytu i wilgoci,

- zapaleniem;

- uderzeniem.

Oprawy powinny by wyposaone w ospret dostosowany ddrodta swiatta. Oprawy
naleey wyposay¢ w zrodia swiatta i elementy optyczne dostosowane do charakter
pomieszczenia 1 wykonywanych w nim czydoo i zapewnié ochror
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przeciwoknieniowg. Oprawy dwietlenia awaryjnego powinny bywyposaone w modut
zasilania awaryjnego z wbudowanym akumulatorens pracy podtrzymania zasilania 2
godziny, z systemem zdalnego testowania poprzetratien zaradzapca. Oprawy
powinny spetnia wymagania normy PN-IEC 60598-2-22:2015-01. fodtlane znaki
ewakuacyjne powinny ldywyposaone w piktogramy zgodne z PN-N-01256-5:1998.

2.5. Osprat instalacyjny - osprzt instalacyjny powinien spetniaaktualne normy i
wymagania. Ospet powinien zapewnia poprawn i bezpieczn eksploatag i
zapewnié wiasciwg ochrore przed poraeniem pgdem elektrycznym. Wszystkie gniazda
wtyczkowe powinny b§ wyposaone w bolce uziemiage. Napgcie znamionowe
izolacji osprztu powinno by dostosowane do najia znamionowego instalacji (400V,
230V). Osprzt powinien by dostosowany do warunkégwodowiskowych, w ktérych
zostanie zamontowany, tj. temperatury otoczeniaz og@osiadd odpowiednie
zabezpieczenie przed:

- przedostaniem siciat statych, pytu i wilgoci;

- zapaleniem;

- uderzeniem.

Osprzt powinien by dostosowany do sposobu maontana obiekcie, odpowiednio:

- podtynkowy;

- hatynkowy;

i dostosowany do przekrojéw drednic przewodéw, rurek, uchwytédw stosowanych
podczas robot.

2.6. Odbiér materiatdbw na budowie -materiaty na budow nalezy dostarczé tacznie ze
swiadectwami jakeéci, kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru tedicznego.
Dostarczone materiaty nale sprawdzé pod wzgédem kompletnéci i zgodndci z
danymi Producenta. W razie stwierdzenia wad lubtypysnia watpliwosci co do jakéci
materiatdw, nalgy przed ich wbudowaniem podfige badaniom oki&onym przez
Kierownika Robét (dozér techniczny).

2.7.Skladowanie materiatbw na budowie - materiaty takie, jak kable, oprawy
oswietleniowe, tablice rozdzielcze, sptz osprzt instalacyjny mog by¢ skladowane i
przechowywane jedynie w pomieszczeniach przezngchondo tego celu, tj.
zamkngtych i suchych

3. Sprzet, maszyny i transport

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spyi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych rohak
tez przy wykonywaniu czynni@i pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
wytadunku materiatow, spetu itp.. Sprzt uzywany przez Wykonawc powinien uzyska



akceptagj Kierownika Robot. Liczba i wydaj$é sprztu powinna gwarantowawykonanie
rob6t zgodnie z zasadami oklenymi w dokumentacji projektowej, ST, w terminie
przewidzianym umow Do wykonania przedmiotowego zadania pgplevykorzyst& sprzt
maszyny i transport wedtug tabeli wykazu sjpuav zahczonym przedmiarze robot.

4. Wymagania dotyczce wykonywania robot budowlanych

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00,0@ymagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi do akceptacji Projekt Orgajiza Harmonogram Robo6t
uwzgkdniagcy wszystkie warunki w jakich dolzie wykonana instalacja elektryczna
wewretrzna.

4.1. Demonta istniejacych instalacji elektrycznych wewrtrznych
Nalezy wykona catkowity demontaistniegcej instalacji elektrycznej wewtrznej.

4.2. Rozdzielnice energetyczne (CPV 45315700-5)

Rozdzielnice natey zamontow& w miejscach wskazanych w projekcie instalacji
elektrycznej. Przewidgjsic monta rozdzielnic w wersji podtynkowej oraz natynkowejgw
wytycznych producenta. W rozdzielnicach ngleapewnt minimum 30% rezerwy miejsca
na ewentuakprozbudowe.

4.3. Montaz kabli i przewodow (CPV 45311100-1)

Przewody powinny by oznaczone zgodnie z PN-EN 60446:2011 a&z@nia m¢dzy
przewodami oraz mdzy przewodami i innym wyposaniem powinny b§ wykonane w taki
sposob, aby byt zapewniony bezpieczny i pewny sWszystkie elementy wypogania
powinny by zainstalowane tak, aby nie zostaly pogorszone egtayvane warunki
chtodzenia. Przewody elektryczne uktadasposéb podany w Dokumentacji Projektowej (na
korytkach kablowych w przestrzeni ¢gdzysufitowej lub podtynkowo). Instalacja elektryazn
powinna by wykonana tak, aby nie wygtowato wzajemne szkodliwe oddziatywaniezdny
ta instalacy a innymi instalacjami nieelektrycznymi stangeymi wyposaenie obiektu.

4.4. Montaz instalacji oswietlenia (CPV 456314320-0)

Oprawy dwietleniowe montow& w koncowej fazie robot, aby unilgg
niepotrzebnych zniszcée i zabrudzé. Oprawy do stropu montowa wkretami
zabezpieczonymi antykorozyjnie na kotkach rozporchwvylastikowych. Ta sama uwaga
dotyczy sprztu instalacyjnego, usdzen i odbiornikdw energii elektrycznej montowanego na
scianach. Oprawy przeznaczone do meatav sufitach podwieszanych montoivgako
wpuszczane, ktére oprocz zatrzaskow, podwieszeshera linkach do sufitu statego, tak aby
nie obcyza¢ sufitu podwieszanego Przed zamocowaniem oprawzyasprawdzé ich
dziatanie oraz prawidtowso polaczen. Oprawy dwietleniowe naley zamontowa zgodnie z
Dokumentacja Projektoyv oraz w taki sposOb aby zapewnwymagane parametry
oswietleniowe. Wymagane parametrgwoetlenia i opraw oraz wymaganixodowiskowe
zostaly podane w dokumentacji w celu ckeaia standardu. Zmiany typow opraw przy
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realizacji inwestycji bdag wymagaty akceptacji generalnego projektanta ieksmra nadzoru
w celu zachowania projektowanego wystroju ¢twn i poréwnywalnych lub lepszych
parametréw technicznych. Instalagswietlenia naley wykona przewodami YDY.0-750V
jako podtynkowy. W pomieszczeniach sanitarnych, warsztacie orapaddaszu budynku
zastosowaosprzt elektroinstalacyjny o stopniu ochrony co najmri&}4.

4.5. Montaz osprzetu elektroinstalacyjnego (CPV 45314320-0)

Mocowanie puszek \écianach i gniazd wtyczkowych w puszkach powinncexrapa
niezledng wytrzymatcé na wychganie wtyczki z gniazda. Gniazda wtyczkowe i yegiki
nalezy instalowa& w sposob nie kolidggy z wyposaeniem pomieszczenia. W sanitariatach
nalezy przestrzegazasady poprawnego rozmieszczaniagprz uwzgédnieniem przestrzeni
ochronnych. Polzenie wyhcznikow klawiszowych nalg przyjmowd takie, aby w catym
pomieszczeniu byto jednakowe. Przewody do gniazgtzikiowych 2-biegunowych nale
podhcza: w taki sposéb, aby przewdd fazowy dochodzit dodgw bieguna, a przewod
neutralny do prawego bieguna. Przewdd ochronggady zyta przewodu wielaylowego
powinien mi€ izolacg bedaca kombinacy barwy zielonej izotte). Wszystkie elementy
wyposaenia elektrycznego powinny bydobrane do maksymalnych zastosowanych géapi
roboczych. Wszystkie elementy wypesaia elektrycznego powinny 6ydobrane z
uwzgkdnieniem maksymalnych gatéw roboczych (wartd skuteczna pdu przemiennego),
ktére mog wysigpi¢ w normalnych warunkach eksploatacji oraz z uwagieniem pgdow
mogacych wysapi¢c w warunkach zaktoceniowych w oklenym czasie, podczas ktérego
moze by spodziewany przeptyw gpdu prze¢zeniowego. Wszystkie elementy wypésaia
powinny by dobrane tak, aby byty zabezpieczone przed wszel&tdziatywaniami oraz
warunkami otoczenia krodowiska, na ktoére magby¢ naraone. W pomieszczeniach
sanitarnych, warsztacie oraz na poddaszu budyngwwsavé osprzt elektroinstalacyjny o
stopniu ochrony co najmniej IP44.

4.6. Inne roboty elektryczne (CPV45317000-2)
Instalacja ekwipotencjalizacyjna

W pomieszczeniu gzta CO zainstalowagtowrng szyre wyréwnawcza. Zamontowa
ja na wysokéci 1,2m od powierzchni podtogi. Gtéwiszyre wyrGwnawca polaczye z szym
PE znajdujca sic w rozdzielnicy RG za pomacprzewodu LgY 25mi Wykona gtéwne
pofaczenia wyrownawcze z metalowymi rurggami wody, kanalizacji, c.0., wentylaciji,
chtodnictwa, metalowkonstrukcy szybu windy itp. (jeeli obiekt zdzie w nie wyposaony).
Polczenia wykon& w sposOb staly przy pomocy poken skrcanych (obejmy
dwuwsrubowe). W instalacji wodnej zbocznikoévavodomierz poprzez obejmy przewodem
LgY 25mnf. Ponadto wykona pokczenia wyréwnawcze miejscowe w lazienkach -
przewodami LgY 4mrh Gléwna szyre wyréwnawca uziemi poprzez peiczenie do proj.
uziomu otokowego budynku. Rokzenie uziomu z giownszyry wyrébwnawcz musi by
rozigczalne.



Instalacja przeciwpr zepieciowa

Projektuje sg ochrore przeciwprzepgiciowa w oparciu o ograniczniki typu 1 (klasy
B), zainstalowane w rozdzielnicy RG. Dodatkowo vezdnielnicach gitrowych zastosowa
ograniczniki przegiciowe typu 2 (klasy C). Nie stosowaogranicznikdw przept
dedykowanych dla budownictwa jednorodzinnego.

Ochrona przeciwporazeniowa

Ochrore przeciwporaeniowg wykona zgodnie z PN-HD 60364-4-41 oraz PN-HD
60364-6. Ochrop przed dotykiem bezgoednim stanowi izolacja robocza przewodow i
kabli oraz obudowy spetu i urzdzen elektrycznych. Jako ochrenprzed dotykiem
posrednim zastosowano samoczynne agyhnie zasilania w dopuszczalnym czasie :
- t<0,4s dla obwodow odbiorczych;
- t<0,2s dla obwodow odbiorczych w obostrzonych wkaghsrodowiskowych;
- t<5s dla wewstrznych linii zasilagcych.

Pozostate roboty budowlane wykonyiwagodnie z opisem technicznym projektu
budowlanego oraz zgodnie z wigdechniczi i obowigzujgcymi przepisami.

5. Opis sposobu odbioru rob6t budowlanych.

5.1. Rodzaje odbioru robot
Roboty podlegajnastpujagcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajicych zakryciu

b) odbiorowi ostatecznemu
c) odbiorowi pogwarancyjnemu

5.2.Roboty zanikajace i ulegapce zakryciu
Odbior robdt zanikagych i ulegaicych zakryciu dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowas¢ robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do duiken budowy z

jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoruosdakobot ulegajcych zakryciu
ocenia Inspektor Nadzoru w oparciu o dokumenta@gktowa i z uprzednimi ustaleniami.

5.3. Odbidr ostateczny.

Odbior ostateczny (Kamowy) polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykua
robét w odniesieniu do ich iéoi, jakasci i wartasci.
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Catkowite zakaczenie robét oraz gotowe® do odbioru kéacowego Wykonawca
stwierdza wpisem do dziennika budowy z powiadongeni Inspektora Nadzoru i
Zamawiagcego. Odbior kacowy nasipi w terminie ustalonym w umowie.

Odbioru dokona komisja wyznaczona przez zamaa&gjo w obecnixi Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja dokona oceny jsdiowej robdt na podstawie
przedizonych dokumentow, wynikéw bafla pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania robot z dokumentagprojektowy.

5.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatego robdt spogdzony

wedtug wzoru ustalonego przez Zamawtajgo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca zokyaany jest przygotowa nastpujace

dokumenty:
a) Dokumentagj projektowg
b) Dokumentagj powykonawcgz z naniesionymi zmianami
c¢) Dziennik budowy i rejestry z obmiaréw
d) Protokoty pomiaréw oraz batla
e) Deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zabudowanych materiatow
f) Rysunki i dokumentacje z robét towarzysych jezeli takie wysgpuja oraz protokoty
odbioru tych robot z wikicielami uradzea.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wedgm przygotowania dokumentacji
nie kxda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiiz Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru robot.

5.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawizanych z usugciem

wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i mabtch w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny natg dokona z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 5.4.

6. Kontrola jako $ci robot.

Wykryte usterki powinny by wpisane do dziennika budowy. Brak wpisu agle
traktowa jako stwierdzenie natgtego stanu elementéw i prawidlowego manta

Kontrola jakaci wykonania instalacji powinna obejmogva
- zgodnd¢ zastosowanych do wbudowania wyrobdw i zainstalgwhnurzdzen z
dokumentagj techniczi, normami i certyfikatami;
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- poprawn@¢ wykonania przég przewodow przez stropysciany;
- prawidtowa¢ wykonania pajczen przewodow.

Po zakaczeniu robot naley przeprowadzi proby pomontzowe obejmujce
nastpujace badania i pomiary :

pomiar rezystanciji izolacji instalacji elektr;

sprawdzenie skuteczfém samoczynnego wytzania zasilania
sprawdzenie zgodldoi pofaczen, wyposaenia i opisu rozdzielnic z
dokumentagj projektows;

pomiary cagtosci polgczen wyrownawczych;

pomiary nagzenia gwietlenia,

pomiary rezystancji uziemienia;

pomiary cagtosci zwodow poziomych i przewodow odprowadgsich;
badania wycznikow r@&nicowopgdowych;

oraz sporzdzi¢ protokoéty z w/iw badai.
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