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Zatgcznik nr 2 do ogtoszenia o udzielanym zamowieniu

Nr zamowienia ZZ/198/009/D/2023

Szczeqgotowy opis przedmiotu zamowienia

Przedmiotem zaméwienia jest dostarczenie zespotu pieciu bezzatogowych pojazdéw ptywajgcych z
mozliwoscig pracy autonomicznej pozwalajgcych na tworzenie struktur sieciowych poprzez
odpowiednie rozmieszczenie ich na akwenach wodnych z mozliwoscig zarzgdzania nimi jako grupa
(rojem) pojazddw.

Specyfikacja techniczna:

Konstrukcja typu katamaran, posiadajgca bryzgoszczelny kadtub z ptywakami pokrytymi farbg
okretowg, chemoutwardzalng, umozliwiajgca montaz sprzetu pomiarowego wewnatrz i na
zewnatrz kadtuba.

Aluminiowy stelaz rozpostarty pomiedzy ptywakami pozwalajgcy na instalacje aparatury
komunikacyjnej i pomiarowej posiadajgcy przynajmniej 4 nogi oraz na szczycie ptyte
instalacyjng o wymiarach nie mniejszych niz 25 cm x 25 cm

Naped elektryczny wykorzystujacy dysze Korta z mozliwoscig sterowania poprzez
réznicowanie ciggu silnikow, umozliwiajgcy ptynng regulacje predkosci w zakresie nie
mniejszym niz 0-6 weztow, z mozliwoscig sterownia we wszystkich kierunkach: przod, tyt,
lewo, prawo, pozwalajgcy na prace ze standardowymi akumulatorami LiPo 4S

System pozycjonowania zgodny z systemem GNSS pracujgcy przynajmniej w pasmie L1 oraz
mozliwoscig podigczenia systemu pozycjonowania GPS RTK poprzez port szeregowy [12C.
Mozliwos¢ zastosowania kontrolera/autopilota w architekturze opensource z mozliwoscig
wgrywania wtasnego oprogramowania oraz przynajmniej nastepujgca funkcjonalnoscia:

o mozliwosé sterowania przy pomocy aparatury obstugujgcej telemetrie,

o obstuga karty SD;

o wspotpraca z oprogramowaniem stacji kontrolnej (ground control) typu opensource
pozwalajgcym na realizacje komunikacji pomiedzy stacjg kontrolng a
kontrolerem/autopilotem poprzez siec¢ IP.

Mozliwos¢ zarzadzania z poziomu stacji kontrolnej typu opensource pracujgcej w systemach
operacyjnych Linux, Windows, Android;
Obstuga trybdw sterowania przynajmniej w zakresie:

o trybreczny,

o autonomiczny zgodny z planem misji (tryb waypoint),

o autonomiczny realizujgcy powrét do punktu poczgtkowego (tryb return home);
Zdalny przekaz obrazu video z kamery ulokowanej na pojezdzie do wy$wietlacza
zintegrowanego z aparaturg sterujgcg o parametrach:
minimum dwa wejscia HDMI 1080P 60fps
minimum jedno wyjscie s.bus do podtgczenia z autopilotem
mozliwos¢ réwnolegtej transmisji wideo oraz danych telemetrycznych
opodznienie w przekazie obrazu: nie wieksze niz 110ms
czutos$¢ odbiornika dla kanatu o szerokosci 20 MHz nie gorsza niz -99dBm
wbudowana bateria LiPo o pojemnosci nie mniejszej niz 4900 mAh
antena kierunkowa o zysku nie mniejszym niz 5dBi
antena dookdlna o zysku nie mniejszym niz 2dBi
ekran o rozdzielczo$ci minimum 5 cali, minimum 16 milionéw koloréw, pojemnosciowy
dotykowy
o minimum dwa zestawy akumulatoréw dla aparatury

O 0O O O O O O O O

Krajowe laboratorium sieci i ustug 5G wraz z otoczeniem
Projekt wspoéftfinansowany z Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego



Fundusze Rzeczpospolita Unia Europejska RN

Eu I'OpEjSkle Polska Europejski Fundusz s

Inteligentny Rozwdj - Rozwoju Regionalnego *oxx
Zatgcznik nr 2 do ogtoszenia o udzielanym zamowieniu

o Interfejs telemetrii pracujgcy w pasmie IMS 868 MHz o nastepujgcych parametrach:
o min. 2 x ztgcza RP-SMA RF
o maksymalna moc nadawania minimum 27 dBm
o maksymalny zasieg pomiedzy stacjg kontrolng a kontrolerem nie mniejszy niz 1 km
e System zdalnego ostrzegania o nabieraniu wody
e Zigcza zasilania aparatury dodatkowej dostepne w kadtubie:
o Minimum jedno ztgcze 5 V zgodne ze standardem XT60
o Minimum jedno ztgcze 12 V zgodne ze standardem XT60
e Czas pracy na jednym zestawie akumulatoréw min. 2 h
o Kazdy z pojazdéw powinien by¢ wyposazony w dwa zestawy akumulatoréw o
pojemnosci min. 20 Ah
e Wymiary nieprzekraczajgce:
o dtlugos¢ 100 cm,
o szerokos¢ 80 cm;
o wysokosé nawodna 100 cm.
e Mozliwos¢ pracy w temperaturze wody przynajmniej w zakresie 0-30 °C
o Waga z zestawem akumulatoréw nie powinna przekraczac 7 kg;

Do kazdego z pojazddéw powinno zosta¢ dostarczone wyposazone sktadajgce sie przynajmniej z:

kabla pozwalajgcego na podtgczenie do kontrolera/autopilota

kabla pozwalajgcego na podfgczenie do aparatury

tadowarki do aparatury sterujgce;j

tadowarki do akumulatoréw drona pozwalajacej na tadowanie wszystkich

akumulatorow w zestawie jednoczesnie

o walizki transportowej na tadowarke akumulatorow drona, tadowarke aparatury,
zapasowe anteny, przewody, nadajnik RC, narzedzi naprawcze

o karte SD o pojemnosci minimum 32 GB kompatybilng z kontrolerem/autopilotem

o minimum 2 przewody o dtugosci min. 1 m pozwalajgce dna podtgczenie ztgczy

zasilania umieszczonych w kadtubie.
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Dostarczany zestaw powinien byé objety 24-miesieczng gwarancjg oraz wsparciem minimum w
zakresie zarzgdzania misjami autonomicznymi. Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia
instruktarzu z konfiguracji i obstugi zestawu pojazdow, ktérego dtugosé nie moze by¢ krétsza niz 4h i
nie dtuzsza niz 8 h.

Maksymalny, nieprzekraczalny termin dostawy — 30.11.2023

Rozliczenie za wykonanie przedmiotu umowy bedzie dokonywane na podstawie faktur czesciowych i
faktury koncowej, po dostarczeniu kolejnych pojazdéw ptywajgcych i podpisaniu kazdorazowo
protokotu zdawczo-odbiorczego bez zastrzezen. Faktura wystawiona bedzie na kwote wynikajaca z
ilosci dostarczonych pojazdow.
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