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POLITECHNIKA
GDANSKA

WYDZIAL ELEKTRONIKI,
TELEKOMUNIKAC)I
| INFORMATYKI

Zatacznik nr 1
do ogtoszenia o udzielanym

zamowieniu nr ZZ/256/009/D/2024

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Dostawa chwytaka pneumatycznego z pompa, przyssawkami i kablami

na potrzeby projektu IDUB,

realizowanego na Wydziale Elektroniki, Telekomunikaciji i Informatyki Politechniki Gdanskiej

Specyfikacja
Komponent Specyfikacja
Pompa elektryczna : mggtg‘c’)‘@;;e?qzzywwytakui
do generowania podcisnienia e Kompatybilna z chwytakiem podci$nieniowym
e Elementy podstawowe oraz niezbedne do ztozenia
Chwytak podci$nieniowy fun!«.:jon'a ’Inego chwytaka,
e Mozliwos¢ zamocowania 4 przyssawek,
e  Obrys: kwadrat o boku dtugosci miedzy 7 a 10 cm
Przedtuzenie kotnierza * Dhugosc rmedzy 5210 cm,
e Kompatybilne z chwytakiem
Kotnierz do przytaczenia chwytaka ¢  Kompatybilny z robotem Mitsubishi RV-12SDL lub
do robota Kawasaki FAOOGE
Przyssawki do kartonow, ° Okragi'e', .
8 sotuk o I;)%ugosc miedzy 2 a 3,5 cm,
e Srednica miedzy 2,5a4 cm
o  Okragte,
Przyssawki do elementow elastycznych, e Z gwintem kompatybilnym z pozostatymi elementami,
8 sztuk e Dlugos¢ miedzy 3,5a5cm,
o Srednica miedzy 2,524 cm
o Elementy przytaczeniowe,
Elementy do przyssawek, e Zawory,
4 sztuki e Rury przytagczeniowe,
e Ztgczalobudowy
Przewody e Do zasilania pompy, miedzy 5 a 10 metréw,
e Do sterowania chwytakiem, miedzy 5 a 10 metrow,
e Dodatkowo przewody wymagane do uzywania chwytaka

o Instrukcja ztozenia lub wsparcie techniczne w zakresie uruchomienia

Okres gwarancji: minimum 24 miesiace, liczone od daty podpisania protokotu zdawczo-odbiorczego,

bez zastrzezen.




